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  在线询价招标文件

项目名称：乌鲁木齐市第六十八中学科技创客教学设备采购项目













乌鲁木齐市第六十八中学
 2025年3月


第一部分在线询价公告

[bookmark: _Hlk138231447]按照《中华人民共和国政府采购法》《新疆维吾尔自治区政府采购电子卖场管理暂行办法》，乌鲁木齐市第六十八中学拟对乌鲁木齐市第六十八中学科技创客教学设备采购项目实施在线询价方式进行采购，欢迎符合资格条件的投标人参加。 

1、 项目概况：

	编号
	标的名称
	单位
	数量
	采购范围
	交货时间
	预算金额（单位：元）

	1
	科技创客教学设备采购项目
	批
	1
	采购文件内全部内容
	自合同签订起7个工作日
	[bookmark: _Hlk138494260]34万元



二、投标人参加政府采购活动应当具备下列条件：
1、具有独立承担民事责任的能力； 
2、具有良好的商业信誉和健全的财务会计制度； 
3、具有履行合同所必需的设备和专业技术能力； 
4、有依法缴纳税收和社会保障资金的良好记录； 
5、参加政府采购活动前三年内，在经营活动中无重大违法记录； 
6、法律、行政法规规定的其他条件。
[bookmark: _Toc137543693]三、投标人响应文件审查要求：

	序号
	审查内容（pdf版上传提交）

	1
	提供有效的营业执照副本（加盖公章）

	2
	有效报价单（加盖公章）

	3
	提供参数中★要求的相关支持文件及产品性能功能图册

	4
	提供产品演示视频

	5
	提供24小时服务响应和故障产品备件服务承诺

	6
	出具每周不少于1次进行现场教学和赛事指导的跟踪服务承诺

	7
	提供培训人员STEAM青少年资格证书培训教师证书。



四、 采购人地址及联系方式
联系人：68中总务科  王主任   0991-3633510  13999171423
地址：乌鲁木齐市高新区（新市区）北纬三路119号乌鲁木齐市第六十八中学



第二部分 投标人须知
[bookmark: _Toc256000009][bookmark: _Toc104293457][bookmark: _Toc137543699]1.  适用范围 
本在线询价文件适用于“采购邀请”中所述采购项目。 
2.  定义 
2.1 “采购人”是指依法进行政府采购的国家机关、事业单位、团体组织。本采购项目的采购人名称、地址、联系人及电话见第一部分内容。 
2.2 “投标人”是指向采购人提供货物或者服务的法人、其他组织或者自然人。 
2.3“电子招标投标”：是指政府采购当事人（指交易中心、采购人及投标人）按照有关法律法规的规定，应用网络信息技术，使用新疆政采云平台（以下简称“政采云”）进行的政府采购活动。
3.  投标人的资格审查要求 
3.1 投标人的资格审查要求：
投标人应按第一部分“三、投标人的响应文件审查要求”提供资格审查资料，须真实、有效，如发现有虚假资料，取消其响应资格，同时对其进行严肃处理。 
3.2  投标人存在下列情形之一的，不得参加本项目采购活动： 
（l）与采购人存在隶属关系或者其他利害关系。 
（2）在参加本项目政府采购活动前3年内，在经营活动中因违法经营受到刑事处罚或者责令停产停业、吊销许可证或者执照、较大数额罚款等行政处罚。
3.3单位负责人为同一人或者存在直接控股、管理关系的不同投标人，不得参加同一合同项下的政府采购活动。
3.4  成交项目不得转包、分包。
4.  响应费用 
投标人应自行承担所有参与采购活动的相关费用，不论响应结果如何，采购人均无义务和责任承担。 
5.  授权委托 
投标人代表若不是投标人的法定代表人，应持有法定代表人授权委托书，并附法定代表人身份证明。
6.  联合体响应 
6.1 除在线询价文件前附表另有规定，本采购项目不接受除政府采购政策规定以外的其他联合体响应。 
[bookmark: _Hlk138267114]7.  在线询价文件的理解
[bookmark: EBcf0405618ad14874832fdead1e940ffd][bookmark: EB4fde2358654540429dc3a8007fe1a333][bookmark: EB78efad9f1fc84e43a37df59252850da1]投标人应认真阅读、审查在线询价文件文件中所有的事项、格式、条款和技术规范等要求，保证其完全理解在线询价文件内容。投标人在响应截止时间后，不得存在误解和遗漏，要求更改已提交的响应文件。投标人的报价被认为已包括本项目采购范围内的全部内容。如果漏项被认为分摊到其他子目中，将不予重新计价；如果计算错误，在项目结束后，也将不予调整。如果投标人未按照在线询价文件的要求提交全部资料，或没有对在线询价文件做出实质性响应，根据有关条款规定，其响应可以被拒绝，由此带来的风险由投标人自行承担。
[bookmark: _Toc256000010][bookmark: _Toc137543700][bookmark: _Toc104293458]8.报价要求 
8.1  投标人应按在线询价文件规定的要求及责任范围和合同条件，以人民币进行报价。 
8.2 投标人应按在线询价文件要求填写报价表，报价表的内容和格式要求填写各项货物及服务的分项价格和总价，总报价中不得缺漏在线询价文件所要求的内容，否则，在评标时将视为无效响应。
8.3除在线询价文件另有规定外，投标人对本项目每个标段只允许有一个首次报价，不接受选择性报价，否则，在评标时将视为无效响应。响应文件应按在线询价文件所提供的采购内容与要求标明单价、总价。单价与总价不符者，适应单价的原则。总价应用数字和文字两种形式分别表示，数字和文字有不同时，总价以文字表述为准。
8.4 投标人的报价不得超过项目预算金额（含标段预算金额）或者最高限价，否则，在评标时将视为无效响应。本项目预算金额为最高限价。
8.5  投标人应该考虑但没有考虑到的任何费用应由投标人自行承担。
8.6  响应文件报价出现前后不一致的，响应文件无效。
9.响应文件的内容 
9.1 资格证明文件
9.1.1响应证明文件包含但不仅限于第一部分要求的审查文件。
9.1.2投标人有下列情形之一的，视为无效响应： 
（1）未按在线询价文件要求提交资格证明文件的或提供虚假资格证明文件的； 
（2）资格证明文件不在有效期内或未按有关规定年审合格的。
[bookmark: EB2483f9d8c5024f89af709c3d98ec2104][bookmark: EB9cfc61f9e3dc4aad9dd042e004b7c638][bookmark: EBe30f8b79ac024dd3a8d37824d3983b65][bookmark: _Hlk138412879] （3）响应文件未按在线询价文件的规定签章或签名；
（4）在线询价文件载明的生产、检验标准和方法等不符合在线询价文件的要求
（5）不符合在线询价文件中规定的其他实质性要求。如：
①未按照在线询价文件要求提交响应文件。
②响应有效期不足。
③报价超过预算金额或者最高限价；未按文件要求报价、报价不明确的。
④报价中存在重大漏项、笔误。
⑤供货期及质保期和服务承诺不满足在线询价文件的要求。

[bookmark: _Toc137543702][bookmark: _Toc104293460][bookmark: _Toc256000012]9.2. 无效响应 
投标人有下列情形之一的，视为响应无效：
（1）不同投标人的响应文件由同一单位或者个人编制；
（2）不同投标人委托同一单位或者个人办理响应事宜；
（3）不同投标人的响应文件载明的项目管理成员或者联系人员为同一人；
（4）不同投标人的响应文件异常一致或者响应报价呈规律性差异；
（5）不同投标人的投标资料相互混装；
（6）相关法律、法规规定的其他形式。
[bookmark: _Toc137543703][bookmark: _Toc104293461][bookmark: EBa1eff873611b4b6486cc1da270cc8651][bookmark: EB66ceaa6b39824d508105a628bcafcd9b][bookmark: _Toc256000013][bookmark: EB6af295d2da2b4778b7c2c5c7e5eea71a]
10.响应文件审查对照表

	乌鲁木齐市第六十八中学职工工装采购项目响应文件审查对照表

	序号
	审查内容
	审查因素
	是否符合
	说明

	
	
	
	是
	否
	

	1
	提供有效的营业执照副本（加盖公章）
	投标人提供电子扫描版文件
	
	
	

	2
	有效报价单
	投标人提供有效报价单
	
	
	

	3
	提供参数中★要求的相关支持文件及产品性能功能图册
	投标人提供电子扫描版文件
★CFL挑战赛及教学实践场地套装：符合CFL科学实训营器材准入-证明文件。
★北斗杯赛事套装：赛事教学主题符合北斗杯电力巡检及应用挑战赛教育官方赛事规则，提供规则证明文件。
★四足仿生机器人：提供产品介绍图册
★智能编程应用飞行设备：提供白名单赛事对应规则，设备能满足赛事规则所需及赛事规则。
	
	
	

	4
	提供产品演示视频
	投标人须上传提交智能编队无人机套装产品的演示视频，视频中必须体现产品的相关参数指标
	
	
	

	5
	24小时服务响应和故障产品备件服务承诺
	投标人须出具24小时服务响应和故障产品备件服务承诺
	
	
	

	6
	每周不少于1次进行现场教学和赛事指导的跟踪服务承诺
	投标人须出具每周不少于1次进行现场教学和赛事指导的跟踪服务承诺
	
	
	

	7
	培训人员STEAM青少年资格证书培训教师证书。
	投标人须提供售后培训人员STEAM青少年资格证书培训教师证书。

	
	
	


学校将组织相关人员根据响应文件进行审查对照，如出现响应文件第9条内容或不满足审查对照表要求，均属无效响应，报价无效。
[bookmark: EB6c5b00d97e574ea79d0063307de5de61][bookmark: EB5e6819471adf486dbd5ef38294343217][bookmark: EB96057038a4ca48c599a3216786cbcacf]   
[bookmark: _Toc256000017][bookmark: _Toc137543707][bookmark: _Toc104293465]11.其他规定 
验收工作由采购人组织进行，验收合格后在验收报告单上签字盖章。
[bookmark: _GoBack]特别说明：如供货产品与招标参数有差异的，招标人有权拒收，并终止合同，追究其法律责任，由此造成的损失由投标人自行承担。
12. 本在线询价文件的解释权归乌鲁木齐市第六十八中学所有。






第3部分 [bookmark: EBf9c14e2288424d04953348e187389903][bookmark: EBba34af7bdcfc4cb0b6c734b626c03f88][bookmark: _Toc104293467][bookmark: EBecb9b2a350bc4d72a60ce0143a343f00][bookmark: _Toc137543709][bookmark: _Toc256000019][bookmark: EBb2a33e4f21e242a4a4576d137e88a23f][bookmark: _Toc137543711] 采购内容与要求
一、产品技术参数：
	序号
	名称
	规格型号参数
	单位
	数量

	1
	人工智能EDU教育机器人
	一、产品描述：
该套装课程涵盖信息技术、编程、机器远离、人机交互、通用技术等人工智能前沿应用，包含智能家居、灾后救援、人脸识别、人机交互、智慧仓储、无人驾驶、智慧交通、环境感知等诸多人工智能技术的实现。
二、技术指标：
本套装可实现多种形态组合，实现虚拟现实对抗，对抗环境下，红外及弹丸两种模式，支持第三方开源硬件改装。
1.尺寸约≤320×240×270 mm。，
2.四驱全向麦克纳姆轮：运动速度范围。
3.影像传感器：1/4 英寸 CMOS，有效像素 500 万，广角120度。
4.无刷电机：最大转速1000 rpm，最大扭矩：0.25 N·m，最大输出功率19W。
5.高清FPV模式：图传延时，直连模式 80-100 ms，路由器模式 100-120 ms，。
6.传输距离：直连模式：FCC, 2.4 GHz 140 m，5.8 GHz 90 m，CE, 2.4 GHz 130 m，5.8 GHz 70 m。
7支持多种连接方式：WiFi直连、WiFi组网连接、USB RNDIS连接、串口连接。
8.兼容第三方开源硬件平台：树莓派、Arduino、MicroBit、Jetson Nano等。
9.红外深度传感器：障碍物感知范围：0.1m ~ 10.0m （90%反射率），FOV：20度，测量精度5%。
10.机械臂：最大臂展水平22厘米，垂直方向15厘米，2轴，支持绝对位置控制、相对位置控制，堵转保护。
11.机械爪：开合最大距离10厘米，夹取重量约300g。
12.舵机：重量69.5±1g，额定扭矩12kgf·cm，额定转速40±2rpm，传动比512。
13.支持scratch及python编程语言，支持官方3D虚拟平台编程控制，支持scratch通用软件编程平台编程控制。
14.开放SDK接口，支持视频流、音频流获取接口，拓展丰富人工智能功能。
15.拥有50个可编程控制部件，包括底盘、云台、发射器、装甲、灯效、机械臂、机械爪、舵机、红外传感器等模块，同时提供SDK接口控制。
16.可支持实现：语言对话、图像传输、人机交互、智慧仓储、人脸识别、语音感知交流、自动行驶、击打反击、灯光变换等功能。
17、为保证教学培训的专业性和持续性，培训教练员需具备青少年STEAM教练员资格证书。
18、符合具备CFL科学实训营器材准入。
三、性能指标：
1、具备无线电型号传输核算报告复印件。
2、产品检测报告复印件。
3、厂家无线电传输设备制造证书。
	套
	2

	2
	CFL挑战赛及教学实践场地套装
	该场地套装适用于挑战及教学实训互动的赛事套装配置，场地包含地图，场地AI教学基地，场景网管建设，系统接入软件账号等。对应相关课程实训体系，匹配软件中虚拟与现实场景互动，搭配实训营相关课程及活动指导现场指导，对应CFL实训营课程体系。
核心网管参数：
矩阵类产品必须配合使用
产品尺寸：143.6X56.6X25.8mm，重量：117.4g
工作温度：0-50°C，工作湿度：5-90%
OLED屏显颜色：黑白屏，OLED屏幕尺寸：32X16mm
材质：ABS+PC，接口类型：Type-C接口，开关类型：120 Ω 开关
通讯方式：CAN接口连接网关盒、多媒体盒，建立有线通讯、RS485通信
显示屏：oled屏可显示汉字、字母、数字、图案等
复位按钮：有，功能按键：功能按键1、功能按键2、功能按键3
功能：
方向控制 (功能按键1) ：调整矩阵设备系统的方向，每一次可以旋转90°
方向查看 (功能按键2) ：展示当前矩阵设备系统显示方向，方便用户查看了解
演示控制 (功能按键3) ：自动进行内置舞步展示
oled屏显示：可以显示文字、字母、数字和图案等内容
组合模式：可与矩阵灯、矩阵球和地面矩阵等矩阵类设备组合使用，丰富产品玩法
★符合CFL科学实训营器材准入-证明文件。
	套
	1

	3
	北斗杯赛事套装
	机甲联盟系列北斗杯电力巡检及应用挑战赛教育教学主题套装
一、赛事产品配置清单
智能编程无人车旗舰版*1
编程机械臂套装*1
编程六足机器人旗舰版*1
高精度定位升级套装
网关盒*1
充电器（1充4）*1
赛事机关套装*1
北斗杯赛事场景地图6x6.4m*1
电量模块模型（方形木块4cm）*10
定位标签（0-4）*各8
系统账号*5
二、核心产品技术参数：
1、智能编程无人车旗舰版
机体尺寸：335mmX325mmX120mm；续航时间：≥60min；机体重量：≤3.2kg；
材质：ABS+PC；行驶速度：0-1.2m/s (默认速度0.3m/s，巡线模式速度0.1m/s)
爬坡角度：最大可达到20°(搭载机械臂时，最大可达到15°）
控制方式：拖拽模式控制、图形化编程控制、Python编程控制；
支持色彩种类：红、橙、黄、绿、青、蓝、紫、白；
灯光模式：常亮模式、呼吸模式、闪烁模式；
网络：5.8GHz/5.1GHz/2.4GHz频段无线局域网设备；
驱动类型：采用4独立电机驱动；全向运动：有 (4个麦克纳姆轮支持全向运动）
分辨率：200万相素，640*480图传；视角范围：广角120度；
电池容量：3500mAh；尺寸(加外壳)104mmX63mmX24.5mm；
充电座尺寸：150mmX82mmX35mm；
功能：
基于FreeRTOS系统，融入智能算法的开源无人车，可组合搭载机械臂做吸取、夹取等功能；实时图传功能，低高度FPV视角；可识别对空对地二维码、颜色、图形或物体；
5.8GWIFI实时图传，能做基础视觉检测<120ms，同时WIFI支持STA及AP两种；远程无线图传芯片，灵敏度高，抗干扰性强，实时视频回传效果；巡线功能、跟踪功能、WIFI和蓝牙遥控、摄像头物体识别；内置陀螺仪传感器、定位传感器；可扩展UWB模块 (定位)，ESP32模块，TOF测距模块；避障功能，可以实现自动避障；支持语播报，键盘控制等操作
2、编程机械臂套装：
底座尺寸：150mmX150mmX80mm；大臂长度：150mm；小臂长度：165mm；
材质：ABS+PC；自由度：3+1；单机重量：≤1.58kg；续航时间：≥120min；
机体自由度：3+1 DOF；材质：ABS+PC、铝合金；
执行末端：吸盘、夹爪；接口类型：网口、Type-C接口；
分辨率：200万相素，640*480图传；视角范围：广角120度；
控制方式：拖拽模式控制、图形化编程控制、Python编程控制）；
内置彩色可编程真彩LED灯；电池容量：3500mAh
机械臂初始位置坐标：( 0，240，200) mm
软件限位：J1: -90°90°、J2:-20~70°、J3:-80~5°，且必须满足J2+J3:-45~45°、J4:-360° -360° 
xyz坐标范围：x: -360~360mm，y: 0~360mm，z:-100~220mm且x*x+y*y>=210*210、x*x+y*y<=360*360
通信方式：CAN线连接，建立有线通讯；具有堵转保护/过温保护；
PC上位具备仿真模拟功能。
功能；
基于FreeRTOS系统，融入高巨创新智能算法的开源机械臂；
实时图传功能，能做基础视觉检测<120ms，具有FPV视角；
可识别二维码、四月码、颜色、图形或物体；
远程无线图传芯片，灵敏度高，抗干扰性强，实时视频回传效果；
角度控制:机械臂移动到指定的角度位置；
可与可移动UWB定位设备配合使用，扩展协同场景UWB定位功能；
oled屏显示：可以显示文字、字母、数字和图片等内容；
组合模式：可与编程无人车组合搭载，丰富产品玩法；
执行机构：机械臂末端可以根据需要更换不同的任务模块
3、编程六足机器人旗舰版
机体尺寸：520mmX430mmX210mm；续航时间:≥40min；重量：3.2kg；
行驶速度：0-0.2m/s；高度调节:60-120mm；爬坡角度：0-15°；
材质：ABS、PC、铝合金
控制方式：拖拽模式控制、图形化编程控制、Python编程控制；
网络：5.8GHz/5.1GHz/2.4GHz频段无线局域网设备；
色彩种类：红、橙、黄、绿、青、蓝、紫、白
灯光模式：常亮模式、呼吸模式、闪烁模式
机体自由度:18DOF（≥3个舵机组成机体足，全机体≥6条机体足总计≥18个舵机）；
相机:≥200万相素，图传≥640*480分辨率 广角：≥120度；
电池容量：≥3500mAh；尺寸(加外壳)：104mmX63mmX24.5mm
功能：
基于FreeRTOS系统，融入智能算法的开源六足机器人；
实时图传功能，低高度FPV视角；
可识别对空对地二维码、颜色、图形或物体；
5.8GWIFI实时图传，能做基础视觉检测<120ms，同时WIFI支持STA及AP两种远程无线图传芯片，灵敏度高，抗干扰性强，实时视频回传效果；
巡线功能、跟踪功能、WIFI和蓝牙遥控、摄像头物体识别；
内置陀螺仪传感器、定位传感器；
可扩展UWB模块(定位)，ESP32模块，TOF测距模块；
避障功能，可以实现自动避障；
支持语音播报，键盘控制等操作；
PC上位具备仿真模拟功能。
4、综合服务管理平台
体系化课程资源平台为学校学生提供人工智能、软件编程、硬件控制等人工智能Steam创客教育基础入门和进阶知识的管理平台，融合演示课件、示例程序、课堂练习、课后任务等，另外平台具有良好的管理系统，拉通课前备课、课中授课、课后作业等全流程，对学校、班级、教师、学生以及课件、作业、课堂都能有效管理，形成一个相对全面的综合服务管理平台。
数字实验室软件编程：
具备拖拽编程、图形化编程和Python代码编程的数字仿真实验平台，可同时进行所有品类的设备连接，通过同一平台进行集中控制。
5、★赛事教学主题符合北斗杯电力巡检及应用挑战赛教育官方赛事规则，提供规则证明文件。

	套
	1

	4
	四足仿生机器人
-
续航套装
	1.产品尺寸：70cmx31cmx40cm
2.整机重量：15kg（含电池）
3.载荷：约8kg(极限~10kg)
4.运动速度：0~3.5m/s
5.最大攀爬落差高度：约16cm
6.最大攀爬斜坡角度：40°
7.超广角3D激光雷达
8.广角相机
9.基本运动、舞蹈等
10.智能OTA升级
11.APP高清图传、遥控、所有数据查看
12.APP图形化编程
13.前置照明灯（3W）
14.探物避障24.电池种类：普通（15000mAh）
15.续航时间：1-2h
16.充电器：普通（33.6V 3.5A）
17.保修期：1年
18.手持式遥控器：选配
19.可伸缩电机驱动式卷线器：更好的运输物品体验
20.4G模组 内置eSIM
21.语音交互及指令
22.语音对讲
23.音乐播放（喇叭3W）
24.智能伴随
★提供产品介绍图册。
	套
	1
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	智能编队无人机套装EDU+
教育拓展版本
	1、 产品描述：
该套装是一款便携易用可多语言编程编程的群控EDU+无人机编队套装，针对室内外不同场景都可进行无人机编队表演，还可实现多套编队拓展表演，让编队不再单一，实现更多无人机表演效果；无论编队拓展还是编程教学，给学生无限的拓展想象空间，丰富教学内容，激发学生教学兴趣，培养学生无人机智能应用的技术能力，拓展信息科学教学现实应用，从教、学、练、赛、演、拓等多维度提升学生的综合应用能力。
二、技术性能指标：
内涵无人机*10，电池*30、基站*4、三脚架*4、充电套装*10，中继器*1、备用桨叶*40、备用配件包*1、航空编队箱体*1
1、无人机尺寸：208mm*208mm*94mm，轴距 165mm
2、无人机重量  (包含电池和保护罩)   190g
3、单电池续航时间11-13min，工作温度  -5℃ ~ +40℃，电池类别：Li Polymer ，电压 7.4V ，充电功率 17.4W ，常规电池容量 1500 mAh 
4、混合定位技术 ：TOF 与 UWB 混合定位 ，无需 GPS，采用自研的三维空间混合定位技术，定位范围更大，更准，可支持最大 40X40X30 米的三维空间定位。定位精度：垂直:±0.1m(室内) 水平:±0.1m(室内)  
5、无人机最大下降速度 2.5m/s  (表演飞行为1m/s)，最大上升速度 2.5m/s  (表演飞行为1m/s)，最大水平速度 5m/s  (表演飞行为2m/s)；最大飞行定位高度 10m
6、无人机最大旋转角速度  俯仰轴：  180°/ 秒 航向轴：  30°/秒
悬浮精度  垂直:±0.3m  (室内)   水平:±0.3m  (室内)
7、抗风等级 3级风  (3.4 ~ 5.4 m/s)
8、螺旋桨规格 75mm，无刷电机动力强劲 1104  (5500KV)
9、灯光 5W炫彩高亮LED灯，  颜色可设变
10、安全性堵转保护、低电量保护、失控保护、物理防护
11、编队扩容：编队飞机数量最多可超 200 架 
12、多终端支持 ：支持手机、PAD、PC 等多种终端设备操控及编 程，同时新增更多飞行玩法 
13、定高方式：TOF、UWB 与气压传感器三重定高，无惧任何 地面环境 
14、中继器连接方式：Type-C 接口与控制终端直连 ；
15、基站：供电电压DC5V ，WIFI 5.8G 
	套
	2
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	智能编程应用飞行设备（新）
	一、产品描述：
该飞行器属于一款人工智能编程教育应用无人机产品，致力于降低机器人和人工智能学习门槛，提升学生的好奇心与自信心；丰富的感知应用技术，实现多机协同控制、无人机与智能机器人等多方协同交互智能化应用和AP智能应用。项目式进阶的多学科融合教学体系，让老师轻松教、学生轻松学，搭建学生无人机智能应用的无限想象力，搭建学生行业高低空无人飞行领域知识体系，培养城市化高低空科技创新未来人才。
二、功能描述：
1、AI视觉识别能力：更智慧、更多元、更多想象；
2、可调摄象云台：更广泛的教学能容及应用环境创造力；
3、激光发射系统：更多应用领域开发；
4、编队群控飞行：一机多用，无限迭代，丰富科普内容
5、全彩LED灯光：更多玩法，激发学生的创造力
6、开放的AP接口：更多拓展，实现更多智能交互应用，让学生也可以成为发明家。
7、丰富赛事及教学场景：丰富的教学资源、教学场景体系实现全能对战多模式，集成激光、高清图传、编程操控一机组网功能，实现更多人工智能教育和表演竞技、赛事队长等场景。
二、技术性能指标：
1、机体尺寸：189.3*184.6*51.4mm；
2、轴距：≤140mm；
3、抗风等级≤3级；
4、电池容量≥1000mAh；
5、电池类型：L8.5 20锂离子电池；
6、续航时间:9min-12min；
7、机体克重：≤120g；
8、自带物理防护罩；
9、全彩发光机身；
10、支持红外四向避障；
11、定位方式：光流与二维码定位；
12、定位精度：
二维码：水平±6cm，垂直±8cm；
光流：水平±30cm，垂直±30cm；
13、最大飞行高度：10m
14、最大通讯距离：50m
15、控制方式：图形化编程控制；
16、通讯方式：5.8G WIFI；
17、相机规格：照片1920*1080P，视频720P/30fps*⑥，视场角71°，格式：JPG，MP4
18、支持红外激光，支持四向避障，支持云台，AI识别及AR互动，支持姿态识别，支持单机队对抗及组队对抗，支持单机飞行与组网编队飞行；
19、操控软件硬件要求：手机 App需要 iOS15.0 以上以及 Android11 以上；PAD 版 APP需要 iOS15.0 以上以及 Android11 以上，PC 软件版Windows 10 以上 64 位操作系统。
三、技术支持及相关服务保障要求：
1、★提供白名单赛事对应规则，设备能满足赛事规则所需及赛事规则。
	套
	20
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	翼展滑翔机
	产品参数：
翼展: 3000mm 锂电池: 22.2V 5000mAh35C 
机身长: 1873mm 副翼: 有 
起飞重量: 约4700克 襟翼: 有 
电机: 4258-KV460 收放: 无 
电调: 60A 持续飞行时间: 30分钟 
舵机: 23克舵机x6 经验水平: 中级 
遥控器: 6通 组装时间: 10分钟 
重心位置:90-95毫米(距机翼前缘) 翼载荷: 64.5g/dm² 
桨尺寸: 15*7.5折叠桨 机翼面积: 36.2dm²
	台
	2
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	智能遥控器
	产品参数：
翼展: 1200mm 收放: 有 
机身长: 1010mm 副翼: 有 
起飞重量: 约1450g 襟翼: 有 
电机: 3541-KV840 平尾: 有 
电调: 40A 垂尾: 有 
舵机: 9克舵机x6 持续飞行时间: 6分钟 
遥控器: 6通 经验水平: 中级 
重心位置:65-70mm(距机翼前缘) 组装时间: 10分钟 
桨尺寸: 11*7,2叶 翼载荷: 57.8 g/dm² 
锂电池: 14.8V 2200mAh 机翼面积: 25.1dm²
	个
	3
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	遥控纸飞机全能套装
	产品描述：
固定翼纸飞机，因为其外形酷似小时候的折纸飞机而得名1米纸飞机展翼大，漂浮性能佳，螺旋桨藏于机身内。该纸飞机严格按照省赛、国赛标准设计，前方有三角弧形加固板，碳杆加固位置均已标出。滑翔性能好，专业飞手实测，3S2200电池反复空中滑翔时间超过25分钟，落地电压11.2V，机身材料为 KT 板材，材质轻盈，灵活控制，机身已切割预留有槽位。可用于参加纸飞机编队飞行比赛。
产品参数：包含电池遥控器全套套装
翼展：1m
电机：2216-1030kv外专无刷电机
舵机：9g舵机
重心位置：加强杆压片前缘
机头加强板
木质电机座
碳杆
	套
	15
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	遥控纸飞机基础套装
	KT板易碎不耐摔，但重量轻，飞行更灵活，用于损耗补充，长100cm,宽92cm,机头加强，木质电机座，5mm加强玻纤杆
	套
	30
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	高配电池
	电池容量：5000mah，电芯组合：6s1p，放电线：16#出80mm，硅胶线，充电线：22#出45mm，硅胶线，额定电压：22.2v，放电倍率：45C，尺寸：41*43*163mm,重量：676g
	块
	4
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	基础电池
	
电池容量：2200mah，
电芯组合：4s1p，
放电线：16#出80mm，硅胶线，
充电线：22#出45mm，硅胶线，
建议充电电流：2.5-3A，
最大充电电流：10A(5C)，
额定电压：14.8v，
放电倍率：45C，
尺寸：32*27*105mm,
重量(士15g)：223g
	块
	4
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	XT60电池
	
电池容量:2200mAh,
电芯组合:3S1P，
额定电压:11.1V，
放电倍率:30C，
建议充电电流:2-3A，
最大充电电流:10A(5C)，
放电线:16#出80mm,硅胶线，
充电线:22#出45mm,硅胶线，
尺寸(H*W*L):20*33*105mm，
重量(士15g):166g
	块
	75
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	充电器(标配版)
	 包装清单
充电器*1，电源线*1，接头+香蕉头连接线*1，鳄鱼夹+DC链接线*1，鳄鱼夹+T头连接线*1，T头+点火器*1，T头+FUTABA连接线*1，T头+JST连接线*1，说明书*1，包装盒*1，转接头【XT60母转T插公】，
输入电压: AC110V~240V
DC 11.0-18.0V
最大充电电功率:80W
充搶电电流: 0.1 ~6.0A
最大放电电功率:10W
放电电流: 0.1~2.0A
充锂电平衡电流:300mAh/cell
可充NiCd/NiMH电池: 1~15S
可充锂电: 1~6S
输入插头:AC:3PIN插头/DC5525
输出插头:2S/3S/4S/5S/6S平衡口
包装重量:约820g
外形尺寸:136 x141x34mm
重量: 800g(净重）
	个
	20
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	锂电池测电器
	遥控纸飞机用测电器。组压显示范围 0.5V~ 4.5V 
适用：锂电池测电器，总压显示范围：0.5V~ 36V 
检测精度：±0.01V，1S测试显示范围：3.7V~ 30V 
产品尺寸：43*30*14mm，低压蜂鸣报警模式：2S-8S 
重量：13.2克 报警压设定范围：OFF~2.7~3.8V
	块
	10
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	2.4g通道接收遥控器
	通道分辨率：1024
适合机种：多轴飞行器(回中版),固定翼飞机,车船
低电压报警：低于4.2时
频率范围：2401MH2-2479MHz
充电接口：有
波段宽度：500KHz
模拟口：有
发射功率：小于等于70mW
输入电源：4.2V-6V
机身重量580g
2.4GHz模式:S-FHSS
编码方式：FSK
外形尺寸：215*105*220mm
	个
	1
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	模拟飞行控制器
	
产品参数：
连接方式：USB有线
工作电源：DC 5V
工作电流：常态下小于20MA，振动状态：、小于100MA
产品尺寸：约198X190X220mm
本体重量：约517克
支持平台：PC端
PC电脑支持平台：WindowsXP/7/8/10
	个
	10



二、交货时间
合同签订后7个工作日交货完毕。
三、质保期  
1年
四、售后服务要求
（1）乌鲁木齐市市区有固定售后人员。
（2）售后响应时间为24小时内。
（3）要有良好的售后服务体系。固定的售后服务团队和服务计划。



