
                       
技术商务资信评分明细 （梅劲） 

项目名称:  临安区职业教育中心新建项目电子基础实训室基地设备采购项目（临[2022]81号）

序号
评分
类型

评分项目内容
分值
范围

浙江科穹
教学设备
有限公司

南京讯邦
电子科技
有限公司

杭州恒瑞
教学设备
有限公司

浙江海控
教学设备
有限公司

郑州博恩
信息科技
有限公司

1 技术

投标产品的技术指标的吻合程度和偏差情况（包括
所投标产品的规格型号、详细配置、主要技术参
数、随机软件、证明材料、产品售后等），满足采
购件技术指标的得基准分24分，标“◆”为关键性参
数，负偏离或未响应的每项扣1分，未标“◆”的非关
键性参数，负偏离或未响应的每项扣0.5分，扣完为
止。
注：要求提供测试报告复印件、证书复印件、功能
截图等证明材料而未提供视作一项负偏离。

0-24 16 14 16 24 24

2.1 技术

（一）数字孪生AR实时仿真系统
1、要求能够通过扫描二维码、图片作为AR入口；
提供包含电梯控制模块、扶梯模块、水泵排水模
块、刀库捷径模块等不少于10个PLC实训模块。内
置AI智能语音助手，点击模型相应位置，自动语音
讲解其功能。（0-1分）
2、要求包含模块介绍、实训目的、实训原理、实训
流程、模型离线仿真、模型在线仿真、离线实景仿
真、在线实景仿真等7个内容。（0-1分）

0-2 1 0 0 2 0

2.2 技术

（二）PLC虚拟实时仿真软件
1、提供不少于7个功能自动化场景，涵盖多自由度
机械手、自动循环供料、机械自动冲压、物料输送
分拣、码垛堆积控制、自动仓储控制、四自由度机
械手控制等自动化模型。

0-1 0 0 0 1 0

2.3 技术

（三）可编程控制器实时仿真软件（PC版）
1、提供不少于23个功能实训画面，涵盖了基本指令
练习、装配流水线控制、十字路口交通灯控制、天
塔之光控制、水塔水位控制、数码管控制、电动机
星三角启动控制、四节输送线控制、自控轧钢机控
制、机械手控制、液体混合装置控制、邮箱自动分
拣控制、物料分拣控制、电动机正反控制、电镀生
产线控制、自动售货机控制、小车运料控制、自动
送料装车控制、抢答器、自动洗衣机控制、自动成
型机控制、自动冲压机、柔性生产线控制等实训仿
真画面。

0-1 0 1 0 1 1

2.4 技术

（四）数字栾生仿真软件
1、具有液压气动、电工电子、数字电路等各种机电
领域2D元件库，可进行多方面多领域的联合仿真。
3D模型与2D原理元件（电、气、液回路原理图）可
实现同步仿真。使仿真效果更为真实。（0-1分）
2、软件支持同各种实际的PLC进行直接通讯（无需
通过OPC），如西门子1200、西门子1500、三菱
FX5U、三菱Q系列等以及国产汇川H2U-1616MT-
XP、台达DVP SX2等，虚拟设备可接受PLC的指令
信号，同时也可返回其采集的信号到PLC中，属于
一个完整的闭环控制系统。（0-1分）
3、具有VR接口，可与HTC VIVE完美兼容，实现虚
拟现实环境中的仿真运行，让用户身临其境的体验
虚拟设备的各种功能。（0-1分）
4、软件内嵌有MIT scratch图形化编程模块。（0-1
分）

0-4 2 0 2 4 0
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2.5 技术

（五）工业机器人教学3D仿真软件
1、软件要求采用C++语言开发，运行环境支持
Windows7以上版本，主要由工业机器人概述、工业
机器人电气控制、工业机器人机械结构、工业机器
人应用案例四个功能模块组成。（0-1分）
2、工业机器人机械结构
要求提供至少6个品牌的机器人结构展示和2种机器
人零部件展示，国际知名品牌不少于4种，国内知名
品牌不少于2种，每个项目集成3个子项目，包含三
维拆卸、三维装配、模拟拆装；每个子项目集成9个
子内容，包含项目简介、拆装工具介绍、注意事
项、机器人轴1至轴6拆卸三维动画。（0-1分）

0-2 0 0 0 2 0

2.6 技术

（六）工业机器人虚拟拆装系统
1、要求系统具有真实的实验室场景，含教室、展
板、多媒体讲台、黑板、照明灯、拆装工具桌（含
多种拆装工具）、工业机器人安装桌、工业机器人
等场景组件，能够真实反映实际的实训场景。（0-1
分）
2、要求系统具有拆卸和装配两个功能模式。每个模
式不少于14个子任务，拆卸和装配过程均要求具有
语音和文字提升，便于操作者快速的熟悉拆卸和装
配步骤。（0-1分）

0-2 1 0 0 1 1

2.7 技术

（七）工业机器人AR拆解软件
1、要求能够通过扫描二维码、图片作为AR入口，
机器人拆卸流程，至少包括44个步骤，从机器人轴6
到轴1的拆卸，通过机器人的360度自由控制，能够
清晰的展现和观察机器人的轴电机、减速器、盖
板、线缆支架、线缆接头、同步轮、同步带等机器
人器件。根据语音提示，点击屏幕上的机器人部
件，一步步的拆解，熟悉机器人的机械结构和维
护。（0-1分）
2、要求能够通过扫描二维码、图片作为AR入口，
机器人装配流程，至少包括44个步骤，从机器人轴1
到轴6的装配，能够清晰的展现和观察机器人的轴电
机、减速器、盖板、线缆支架、线缆接头、同步
轮、同步带等机器人器件。根据语音提示，点击屏
幕上的机器人部件，一步步的完成对机器人本体的
装配，熟悉机器人的机械结构和维护。（0-1分）

0-2 0 0 0 2 0

2.8 技术

（八）无线实验室智能管理系统
1、设备管理要求具有设备控制、考核设置、报警查
看、使用时间、设备报修五个子选项。（0-1分）
2、考核设置要求可以设置考试时间，设备在规定的
时间内正常运行，考核结束前会下发提示音至硬件
设备，时间到后自动关闭设备。（0-1分）
3、系统至少具有两种控制模式，云控和本地。云控
可以通过手机或平板电脑进行直接控制和本地请求
指令授权控制；本地控制采用刷卡的形式识别登录
设备运行。（0-1分）

0-3 3 0 1 3 1

2.9 技术

（九）机床电气仿真实训软件
1、具有不少于10种机床的仿真训练（机床类型参见
清单参数部分）。（0-1分）
2、涵盖不少于20种基础动画仿真，如热继电器、时
间继电器、星三角启动、直接控制、顺序启动等。
（0-1分）
3、具有电工理论学习资源，不少于8个章节的学习
资源。（0-1分）

0-3 2 2 0 3 3

2.10 技术

（十）无线智能化考核系统
1、要求学生在软件当中进行理论考核和实操考核。
（0-1分）
2、系统登录要求有三种身份组成，分别为系统管理
员、教师端、学生端。要求系统管理员在老师身份
下输入固定账号及密码进入。软件可设参数要求：
至少可以设置考试时间（单位：min）、考试题目、
试题难度。（0-1分）

0-2 1 0 0 2 1
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2.11 技术

（十一）智慧课堂系统
1、具有备课资源库，与网络教学平台无缝对接，教
师在使用备课系统平台进行课程建设、备课、授课
过程中随时可以搜索、引用、无缝插入备课资源库
中的资源，全面辅助教师教学和学生学习。需包含
电子书和学术视频。（如有需要作者授权协议可提
供）（0-1分）
2、教师通过备课系统建课过程中，支持视频中任意
时间点插入测验：上传视频后，可以在任意时间点
插入测试题，包含单选题、多选题和对错题。支持
视频中任意时间点插入PPT：上传视频后，可以在
任意时间点插入和替换任意PPT。（0-1分）

0-2 0 0 0 2 0

2.12 技术

（十二）智能仪表
1、多功能测试表1只：测量范围：0～500V，0～
5A，能测量电路的电压、电流、有功功率、无功功
率、视在功率、功率因数等。功率测量精度为1.0
级，功率因数测量范围0.3～1.0，能自动判别负载性
质（感性显示“L”，容性显示“C”，纯电阻不显示），
带有WiFi通信功能（为了保证系统的稳定性，而不
是采取串口转换模块拼接而成），都具有云平台数
据存储，手机APP显示（具有单次采集、连续采集
功能）。（0-1分）
2、直流电流表：测量范围：0～2A。量程自动切
换，测量精度为0.5级；四位数显，具有超量程报保
护功能，带有WiFi通信功能（为了保证系统的稳定
性，而不是采取串口转换模块拼接而成），都具有
云平台数据存储，手机APP显示（具有单次采集、
连续采集功能）。（0-1分）

0-2 2 0 1 2 0

3.1 技术

1、有完善可行的项目实施安装方案，提供详细的项
目组织管理、进度计划、人员安排、实施管理（含
产品运输、安装、调试）等内容得2分；方案内容基
本完整、基本可行的得1分；对以上内容理解基本有
误或实施方案不可行或没有提供的不得分。（0-2
分）

0-2 2 2 2 2 2

3.2 技术

2、有完善可行的整体建设目标与思路、整体规划、
功能定位与划分、场地布局与设计等内容得1分；方
案内容基本完整、基本可行的得0.5分；对以上内容
理解基本有误或实施方案不可行或没有提供的不得
分。（0-1分）

0-1 1 1 1 1 1

3.3 技术

3、有完善可行的项目质量保障方案，提供详细的质
量方针、质量目标、质量范围、质量保障组织和过
程等内容得1分；方案内容基本完整、基本可行的得
0.5分；对以上内容理解基本有误或实施方案不可行
或没有提供的不得分。（0-1分）

0-1 1 1 1 1 1

3.4 技术

4、有完善可行的培训方案，提供详细的培训方式、
时间、地点、对象以及培训内容等内容得1分；方案
内容基本完整、基本可行的得0.5分；对以上内容理
解基本有误或实施方案不可行或没有提供的不得
分。（0-1分）

0-1 1 1 1 1 1

3.5 技术

5、有完善可行的验收方案，提供验收标准及内容、
验收方法及程序、验收提交成果等内容得1分；方案
内容基本完整、基本可行的得0.5分；对以上内容理
解基本有误或实施方案不可行或没有提供的不得
分。（0-1分）

0-1 1 1 1 1 1

4 技术

对服务方案进行评价，包括售后服务的响应程度、
质量保证措施、其它服务方案等，方案陈述完整，
能全盘考虑用户需求的得3分；方案较完整，基本考
虑用户需求的得2分；方案基本完整、对用户需求考
虑欠妥的得1分；方案不完整，完全未考虑用户需
求，或未提供相关方案的不得分。（0-3分）

0-3 3 3 3 3 3
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5.1 技术

1、投标人或设备制造商有售后服务管理通过
GB/T27922-2011认证且获得服务水平达五星的售后
服务认证的得3分，四星的得2分，三星的得1分。
（0-3分）
评审依据：1、提供以上证书加盖公章的扫描件佐
证；2、所提供以上证书范围与本项目相适应。未提
供或提供的不符合要求不得分。

0-3 3 0 3 3 2

5.2 技术

2、投标人或设备制造商有经过第三方专业培训机构
培训且考核合格持证上岗的售后服务人员，每提供1
人得1分，最高得6分。（0-6分）
评审依据：提供证书原件扫描件加盖公章的扫描件
放入投标文件佐证，未提供或提供的不符合要求不
得分。

0-6 6 1 0 6 6

5.3 技术
3、满足招标文件的质保期条件的得0分，免费质保
期每增加一年加1分，满分2分。（0-2分） 0-2 2 2 2 2 2

合计 0-70 48 29 34 69 50

                                                       

专家（签名）：                           
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技术商务资信评分明细 （马俊） 

项目名称:  临安区职业教育中心新建项目电子基础实训室基地设备采购项目（临[2022]81号）

序号
评分
类型

评分项目内容
分值
范围

浙江科穹
教学设备
有限公司

南京讯邦
电子科技
有限公司

杭州恒瑞
教学设备
有限公司

浙江海控
教学设备
有限公司

郑州博恩
信息科技
有限公司

1 技术

投标产品的技术指标的吻合程度和偏差情况（包括
所投标产品的规格型号、详细配置、主要技术参
数、随机软件、证明材料、产品售后等），满足采
购件技术指标的得基准分24分，标“◆”为关键性参
数，负偏离或未响应的每项扣1分，未标“◆”的非关
键性参数，负偏离或未响应的每项扣0.5分，扣完为
止。
注：要求提供测试报告复印件、证书复印件、功能
截图等证明材料而未提供视作一项负偏离。

0-24 16 14 16 24 24

2.1 技术

（一）数字孪生AR实时仿真系统
1、要求能够通过扫描二维码、图片作为AR入口；
提供包含电梯控制模块、扶梯模块、水泵排水模
块、刀库捷径模块等不少于10个PLC实训模块。内
置AI智能语音助手，点击模型相应位置，自动语音
讲解其功能。（0-1分）
2、要求包含模块介绍、实训目的、实训原理、实训
流程、模型离线仿真、模型在线仿真、离线实景仿
真、在线实景仿真等7个内容。（0-1分）

0-2 1 0 0 2 0

2.2 技术

（二）PLC虚拟实时仿真软件
1、提供不少于7个功能自动化场景，涵盖多自由度
机械手、自动循环供料、机械自动冲压、物料输送
分拣、码垛堆积控制、自动仓储控制、四自由度机
械手控制等自动化模型。

0-1 0 0 0 1 0

2.3 技术

（三）可编程控制器实时仿真软件（PC版）
1、提供不少于23个功能实训画面，涵盖了基本指令
练习、装配流水线控制、十字路口交通灯控制、天
塔之光控制、水塔水位控制、数码管控制、电动机
星三角启动控制、四节输送线控制、自控轧钢机控
制、机械手控制、液体混合装置控制、邮箱自动分
拣控制、物料分拣控制、电动机正反控制、电镀生
产线控制、自动售货机控制、小车运料控制、自动
送料装车控制、抢答器、自动洗衣机控制、自动成
型机控制、自动冲压机、柔性生产线控制等实训仿
真画面。

0-1 0 1 0 1 1

2.4 技术

（四）数字栾生仿真软件
1、具有液压气动、电工电子、数字电路等各种机电
领域2D元件库，可进行多方面多领域的联合仿真。
3D模型与2D原理元件（电、气、液回路原理图）可
实现同步仿真。使仿真效果更为真实。（0-1分）
2、软件支持同各种实际的PLC进行直接通讯（无需
通过OPC），如西门子1200、西门子1500、三菱
FX5U、三菱Q系列等以及国产汇川H2U-1616MT-
XP、台达DVP SX2等，虚拟设备可接受PLC的指令
信号，同时也可返回其采集的信号到PLC中，属于
一个完整的闭环控制系统。（0-1分）
3、具有VR接口，可与HTC VIVE完美兼容，实现虚
拟现实环境中的仿真运行，让用户身临其境的体验
虚拟设备的各种功能。（0-1分）
4、软件内嵌有MIT scratch图形化编程模块。（0-1
分）

0-4 2 0 2 4 0
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2.5 技术

（五）工业机器人教学3D仿真软件
1、软件要求采用C++语言开发，运行环境支持
Windows7以上版本，主要由工业机器人概述、工业
机器人电气控制、工业机器人机械结构、工业机器
人应用案例四个功能模块组成。（0-1分）
2、工业机器人机械结构
要求提供至少6个品牌的机器人结构展示和2种机器
人零部件展示，国际知名品牌不少于4种，国内知名
品牌不少于2种，每个项目集成3个子项目，包含三
维拆卸、三维装配、模拟拆装；每个子项目集成9个
子内容，包含项目简介、拆装工具介绍、注意事
项、机器人轴1至轴6拆卸三维动画。（0-1分）

0-2 0 0 0 2 0

2.6 技术

（六）工业机器人虚拟拆装系统
1、要求系统具有真实的实验室场景，含教室、展
板、多媒体讲台、黑板、照明灯、拆装工具桌（含
多种拆装工具）、工业机器人安装桌、工业机器人
等场景组件，能够真实反映实际的实训场景。（0-1
分）
2、要求系统具有拆卸和装配两个功能模式。每个模
式不少于14个子任务，拆卸和装配过程均要求具有
语音和文字提升，便于操作者快速的熟悉拆卸和装
配步骤。（0-1分）

0-2 1 0 0 1 1

2.7 技术

（七）工业机器人AR拆解软件
1、要求能够通过扫描二维码、图片作为AR入口，
机器人拆卸流程，至少包括44个步骤，从机器人轴6
到轴1的拆卸，通过机器人的360度自由控制，能够
清晰的展现和观察机器人的轴电机、减速器、盖
板、线缆支架、线缆接头、同步轮、同步带等机器
人器件。根据语音提示，点击屏幕上的机器人部
件，一步步的拆解，熟悉机器人的机械结构和维
护。（0-1分）
2、要求能够通过扫描二维码、图片作为AR入口，
机器人装配流程，至少包括44个步骤，从机器人轴1
到轴6的装配，能够清晰的展现和观察机器人的轴电
机、减速器、盖板、线缆支架、线缆接头、同步
轮、同步带等机器人器件。根据语音提示，点击屏
幕上的机器人部件，一步步的完成对机器人本体的
装配，熟悉机器人的机械结构和维护。（0-1分）

0-2 0 0 0 2 0

2.8 技术

（八）无线实验室智能管理系统
1、设备管理要求具有设备控制、考核设置、报警查
看、使用时间、设备报修五个子选项。（0-1分）
2、考核设置要求可以设置考试时间，设备在规定的
时间内正常运行，考核结束前会下发提示音至硬件
设备，时间到后自动关闭设备。（0-1分）
3、系统至少具有两种控制模式，云控和本地。云控
可以通过手机或平板电脑进行直接控制和本地请求
指令授权控制；本地控制采用刷卡的形式识别登录
设备运行。（0-1分）

0-3 3 0 1 3 1

2.9 技术

（九）机床电气仿真实训软件
1、具有不少于10种机床的仿真训练（机床类型参见
清单参数部分）。（0-1分）
2、涵盖不少于20种基础动画仿真，如热继电器、时
间继电器、星三角启动、直接控制、顺序启动等。
（0-1分）
3、具有电工理论学习资源，不少于8个章节的学习
资源。（0-1分）

0-3 2 2 0 3 3

2.10 技术

（十）无线智能化考核系统
1、要求学生在软件当中进行理论考核和实操考核。
（0-1分）
2、系统登录要求有三种身份组成，分别为系统管理
员、教师端、学生端。要求系统管理员在老师身份
下输入固定账号及密码进入。软件可设参数要求：
至少可以设置考试时间（单位：min）、考试题目、
试题难度。（0-1分）

0-2 1 0 0 2 1
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2.11 技术

（十一）智慧课堂系统
1、具有备课资源库，与网络教学平台无缝对接，教
师在使用备课系统平台进行课程建设、备课、授课
过程中随时可以搜索、引用、无缝插入备课资源库
中的资源，全面辅助教师教学和学生学习。需包含
电子书和学术视频。（如有需要作者授权协议可提
供）（0-1分）
2、教师通过备课系统建课过程中，支持视频中任意
时间点插入测验：上传视频后，可以在任意时间点
插入测试题，包含单选题、多选题和对错题。支持
视频中任意时间点插入PPT：上传视频后，可以在
任意时间点插入和替换任意PPT。（0-1分）

0-2 0 0 0 2 0

2.12 技术

（十二）智能仪表
1、多功能测试表1只：测量范围：0～500V，0～
5A，能测量电路的电压、电流、有功功率、无功功
率、视在功率、功率因数等。功率测量精度为1.0
级，功率因数测量范围0.3～1.0，能自动判别负载性
质（感性显示“L”，容性显示“C”，纯电阻不显示），
带有WiFi通信功能（为了保证系统的稳定性，而不
是采取串口转换模块拼接而成），都具有云平台数
据存储，手机APP显示（具有单次采集、连续采集
功能）。（0-1分）
2、直流电流表：测量范围：0～2A。量程自动切
换，测量精度为0.5级；四位数显，具有超量程报保
护功能，带有WiFi通信功能（为了保证系统的稳定
性，而不是采取串口转换模块拼接而成），都具有
云平台数据存储，手机APP显示（具有单次采集、
连续采集功能）。（0-1分）

0-2 2 0 1 2 0

3.1 技术

1、有完善可行的项目实施安装方案，提供详细的项
目组织管理、进度计划、人员安排、实施管理（含
产品运输、安装、调试）等内容得2分；方案内容基
本完整、基本可行的得1分；对以上内容理解基本有
误或实施方案不可行或没有提供的不得分。（0-2
分）

0-2 1 1 1 1 1

3.2 技术

2、有完善可行的整体建设目标与思路、整体规划、
功能定位与划分、场地布局与设计等内容得1分；方
案内容基本完整、基本可行的得0.5分；对以上内容
理解基本有误或实施方案不可行或没有提供的不得
分。（0-1分）

0-1 1 1 1 1 1

3.3 技术

3、有完善可行的项目质量保障方案，提供详细的质
量方针、质量目标、质量范围、质量保障组织和过
程等内容得1分；方案内容基本完整、基本可行的得
0.5分；对以上内容理解基本有误或实施方案不可行
或没有提供的不得分。（0-1分）

0-1 1 1 1 1 1

3.4 技术

4、有完善可行的培训方案，提供详细的培训方式、
时间、地点、对象以及培训内容等内容得1分；方案
内容基本完整、基本可行的得0.5分；对以上内容理
解基本有误或实施方案不可行或没有提供的不得
分。（0-1分）

0-1 1 1 1 1 1

3.5 技术

5、有完善可行的验收方案，提供验收标准及内容、
验收方法及程序、验收提交成果等内容得1分；方案
内容基本完整、基本可行的得0.5分；对以上内容理
解基本有误或实施方案不可行或没有提供的不得
分。（0-1分）

0-1 1 1 1 1 1

4 技术

对服务方案进行评价，包括售后服务的响应程度、
质量保证措施、其它服务方案等，方案陈述完整，
能全盘考虑用户需求的得3分；方案较完整，基本考
虑用户需求的得2分；方案基本完整、对用户需求考
虑欠妥的得1分；方案不完整，完全未考虑用户需
求，或未提供相关方案的不得分。（0-3分）

0-3 3 3 3 3 3
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5.1 技术

1、投标人或设备制造商有售后服务管理通过
GB/T27922-2011认证且获得服务水平达五星的售后
服务认证的得3分，四星的得2分，三星的得1分。
（0-3分）
评审依据：1、提供以上证书加盖公章的扫描件佐
证；2、所提供以上证书范围与本项目相适应。未提
供或提供的不符合要求不得分。

0-3 3 0 3 3 2

5.2 技术

2、投标人或设备制造商有经过第三方专业培训机构
培训且考核合格持证上岗的售后服务人员，每提供1
人得1分，最高得6分。（0-6分）
评审依据：提供证书原件扫描件加盖公章的扫描件
放入投标文件佐证，未提供或提供的不符合要求不
得分。

0-6 6 1 0 6 6

5.3 技术
3、满足招标文件的质保期条件的得0分，免费质保
期每增加一年加1分，满分2分。（0-2分） 0-2 2 2 2 2 2

合计 0-70 47 28 33 68 49

                                                       

专家（签名）：                           
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技术商务资信评分明细 （陈国权） 

项目名称:  临安区职业教育中心新建项目电子基础实训室基地设备采购项目（临[2022]81号）

序号
评分
类型

评分项目内容
分值
范围

浙江科穹
教学设备
有限公司

南京讯邦
电子科技
有限公司

杭州恒瑞
教学设备
有限公司

浙江海控
教学设备
有限公司

郑州博恩
信息科技
有限公司

1 技术

投标产品的技术指标的吻合程度和偏差情况（包括
所投标产品的规格型号、详细配置、主要技术参
数、随机软件、证明材料、产品售后等），满足采
购件技术指标的得基准分24分，标“◆”为关键性参
数，负偏离或未响应的每项扣1分，未标“◆”的非关
键性参数，负偏离或未响应的每项扣0.5分，扣完为
止。
注：要求提供测试报告复印件、证书复印件、功能
截图等证明材料而未提供视作一项负偏离。

0-24 16 14 16 24 24

2.1 技术

（一）数字孪生AR实时仿真系统
1、要求能够通过扫描二维码、图片作为AR入口；
提供包含电梯控制模块、扶梯模块、水泵排水模
块、刀库捷径模块等不少于10个PLC实训模块。内
置AI智能语音助手，点击模型相应位置，自动语音
讲解其功能。（0-1分）
2、要求包含模块介绍、实训目的、实训原理、实训
流程、模型离线仿真、模型在线仿真、离线实景仿
真、在线实景仿真等7个内容。（0-1分）

0-2 1 0 0 2 0

2.2 技术

（二）PLC虚拟实时仿真软件
1、提供不少于7个功能自动化场景，涵盖多自由度
机械手、自动循环供料、机械自动冲压、物料输送
分拣、码垛堆积控制、自动仓储控制、四自由度机
械手控制等自动化模型。

0-1 0 0 0 1 0

2.3 技术

（三）可编程控制器实时仿真软件（PC版）
1、提供不少于23个功能实训画面，涵盖了基本指令
练习、装配流水线控制、十字路口交通灯控制、天
塔之光控制、水塔水位控制、数码管控制、电动机
星三角启动控制、四节输送线控制、自控轧钢机控
制、机械手控制、液体混合装置控制、邮箱自动分
拣控制、物料分拣控制、电动机正反控制、电镀生
产线控制、自动售货机控制、小车运料控制、自动
送料装车控制、抢答器、自动洗衣机控制、自动成
型机控制、自动冲压机、柔性生产线控制等实训仿
真画面。

0-1 0 1 0 1 1

2.4 技术

（四）数字栾生仿真软件
1、具有液压气动、电工电子、数字电路等各种机电
领域2D元件库，可进行多方面多领域的联合仿真。
3D模型与2D原理元件（电、气、液回路原理图）可
实现同步仿真。使仿真效果更为真实。（0-1分）
2、软件支持同各种实际的PLC进行直接通讯（无需
通过OPC），如西门子1200、西门子1500、三菱
FX5U、三菱Q系列等以及国产汇川H2U-1616MT-
XP、台达DVP SX2等，虚拟设备可接受PLC的指令
信号，同时也可返回其采集的信号到PLC中，属于
一个完整的闭环控制系统。（0-1分）
3、具有VR接口，可与HTC VIVE完美兼容，实现虚
拟现实环境中的仿真运行，让用户身临其境的体验
虚拟设备的各种功能。（0-1分）
4、软件内嵌有MIT scratch图形化编程模块。（0-1
分）

0-4 2 0 2 4 0
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2.5 技术

（五）工业机器人教学3D仿真软件
1、软件要求采用C++语言开发，运行环境支持
Windows7以上版本，主要由工业机器人概述、工业
机器人电气控制、工业机器人机械结构、工业机器
人应用案例四个功能模块组成。（0-1分）
2、工业机器人机械结构
要求提供至少6个品牌的机器人结构展示和2种机器
人零部件展示，国际知名品牌不少于4种，国内知名
品牌不少于2种，每个项目集成3个子项目，包含三
维拆卸、三维装配、模拟拆装；每个子项目集成9个
子内容，包含项目简介、拆装工具介绍、注意事
项、机器人轴1至轴6拆卸三维动画。（0-1分）

0-2 0 0 0 2 0

2.6 技术

（六）工业机器人虚拟拆装系统
1、要求系统具有真实的实验室场景，含教室、展
板、多媒体讲台、黑板、照明灯、拆装工具桌（含
多种拆装工具）、工业机器人安装桌、工业机器人
等场景组件，能够真实反映实际的实训场景。（0-1
分）
2、要求系统具有拆卸和装配两个功能模式。每个模
式不少于14个子任务，拆卸和装配过程均要求具有
语音和文字提升，便于操作者快速的熟悉拆卸和装
配步骤。（0-1分）

0-2 1 0 0 1 1

2.7 技术

（七）工业机器人AR拆解软件
1、要求能够通过扫描二维码、图片作为AR入口，
机器人拆卸流程，至少包括44个步骤，从机器人轴6
到轴1的拆卸，通过机器人的360度自由控制，能够
清晰的展现和观察机器人的轴电机、减速器、盖
板、线缆支架、线缆接头、同步轮、同步带等机器
人器件。根据语音提示，点击屏幕上的机器人部
件，一步步的拆解，熟悉机器人的机械结构和维
护。（0-1分）
2、要求能够通过扫描二维码、图片作为AR入口，
机器人装配流程，至少包括44个步骤，从机器人轴1
到轴6的装配，能够清晰的展现和观察机器人的轴电
机、减速器、盖板、线缆支架、线缆接头、同步
轮、同步带等机器人器件。根据语音提示，点击屏
幕上的机器人部件，一步步的完成对机器人本体的
装配，熟悉机器人的机械结构和维护。（0-1分）

0-2 0 0 0 2 0

2.8 技术

（八）无线实验室智能管理系统
1、设备管理要求具有设备控制、考核设置、报警查
看、使用时间、设备报修五个子选项。（0-1分）
2、考核设置要求可以设置考试时间，设备在规定的
时间内正常运行，考核结束前会下发提示音至硬件
设备，时间到后自动关闭设备。（0-1分）
3、系统至少具有两种控制模式，云控和本地。云控
可以通过手机或平板电脑进行直接控制和本地请求
指令授权控制；本地控制采用刷卡的形式识别登录
设备运行。（0-1分）

0-3 3 0 1 3 1

2.9 技术

（九）机床电气仿真实训软件
1、具有不少于10种机床的仿真训练（机床类型参见
清单参数部分）。（0-1分）
2、涵盖不少于20种基础动画仿真，如热继电器、时
间继电器、星三角启动、直接控制、顺序启动等。
（0-1分）
3、具有电工理论学习资源，不少于8个章节的学习
资源。（0-1分）

0-3 2 2 0 3 3

2.10 技术

（十）无线智能化考核系统
1、要求学生在软件当中进行理论考核和实操考核。
（0-1分）
2、系统登录要求有三种身份组成，分别为系统管理
员、教师端、学生端。要求系统管理员在老师身份
下输入固定账号及密码进入。软件可设参数要求：
至少可以设置考试时间（单位：min）、考试题目、
试题难度。（0-1分）

0-2 1 0 0 2 1
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2.11 技术

（十一）智慧课堂系统
1、具有备课资源库，与网络教学平台无缝对接，教
师在使用备课系统平台进行课程建设、备课、授课
过程中随时可以搜索、引用、无缝插入备课资源库
中的资源，全面辅助教师教学和学生学习。需包含
电子书和学术视频。（如有需要作者授权协议可提
供）（0-1分）
2、教师通过备课系统建课过程中，支持视频中任意
时间点插入测验：上传视频后，可以在任意时间点
插入测试题，包含单选题、多选题和对错题。支持
视频中任意时间点插入PPT：上传视频后，可以在
任意时间点插入和替换任意PPT。（0-1分）

0-2 0 0 0 2 0

2.12 技术

（十二）智能仪表
1、多功能测试表1只：测量范围：0～500V，0～
5A，能测量电路的电压、电流、有功功率、无功功
率、视在功率、功率因数等。功率测量精度为1.0
级，功率因数测量范围0.3～1.0，能自动判别负载性
质（感性显示“L”，容性显示“C”，纯电阻不显示），
带有WiFi通信功能（为了保证系统的稳定性，而不
是采取串口转换模块拼接而成），都具有云平台数
据存储，手机APP显示（具有单次采集、连续采集
功能）。（0-1分）
2、直流电流表：测量范围：0～2A。量程自动切
换，测量精度为0.5级；四位数显，具有超量程报保
护功能，带有WiFi通信功能（为了保证系统的稳定
性，而不是采取串口转换模块拼接而成），都具有
云平台数据存储，手机APP显示（具有单次采集、
连续采集功能）。（0-1分）

0-2 2 0 1 2 0

3.1 技术

1、有完善可行的项目实施安装方案，提供详细的项
目组织管理、进度计划、人员安排、实施管理（含
产品运输、安装、调试）等内容得2分；方案内容基
本完整、基本可行的得1分；对以上内容理解基本有
误或实施方案不可行或没有提供的不得分。（0-2
分）

0-2 1 1 1 2 2

3.2 技术

2、有完善可行的整体建设目标与思路、整体规划、
功能定位与划分、场地布局与设计等内容得1分；方
案内容基本完整、基本可行的得0.5分；对以上内容
理解基本有误或实施方案不可行或没有提供的不得
分。（0-1分）

0-1 1 1 1 1 1

3.3 技术

3、有完善可行的项目质量保障方案，提供详细的质
量方针、质量目标、质量范围、质量保障组织和过
程等内容得1分；方案内容基本完整、基本可行的得
0.5分；对以上内容理解基本有误或实施方案不可行
或没有提供的不得分。（0-1分）

0-1 1 1 1 1 1

3.4 技术

4、有完善可行的培训方案，提供详细的培训方式、
时间、地点、对象以及培训内容等内容得1分；方案
内容基本完整、基本可行的得0.5分；对以上内容理
解基本有误或实施方案不可行或没有提供的不得
分。（0-1分）

0-1 1 0.5 0.5 1 1

3.5 技术

5、有完善可行的验收方案，提供验收标准及内容、
验收方法及程序、验收提交成果等内容得1分；方案
内容基本完整、基本可行的得0.5分；对以上内容理
解基本有误或实施方案不可行或没有提供的不得
分。（0-1分）

0-1 1 0.5 1 1 1

4 技术

对服务方案进行评价，包括售后服务的响应程度、
质量保证措施、其它服务方案等，方案陈述完整，
能全盘考虑用户需求的得3分；方案较完整，基本考
虑用户需求的得2分；方案基本完整、对用户需求考
虑欠妥的得1分；方案不完整，完全未考虑用户需
求，或未提供相关方案的不得分。（0-3分）

0-3 2 2 2 2 2
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5.1 技术

1、投标人或设备制造商有售后服务管理通过
GB/T27922-2011认证且获得服务水平达五星的售后
服务认证的得3分，四星的得2分，三星的得1分。
（0-3分）
评审依据：1、提供以上证书加盖公章的扫描件佐
证；2、所提供以上证书范围与本项目相适应。未提
供或提供的不符合要求不得分。

0-3 3 0 3 3 2

5.2 技术

2、投标人或设备制造商有经过第三方专业培训机构
培训且考核合格持证上岗的售后服务人员，每提供1
人得1分，最高得6分。（0-6分）
评审依据：提供证书原件扫描件加盖公章的扫描件
放入投标文件佐证，未提供或提供的不符合要求不
得分。

0-6 6 1 0 6 6

5.3 技术
3、满足招标文件的质保期条件的得0分，免费质保
期每增加一年加1分，满分2分。（0-2分） 0-2 2 2 2 2 2

合计 0-70 46 26 31.5 68 49

                                                       

专家（签名）：                           
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技术商务资信评分明细 （陈世民） 

项目名称:  临安区职业教育中心新建项目电子基础实训室基地设备采购项目（临[2022]81号）

序号
评分
类型

评分项目内容
分值
范围

浙江科穹
教学设备
有限公司

南京讯邦
电子科技
有限公司

杭州恒瑞
教学设备
有限公司

浙江海控
教学设备
有限公司

郑州博恩
信息科技
有限公司

1 技术

投标产品的技术指标的吻合程度和偏差情况（包括
所投标产品的规格型号、详细配置、主要技术参
数、随机软件、证明材料、产品售后等），满足采
购件技术指标的得基准分24分，标“◆”为关键性参
数，负偏离或未响应的每项扣1分，未标“◆”的非关
键性参数，负偏离或未响应的每项扣0.5分，扣完为
止。
注：要求提供测试报告复印件、证书复印件、功能
截图等证明材料而未提供视作一项负偏离。

0-24 16 14 16 24 24

2.1 技术

（一）数字孪生AR实时仿真系统
1、要求能够通过扫描二维码、图片作为AR入口；
提供包含电梯控制模块、扶梯模块、水泵排水模
块、刀库捷径模块等不少于10个PLC实训模块。内
置AI智能语音助手，点击模型相应位置，自动语音
讲解其功能。（0-1分）
2、要求包含模块介绍、实训目的、实训原理、实训
流程、模型离线仿真、模型在线仿真、离线实景仿
真、在线实景仿真等7个内容。（0-1分）

0-2 1 0 0 2 0

2.2 技术

（二）PLC虚拟实时仿真软件
1、提供不少于7个功能自动化场景，涵盖多自由度
机械手、自动循环供料、机械自动冲压、物料输送
分拣、码垛堆积控制、自动仓储控制、四自由度机
械手控制等自动化模型。

0-1 0 0 0 1 0

2.3 技术

（三）可编程控制器实时仿真软件（PC版）
1、提供不少于23个功能实训画面，涵盖了基本指令
练习、装配流水线控制、十字路口交通灯控制、天
塔之光控制、水塔水位控制、数码管控制、电动机
星三角启动控制、四节输送线控制、自控轧钢机控
制、机械手控制、液体混合装置控制、邮箱自动分
拣控制、物料分拣控制、电动机正反控制、电镀生
产线控制、自动售货机控制、小车运料控制、自动
送料装车控制、抢答器、自动洗衣机控制、自动成
型机控制、自动冲压机、柔性生产线控制等实训仿
真画面。

0-1 0 1 0 1 1

2.4 技术

（四）数字栾生仿真软件
1、具有液压气动、电工电子、数字电路等各种机电
领域2D元件库，可进行多方面多领域的联合仿真。
3D模型与2D原理元件（电、气、液回路原理图）可
实现同步仿真。使仿真效果更为真实。（0-1分）
2、软件支持同各种实际的PLC进行直接通讯（无需
通过OPC），如西门子1200、西门子1500、三菱
FX5U、三菱Q系列等以及国产汇川H2U-1616MT-
XP、台达DVP SX2等，虚拟设备可接受PLC的指令
信号，同时也可返回其采集的信号到PLC中，属于
一个完整的闭环控制系统。（0-1分）
3、具有VR接口，可与HTC VIVE完美兼容，实现虚
拟现实环境中的仿真运行，让用户身临其境的体验
虚拟设备的各种功能。（0-1分）
4、软件内嵌有MIT scratch图形化编程模块。（0-1
分）

0-4 2 0 2 4 0
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2.5 技术

（五）工业机器人教学3D仿真软件
1、软件要求采用C++语言开发，运行环境支持
Windows7以上版本，主要由工业机器人概述、工业
机器人电气控制、工业机器人机械结构、工业机器
人应用案例四个功能模块组成。（0-1分）
2、工业机器人机械结构
要求提供至少6个品牌的机器人结构展示和2种机器
人零部件展示，国际知名品牌不少于4种，国内知名
品牌不少于2种，每个项目集成3个子项目，包含三
维拆卸、三维装配、模拟拆装；每个子项目集成9个
子内容，包含项目简介、拆装工具介绍、注意事
项、机器人轴1至轴6拆卸三维动画。（0-1分）

0-2 0 0 0 2 0

2.6 技术

（六）工业机器人虚拟拆装系统
1、要求系统具有真实的实验室场景，含教室、展
板、多媒体讲台、黑板、照明灯、拆装工具桌（含
多种拆装工具）、工业机器人安装桌、工业机器人
等场景组件，能够真实反映实际的实训场景。（0-1
分）
2、要求系统具有拆卸和装配两个功能模式。每个模
式不少于14个子任务，拆卸和装配过程均要求具有
语音和文字提升，便于操作者快速的熟悉拆卸和装
配步骤。（0-1分）

0-2 1 0 0 1 1

2.7 技术

（七）工业机器人AR拆解软件
1、要求能够通过扫描二维码、图片作为AR入口，
机器人拆卸流程，至少包括44个步骤，从机器人轴6
到轴1的拆卸，通过机器人的360度自由控制，能够
清晰的展现和观察机器人的轴电机、减速器、盖
板、线缆支架、线缆接头、同步轮、同步带等机器
人器件。根据语音提示，点击屏幕上的机器人部
件，一步步的拆解，熟悉机器人的机械结构和维
护。（0-1分）
2、要求能够通过扫描二维码、图片作为AR入口，
机器人装配流程，至少包括44个步骤，从机器人轴1
到轴6的装配，能够清晰的展现和观察机器人的轴电
机、减速器、盖板、线缆支架、线缆接头、同步
轮、同步带等机器人器件。根据语音提示，点击屏
幕上的机器人部件，一步步的完成对机器人本体的
装配，熟悉机器人的机械结构和维护。（0-1分）

0-2 0 0 1 2 0

2.8 技术

（八）无线实验室智能管理系统
1、设备管理要求具有设备控制、考核设置、报警查
看、使用时间、设备报修五个子选项。（0-1分）
2、考核设置要求可以设置考试时间，设备在规定的
时间内正常运行，考核结束前会下发提示音至硬件
设备，时间到后自动关闭设备。（0-1分）
3、系统至少具有两种控制模式，云控和本地。云控
可以通过手机或平板电脑进行直接控制和本地请求
指令授权控制；本地控制采用刷卡的形式识别登录
设备运行。（0-1分）

0-3 3 0 0 3 1

2.9 技术

（九）机床电气仿真实训软件
1、具有不少于10种机床的仿真训练（机床类型参见
清单参数部分）。（0-1分）
2、涵盖不少于20种基础动画仿真，如热继电器、时
间继电器、星三角启动、直接控制、顺序启动等。
（0-1分）
3、具有电工理论学习资源，不少于8个章节的学习
资源。（0-1分）

0-3 2 2 0 3 3

2.10 技术

（十）无线智能化考核系统
1、要求学生在软件当中进行理论考核和实操考核。
（0-1分）
2、系统登录要求有三种身份组成，分别为系统管理
员、教师端、学生端。要求系统管理员在老师身份
下输入固定账号及密码进入。软件可设参数要求：
至少可以设置考试时间（单位：min）、考试题目、
试题难度。（0-1分）

0-2 1 0 0 2 1
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2.11 技术

（十一）智慧课堂系统
1、具有备课资源库，与网络教学平台无缝对接，教
师在使用备课系统平台进行课程建设、备课、授课
过程中随时可以搜索、引用、无缝插入备课资源库
中的资源，全面辅助教师教学和学生学习。需包含
电子书和学术视频。（如有需要作者授权协议可提
供）（0-1分）
2、教师通过备课系统建课过程中，支持视频中任意
时间点插入测验：上传视频后，可以在任意时间点
插入测试题，包含单选题、多选题和对错题。支持
视频中任意时间点插入PPT：上传视频后，可以在
任意时间点插入和替换任意PPT。（0-1分）

0-2 0 0 0 2 0

2.12 技术

（十二）智能仪表
1、多功能测试表1只：测量范围：0～500V，0～
5A，能测量电路的电压、电流、有功功率、无功功
率、视在功率、功率因数等。功率测量精度为1.0
级，功率因数测量范围0.3～1.0，能自动判别负载性
质（感性显示“L”，容性显示“C”，纯电阻不显示），
带有WiFi通信功能（为了保证系统的稳定性，而不
是采取串口转换模块拼接而成），都具有云平台数
据存储，手机APP显示（具有单次采集、连续采集
功能）。（0-1分）
2、直流电流表：测量范围：0～2A。量程自动切
换，测量精度为0.5级；四位数显，具有超量程报保
护功能，带有WiFi通信功能（为了保证系统的稳定
性，而不是采取串口转换模块拼接而成），都具有
云平台数据存储，手机APP显示（具有单次采集、
连续采集功能）。（0-1分）

0-2 2 0 1 2 0

3.1 技术

1、有完善可行的项目实施安装方案，提供详细的项
目组织管理、进度计划、人员安排、实施管理（含
产品运输、安装、调试）等内容得2分；方案内容基
本完整、基本可行的得1分；对以上内容理解基本有
误或实施方案不可行或没有提供的不得分。（0-2
分）

0-2 2 1 1 2 2

3.2 技术

2、有完善可行的整体建设目标与思路、整体规划、
功能定位与划分、场地布局与设计等内容得1分；方
案内容基本完整、基本可行的得0.5分；对以上内容
理解基本有误或实施方案不可行或没有提供的不得
分。（0-1分）

0-1 1 0.5 1 1 1

3.3 技术

3、有完善可行的项目质量保障方案，提供详细的质
量方针、质量目标、质量范围、质量保障组织和过
程等内容得1分；方案内容基本完整、基本可行的得
0.5分；对以上内容理解基本有误或实施方案不可行
或没有提供的不得分。（0-1分）

0-1 1 0.5 1 1 1

3.4 技术

4、有完善可行的培训方案，提供详细的培训方式、
时间、地点、对象以及培训内容等内容得1分；方案
内容基本完整、基本可行的得0.5分；对以上内容理
解基本有误或实施方案不可行或没有提供的不得
分。（0-1分）

0-1 1 0.5 0.5 1 1

3.5 技术

5、有完善可行的验收方案，提供验收标准及内容、
验收方法及程序、验收提交成果等内容得1分；方案
内容基本完整、基本可行的得0.5分；对以上内容理
解基本有误或实施方案不可行或没有提供的不得
分。（0-1分）

0-1 1 1 1 1 1

4 技术

对服务方案进行评价，包括售后服务的响应程度、
质量保证措施、其它服务方案等，方案陈述完整，
能全盘考虑用户需求的得3分；方案较完整，基本考
虑用户需求的得2分；方案基本完整、对用户需求考
虑欠妥的得1分；方案不完整，完全未考虑用户需
求，或未提供相关方案的不得分。（0-3分）

0-3 3 2 3 3 2
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5.1 技术

1、投标人或设备制造商有售后服务管理通过
GB/T27922-2011认证且获得服务水平达五星的售后
服务认证的得3分，四星的得2分，三星的得1分。
（0-3分）
评审依据：1、提供以上证书加盖公章的扫描件佐
证；2、所提供以上证书范围与本项目相适应。未提
供或提供的不符合要求不得分。

0-3 3 0 3 3 2

5.2 技术

2、投标人或设备制造商有经过第三方专业培训机构
培训且考核合格持证上岗的售后服务人员，每提供1
人得1分，最高得6分。（0-6分）
评审依据：提供证书原件扫描件加盖公章的扫描件
放入投标文件佐证，未提供或提供的不符合要求不
得分。

0-6 6 1 0 6 6

5.3 技术
3、满足招标文件的质保期条件的得0分，免费质保
期每增加一年加1分，满分2分。（0-2分） 0-2 2 2 2 2 2

合计 0-70 48 25.5 32.5 69 49

                                                       

专家（签名）：                           
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技术商务资信评分明细 （罗海燕） 

项目名称:  临安区职业教育中心新建项目电子基础实训室基地设备采购项目（临[2022]81号）

序号
评分
类型

评分项目内容
分值
范围

浙江科穹
教学设备
有限公司

南京讯邦
电子科技
有限公司

杭州恒瑞
教学设备
有限公司

浙江海控
教学设备
有限公司

郑州博恩
信息科技
有限公司

1 技术

投标产品的技术指标的吻合程度和偏差情况（包括
所投标产品的规格型号、详细配置、主要技术参
数、随机软件、证明材料、产品售后等），满足采
购件技术指标的得基准分24分，标“◆”为关键性参
数，负偏离或未响应的每项扣1分，未标“◆”的非关
键性参数，负偏离或未响应的每项扣0.5分，扣完为
止。
注：要求提供测试报告复印件、证书复印件、功能
截图等证明材料而未提供视作一项负偏离。

0-24 16 14 16 24 24

2.1 技术

（一）数字孪生AR实时仿真系统
1、要求能够通过扫描二维码、图片作为AR入口；
提供包含电梯控制模块、扶梯模块、水泵排水模
块、刀库捷径模块等不少于10个PLC实训模块。内
置AI智能语音助手，点击模型相应位置，自动语音
讲解其功能。（0-1分）
2、要求包含模块介绍、实训目的、实训原理、实训
流程、模型离线仿真、模型在线仿真、离线实景仿
真、在线实景仿真等7个内容。（0-1分）

0-2 1 0 0 2 0

2.2 技术

（二）PLC虚拟实时仿真软件
1、提供不少于7个功能自动化场景，涵盖多自由度
机械手、自动循环供料、机械自动冲压、物料输送
分拣、码垛堆积控制、自动仓储控制、四自由度机
械手控制等自动化模型。

0-1 0 0 0 1 0

2.3 技术

（三）可编程控制器实时仿真软件（PC版）
1、提供不少于23个功能实训画面，涵盖了基本指令
练习、装配流水线控制、十字路口交通灯控制、天
塔之光控制、水塔水位控制、数码管控制、电动机
星三角启动控制、四节输送线控制、自控轧钢机控
制、机械手控制、液体混合装置控制、邮箱自动分
拣控制、物料分拣控制、电动机正反控制、电镀生
产线控制、自动售货机控制、小车运料控制、自动
送料装车控制、抢答器、自动洗衣机控制、自动成
型机控制、自动冲压机、柔性生产线控制等实训仿
真画面。

0-1 0 1 0 1 1

2.4 技术

（四）数字栾生仿真软件
1、具有液压气动、电工电子、数字电路等各种机电
领域2D元件库，可进行多方面多领域的联合仿真。
3D模型与2D原理元件（电、气、液回路原理图）可
实现同步仿真。使仿真效果更为真实。（0-1分）
2、软件支持同各种实际的PLC进行直接通讯（无需
通过OPC），如西门子1200、西门子1500、三菱
FX5U、三菱Q系列等以及国产汇川H2U-1616MT-
XP、台达DVP SX2等，虚拟设备可接受PLC的指令
信号，同时也可返回其采集的信号到PLC中，属于
一个完整的闭环控制系统。（0-1分）
3、具有VR接口，可与HTC VIVE完美兼容，实现虚
拟现实环境中的仿真运行，让用户身临其境的体验
虚拟设备的各种功能。（0-1分）
4、软件内嵌有MIT scratch图形化编程模块。（0-1
分）

0-4 2 0 2 4 0
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2.5 技术

（五）工业机器人教学3D仿真软件
1、软件要求采用C++语言开发，运行环境支持
Windows7以上版本，主要由工业机器人概述、工业
机器人电气控制、工业机器人机械结构、工业机器
人应用案例四个功能模块组成。（0-1分）
2、工业机器人机械结构
要求提供至少6个品牌的机器人结构展示和2种机器
人零部件展示，国际知名品牌不少于4种，国内知名
品牌不少于2种，每个项目集成3个子项目，包含三
维拆卸、三维装配、模拟拆装；每个子项目集成9个
子内容，包含项目简介、拆装工具介绍、注意事
项、机器人轴1至轴6拆卸三维动画。（0-1分）

0-2 0 0 0 2 0

2.6 技术

（六）工业机器人虚拟拆装系统
1、要求系统具有真实的实验室场景，含教室、展
板、多媒体讲台、黑板、照明灯、拆装工具桌（含
多种拆装工具）、工业机器人安装桌、工业机器人
等场景组件，能够真实反映实际的实训场景。（0-1
分）
2、要求系统具有拆卸和装配两个功能模式。每个模
式不少于14个子任务，拆卸和装配过程均要求具有
语音和文字提升，便于操作者快速的熟悉拆卸和装
配步骤。（0-1分）

0-2 1 0 0 1 1

2.7 技术

（七）工业机器人AR拆解软件
1、要求能够通过扫描二维码、图片作为AR入口，
机器人拆卸流程，至少包括44个步骤，从机器人轴6
到轴1的拆卸，通过机器人的360度自由控制，能够
清晰的展现和观察机器人的轴电机、减速器、盖
板、线缆支架、线缆接头、同步轮、同步带等机器
人器件。根据语音提示，点击屏幕上的机器人部
件，一步步的拆解，熟悉机器人的机械结构和维
护。（0-1分）
2、要求能够通过扫描二维码、图片作为AR入口，
机器人装配流程，至少包括44个步骤，从机器人轴1
到轴6的装配，能够清晰的展现和观察机器人的轴电
机、减速器、盖板、线缆支架、线缆接头、同步
轮、同步带等机器人器件。根据语音提示，点击屏
幕上的机器人部件，一步步的完成对机器人本体的
装配，熟悉机器人的机械结构和维护。（0-1分）

0-2 0 0 0 2 0

2.8 技术

（八）无线实验室智能管理系统
1、设备管理要求具有设备控制、考核设置、报警查
看、使用时间、设备报修五个子选项。（0-1分）
2、考核设置要求可以设置考试时间，设备在规定的
时间内正常运行，考核结束前会下发提示音至硬件
设备，时间到后自动关闭设备。（0-1分）
3、系统至少具有两种控制模式，云控和本地。云控
可以通过手机或平板电脑进行直接控制和本地请求
指令授权控制；本地控制采用刷卡的形式识别登录
设备运行。（0-1分）

0-3 3 0 1 3 1

2.9 技术

（九）机床电气仿真实训软件
1、具有不少于10种机床的仿真训练（机床类型参见
清单参数部分）。（0-1分）
2、涵盖不少于20种基础动画仿真，如热继电器、时
间继电器、星三角启动、直接控制、顺序启动等。
（0-1分）
3、具有电工理论学习资源，不少于8个章节的学习
资源。（0-1分）

0-3 2 2 0 1 3

2.10 技术

（十）无线智能化考核系统
1、要求学生在软件当中进行理论考核和实操考核。
（0-1分）
2、系统登录要求有三种身份组成，分别为系统管理
员、教师端、学生端。要求系统管理员在老师身份
下输入固定账号及密码进入。软件可设参数要求：
至少可以设置考试时间（单位：min）、考试题目、
试题难度。（0-1分）

0-2 1 0 0 2 1
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2.11 技术

（十一）智慧课堂系统
1、具有备课资源库，与网络教学平台无缝对接，教
师在使用备课系统平台进行课程建设、备课、授课
过程中随时可以搜索、引用、无缝插入备课资源库
中的资源，全面辅助教师教学和学生学习。需包含
电子书和学术视频。（如有需要作者授权协议可提
供）（0-1分）
2、教师通过备课系统建课过程中，支持视频中任意
时间点插入测验：上传视频后，可以在任意时间点
插入测试题，包含单选题、多选题和对错题。支持
视频中任意时间点插入PPT：上传视频后，可以在
任意时间点插入和替换任意PPT。（0-1分）

0-2 0 0 0 2 0

2.12 技术

（十二）智能仪表
1、多功能测试表1只：测量范围：0～500V，0～
5A，能测量电路的电压、电流、有功功率、无功功
率、视在功率、功率因数等。功率测量精度为1.0
级，功率因数测量范围0.3～1.0，能自动判别负载性
质（感性显示“L”，容性显示“C”，纯电阻不显示），
带有WiFi通信功能（为了保证系统的稳定性，而不
是采取串口转换模块拼接而成），都具有云平台数
据存储，手机APP显示（具有单次采集、连续采集
功能）。（0-1分）
2、直流电流表：测量范围：0～2A。量程自动切
换，测量精度为0.5级；四位数显，具有超量程报保
护功能，带有WiFi通信功能（为了保证系统的稳定
性，而不是采取串口转换模块拼接而成），都具有
云平台数据存储，手机APP显示（具有单次采集、
连续采集功能）。（0-1分）

0-2 2 0 1 2 0

3.1 技术

1、有完善可行的项目实施安装方案，提供详细的项
目组织管理、进度计划、人员安排、实施管理（含
产品运输、安装、调试）等内容得2分；方案内容基
本完整、基本可行的得1分；对以上内容理解基本有
误或实施方案不可行或没有提供的不得分。（0-2
分）

0-2 1 1 1 2 1

3.2 技术

2、有完善可行的整体建设目标与思路、整体规划、
功能定位与划分、场地布局与设计等内容得1分；方
案内容基本完整、基本可行的得0.5分；对以上内容
理解基本有误或实施方案不可行或没有提供的不得
分。（0-1分）

0-1 0.5 0.5 0.5 1 0.5

3.3 技术

3、有完善可行的项目质量保障方案，提供详细的质
量方针、质量目标、质量范围、质量保障组织和过
程等内容得1分；方案内容基本完整、基本可行的得
0.5分；对以上内容理解基本有误或实施方案不可行
或没有提供的不得分。（0-1分）

0-1 0.5 0.5 0.5 1 0.5

3.4 技术

4、有完善可行的培训方案，提供详细的培训方式、
时间、地点、对象以及培训内容等内容得1分；方案
内容基本完整、基本可行的得0.5分；对以上内容理
解基本有误或实施方案不可行或没有提供的不得
分。（0-1分）

0-1 0.5 0.5 0.5 1 0.5

3.5 技术

5、有完善可行的验收方案，提供验收标准及内容、
验收方法及程序、验收提交成果等内容得1分；方案
内容基本完整、基本可行的得0.5分；对以上内容理
解基本有误或实施方案不可行或没有提供的不得
分。（0-1分）

0-1 0.5 0.5 0.5 1 0.5

4 技术

对服务方案进行评价，包括售后服务的响应程度、
质量保证措施、其它服务方案等，方案陈述完整，
能全盘考虑用户需求的得3分；方案较完整，基本考
虑用户需求的得2分；方案基本完整、对用户需求考
虑欠妥的得1分；方案不完整，完全未考虑用户需
求，或未提供相关方案的不得分。（0-3分）

0-3 2 1 2 3 0.5
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5.1 技术

1、投标人或设备制造商有售后服务管理通过
GB/T27922-2011认证且获得服务水平达五星的售后
服务认证的得3分，四星的得2分，三星的得1分。
（0-3分）
评审依据：1、提供以上证书加盖公章的扫描件佐
证；2、所提供以上证书范围与本项目相适应。未提
供或提供的不符合要求不得分。

0-3 3 0 3 3 2

5.2 技术

2、投标人或设备制造商有经过第三方专业培训机构
培训且考核合格持证上岗的售后服务人员，每提供1
人得1分，最高得6分。（0-6分）
评审依据：提供证书原件扫描件加盖公章的扫描件
放入投标文件佐证，未提供或提供的不符合要求不
得分。

0-6 6 1 0 6 6

5.3 技术
3、满足招标文件的质保期条件的得0分，免费质保
期每增加一年加1分，满分2分。（0-2分） 0-2 2 2 2 2 2

合计 0-70 44 24 30 67 44.5

                                                       

专家（签名）：                           
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技术商务资信评分明细 （杨武健） 

项目名称:  临安区职业教育中心新建项目电子基础实训室基地设备采购项目（临[2022]81号）

序号
评分
类型

评分项目内容
分值
范围

浙江科穹
教学设备
有限公司

南京讯邦
电子科技
有限公司

杭州恒瑞
教学设备
有限公司

浙江海控
教学设备
有限公司

郑州博恩
信息科技
有限公司

1 技术

投标产品的技术指标的吻合程度和偏差情况（包括
所投标产品的规格型号、详细配置、主要技术参
数、随机软件、证明材料、产品售后等），满足采
购件技术指标的得基准分24分，标“◆”为关键性参
数，负偏离或未响应的每项扣1分，未标“◆”的非关
键性参数，负偏离或未响应的每项扣0.5分，扣完为
止。
注：要求提供测试报告复印件、证书复印件、功能
截图等证明材料而未提供视作一项负偏离。

0-24 16 14 16 24 24

2.1 技术

（一）数字孪生AR实时仿真系统
1、要求能够通过扫描二维码、图片作为AR入口；
提供包含电梯控制模块、扶梯模块、水泵排水模
块、刀库捷径模块等不少于10个PLC实训模块。内
置AI智能语音助手，点击模型相应位置，自动语音
讲解其功能。（0-1分）
2、要求包含模块介绍、实训目的、实训原理、实训
流程、模型离线仿真、模型在线仿真、离线实景仿
真、在线实景仿真等7个内容。（0-1分）

0-2 1 0 0 2 0

2.2 技术

（二）PLC虚拟实时仿真软件
1、提供不少于7个功能自动化场景，涵盖多自由度
机械手、自动循环供料、机械自动冲压、物料输送
分拣、码垛堆积控制、自动仓储控制、四自由度机
械手控制等自动化模型。

0-1 0 0 0 1 0

2.3 技术

（三）可编程控制器实时仿真软件（PC版）
1、提供不少于23个功能实训画面，涵盖了基本指令
练习、装配流水线控制、十字路口交通灯控制、天
塔之光控制、水塔水位控制、数码管控制、电动机
星三角启动控制、四节输送线控制、自控轧钢机控
制、机械手控制、液体混合装置控制、邮箱自动分
拣控制、物料分拣控制、电动机正反控制、电镀生
产线控制、自动售货机控制、小车运料控制、自动
送料装车控制、抢答器、自动洗衣机控制、自动成
型机控制、自动冲压机、柔性生产线控制等实训仿
真画面。

0-1 0 1 0 1 1

2.4 技术

（四）数字栾生仿真软件
1、具有液压气动、电工电子、数字电路等各种机电
领域2D元件库，可进行多方面多领域的联合仿真。
3D模型与2D原理元件（电、气、液回路原理图）可
实现同步仿真。使仿真效果更为真实。（0-1分）
2、软件支持同各种实际的PLC进行直接通讯（无需
通过OPC），如西门子1200、西门子1500、三菱
FX5U、三菱Q系列等以及国产汇川H2U-1616MT-
XP、台达DVP SX2等，虚拟设备可接受PLC的指令
信号，同时也可返回其采集的信号到PLC中，属于
一个完整的闭环控制系统。（0-1分）
3、具有VR接口，可与HTC VIVE完美兼容，实现虚
拟现实环境中的仿真运行，让用户身临其境的体验
虚拟设备的各种功能。（0-1分）
4、软件内嵌有MIT scratch图形化编程模块。（0-1
分）

0-4 2 0 2 4 0
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2.5 技术

（五）工业机器人教学3D仿真软件
1、软件要求采用C++语言开发，运行环境支持
Windows7以上版本，主要由工业机器人概述、工业
机器人电气控制、工业机器人机械结构、工业机器
人应用案例四个功能模块组成。（0-1分）
2、工业机器人机械结构
要求提供至少6个品牌的机器人结构展示和2种机器
人零部件展示，国际知名品牌不少于4种，国内知名
品牌不少于2种，每个项目集成3个子项目，包含三
维拆卸、三维装配、模拟拆装；每个子项目集成9个
子内容，包含项目简介、拆装工具介绍、注意事
项、机器人轴1至轴6拆卸三维动画。（0-1分）

0-2 0 0 0 2 0

2.6 技术

（六）工业机器人虚拟拆装系统
1、要求系统具有真实的实验室场景，含教室、展
板、多媒体讲台、黑板、照明灯、拆装工具桌（含
多种拆装工具）、工业机器人安装桌、工业机器人
等场景组件，能够真实反映实际的实训场景。（0-1
分）
2、要求系统具有拆卸和装配两个功能模式。每个模
式不少于14个子任务，拆卸和装配过程均要求具有
语音和文字提升，便于操作者快速的熟悉拆卸和装
配步骤。（0-1分）

0-2 1 0 0 1 1

2.7 技术

（七）工业机器人AR拆解软件
1、要求能够通过扫描二维码、图片作为AR入口，
机器人拆卸流程，至少包括44个步骤，从机器人轴6
到轴1的拆卸，通过机器人的360度自由控制，能够
清晰的展现和观察机器人的轴电机、减速器、盖
板、线缆支架、线缆接头、同步轮、同步带等机器
人器件。根据语音提示，点击屏幕上的机器人部
件，一步步的拆解，熟悉机器人的机械结构和维
护。（0-1分）
2、要求能够通过扫描二维码、图片作为AR入口，
机器人装配流程，至少包括44个步骤，从机器人轴1
到轴6的装配，能够清晰的展现和观察机器人的轴电
机、减速器、盖板、线缆支架、线缆接头、同步
轮、同步带等机器人器件。根据语音提示，点击屏
幕上的机器人部件，一步步的完成对机器人本体的
装配，熟悉机器人的机械结构和维护。（0-1分）

0-2 0 0 0 2 0

2.8 技术

（八）无线实验室智能管理系统
1、设备管理要求具有设备控制、考核设置、报警查
看、使用时间、设备报修五个子选项。（0-1分）
2、考核设置要求可以设置考试时间，设备在规定的
时间内正常运行，考核结束前会下发提示音至硬件
设备，时间到后自动关闭设备。（0-1分）
3、系统至少具有两种控制模式，云控和本地。云控
可以通过手机或平板电脑进行直接控制和本地请求
指令授权控制；本地控制采用刷卡的形式识别登录
设备运行。（0-1分）

0-3 3 0 1 3 1

2.9 技术

（九）机床电气仿真实训软件
1、具有不少于10种机床的仿真训练（机床类型参见
清单参数部分）。（0-1分）
2、涵盖不少于20种基础动画仿真，如热继电器、时
间继电器、星三角启动、直接控制、顺序启动等。
（0-1分）
3、具有电工理论学习资源，不少于8个章节的学习
资源。（0-1分）

0-3 2 2 0 3 3

2.10 技术

（十）无线智能化考核系统
1、要求学生在软件当中进行理论考核和实操考核。
（0-1分）
2、系统登录要求有三种身份组成，分别为系统管理
员、教师端、学生端。要求系统管理员在老师身份
下输入固定账号及密码进入。软件可设参数要求：
至少可以设置考试时间（单位：min）、考试题目、
试题难度。（0-1分）

0-2 1 0 0 2 1
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2.11 技术

（十一）智慧课堂系统
1、具有备课资源库，与网络教学平台无缝对接，教
师在使用备课系统平台进行课程建设、备课、授课
过程中随时可以搜索、引用、无缝插入备课资源库
中的资源，全面辅助教师教学和学生学习。需包含
电子书和学术视频。（如有需要作者授权协议可提
供）（0-1分）
2、教师通过备课系统建课过程中，支持视频中任意
时间点插入测验：上传视频后，可以在任意时间点
插入测试题，包含单选题、多选题和对错题。支持
视频中任意时间点插入PPT：上传视频后，可以在
任意时间点插入和替换任意PPT。（0-1分）

0-2 0 0 0 2 0

2.12 技术

（十二）智能仪表
1、多功能测试表1只：测量范围：0～500V，0～
5A，能测量电路的电压、电流、有功功率、无功功
率、视在功率、功率因数等。功率测量精度为1.0
级，功率因数测量范围0.3～1.0，能自动判别负载性
质（感性显示“L”，容性显示“C”，纯电阻不显示），
带有WiFi通信功能（为了保证系统的稳定性，而不
是采取串口转换模块拼接而成），都具有云平台数
据存储，手机APP显示（具有单次采集、连续采集
功能）。（0-1分）
2、直流电流表：测量范围：0～2A。量程自动切
换，测量精度为0.5级；四位数显，具有超量程报保
护功能，带有WiFi通信功能（为了保证系统的稳定
性，而不是采取串口转换模块拼接而成），都具有
云平台数据存储，手机APP显示（具有单次采集、
连续采集功能）。（0-1分）

0-2 2 0 1 2 0

3.1 技术

1、有完善可行的项目实施安装方案，提供详细的项
目组织管理、进度计划、人员安排、实施管理（含
产品运输、安装、调试）等内容得2分；方案内容基
本完整、基本可行的得1分；对以上内容理解基本有
误或实施方案不可行或没有提供的不得分。（0-2
分）

0-2 2 1 1 2 1

3.2 技术

2、有完善可行的整体建设目标与思路、整体规划、
功能定位与划分、场地布局与设计等内容得1分；方
案内容基本完整、基本可行的得0.5分；对以上内容
理解基本有误或实施方案不可行或没有提供的不得
分。（0-1分）

0-1 1 0.5 0.5 1 0.5

3.3 技术

3、有完善可行的项目质量保障方案，提供详细的质
量方针、质量目标、质量范围、质量保障组织和过
程等内容得1分；方案内容基本完整、基本可行的得
0.5分；对以上内容理解基本有误或实施方案不可行
或没有提供的不得分。（0-1分）

0-1 1 0.5 0.5 1 0.5

3.4 技术

4、有完善可行的培训方案，提供详细的培训方式、
时间、地点、对象以及培训内容等内容得1分；方案
内容基本完整、基本可行的得0.5分；对以上内容理
解基本有误或实施方案不可行或没有提供的不得
分。（0-1分）

0-1 1 0.5 1 1 1

3.5 技术

5、有完善可行的验收方案，提供验收标准及内容、
验收方法及程序、验收提交成果等内容得1分；方案
内容基本完整、基本可行的得0.5分；对以上内容理
解基本有误或实施方案不可行或没有提供的不得
分。（0-1分）

0-1 1 0.5 1 1 1

4 技术

对服务方案进行评价，包括售后服务的响应程度、
质量保证措施、其它服务方案等，方案陈述完整，
能全盘考虑用户需求的得3分；方案较完整，基本考
虑用户需求的得2分；方案基本完整、对用户需求考
虑欠妥的得1分；方案不完整，完全未考虑用户需
求，或未提供相关方案的不得分。（0-3分）

0-3 2 1 2 3 1
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5.1 技术

1、投标人或设备制造商有售后服务管理通过
GB/T27922-2011认证且获得服务水平达五星的售后
服务认证的得3分，四星的得2分，三星的得1分。
（0-3分）
评审依据：1、提供以上证书加盖公章的扫描件佐
证；2、所提供以上证书范围与本项目相适应。未提
供或提供的不符合要求不得分。

0-3 3 0 3 3 2

5.2 技术

2、投标人或设备制造商有经过第三方专业培训机构
培训且考核合格持证上岗的售后服务人员，每提供1
人得1分，最高得6分。（0-6分）
评审依据：提供证书原件扫描件加盖公章的扫描件
放入投标文件佐证，未提供或提供的不符合要求不
得分。

0-6 6 1 0 6 6

5.3 技术
3、满足招标文件的质保期条件的得0分，免费质保
期每增加一年加1分，满分2分。（0-2分） 0-2 2 2 2 2 2

合计 0-70 47 24 31 69 46

                                                       

专家（签名）：                           
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技术商务资信评分明细 （俞关荣） 

项目名称:  临安区职业教育中心新建项目电子基础实训室基地设备采购项目（临[2022]81号）

序号
评分
类型

评分项目内容
分值
范围

浙江科穹
教学设备
有限公司

南京讯邦
电子科技
有限公司

杭州恒瑞
教学设备
有限公司

浙江海控
教学设备
有限公司

郑州博恩
信息科技
有限公司

1 技术

投标产品的技术指标的吻合程度和偏差情况（包括
所投标产品的规格型号、详细配置、主要技术参
数、随机软件、证明材料、产品售后等），满足采
购件技术指标的得基准分24分，标“◆”为关键性参
数，负偏离或未响应的每项扣1分，未标“◆”的非关
键性参数，负偏离或未响应的每项扣0.5分，扣完为
止。
注：要求提供测试报告复印件、证书复印件、功能
截图等证明材料而未提供视作一项负偏离。

0-24 16 14 16 24 24

2.1 技术

（一）数字孪生AR实时仿真系统
1、要求能够通过扫描二维码、图片作为AR入口；
提供包含电梯控制模块、扶梯模块、水泵排水模
块、刀库捷径模块等不少于10个PLC实训模块。内
置AI智能语音助手，点击模型相应位置，自动语音
讲解其功能。（0-1分）
2、要求包含模块介绍、实训目的、实训原理、实训
流程、模型离线仿真、模型在线仿真、离线实景仿
真、在线实景仿真等7个内容。（0-1分）

0-2 1 0 0 2 0

2.2 技术

（二）PLC虚拟实时仿真软件
1、提供不少于7个功能自动化场景，涵盖多自由度
机械手、自动循环供料、机械自动冲压、物料输送
分拣、码垛堆积控制、自动仓储控制、四自由度机
械手控制等自动化模型。

0-1 0 0 0 1 0

2.3 技术

（三）可编程控制器实时仿真软件（PC版）
1、提供不少于23个功能实训画面，涵盖了基本指令
练习、装配流水线控制、十字路口交通灯控制、天
塔之光控制、水塔水位控制、数码管控制、电动机
星三角启动控制、四节输送线控制、自控轧钢机控
制、机械手控制、液体混合装置控制、邮箱自动分
拣控制、物料分拣控制、电动机正反控制、电镀生
产线控制、自动售货机控制、小车运料控制、自动
送料装车控制、抢答器、自动洗衣机控制、自动成
型机控制、自动冲压机、柔性生产线控制等实训仿
真画面。

0-1 0 1 0 1 1

2.4 技术

（四）数字栾生仿真软件
1、具有液压气动、电工电子、数字电路等各种机电
领域2D元件库，可进行多方面多领域的联合仿真。
3D模型与2D原理元件（电、气、液回路原理图）可
实现同步仿真。使仿真效果更为真实。（0-1分）
2、软件支持同各种实际的PLC进行直接通讯（无需
通过OPC），如西门子1200、西门子1500、三菱
FX5U、三菱Q系列等以及国产汇川H2U-1616MT-
XP、台达DVP SX2等，虚拟设备可接受PLC的指令
信号，同时也可返回其采集的信号到PLC中，属于
一个完整的闭环控制系统。（0-1分）
3、具有VR接口，可与HTC VIVE完美兼容，实现虚
拟现实环境中的仿真运行，让用户身临其境的体验
虚拟设备的各种功能。（0-1分）
4、软件内嵌有MIT scratch图形化编程模块。（0-1
分）

0-4 3 0 2 4 0
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2.5 技术

（五）工业机器人教学3D仿真软件
1、软件要求采用C++语言开发，运行环境支持
Windows7以上版本，主要由工业机器人概述、工业
机器人电气控制、工业机器人机械结构、工业机器
人应用案例四个功能模块组成。（0-1分）
2、工业机器人机械结构
要求提供至少6个品牌的机器人结构展示和2种机器
人零部件展示，国际知名品牌不少于4种，国内知名
品牌不少于2种，每个项目集成3个子项目，包含三
维拆卸、三维装配、模拟拆装；每个子项目集成9个
子内容，包含项目简介、拆装工具介绍、注意事
项、机器人轴1至轴6拆卸三维动画。（0-1分）

0-2 0 0 0 2 0

2.6 技术

（六）工业机器人虚拟拆装系统
1、要求系统具有真实的实验室场景，含教室、展
板、多媒体讲台、黑板、照明灯、拆装工具桌（含
多种拆装工具）、工业机器人安装桌、工业机器人
等场景组件，能够真实反映实际的实训场景。（0-1
分）
2、要求系统具有拆卸和装配两个功能模式。每个模
式不少于14个子任务，拆卸和装配过程均要求具有
语音和文字提升，便于操作者快速的熟悉拆卸和装
配步骤。（0-1分）

0-2 1 0 0 1 1

2.7 技术

（七）工业机器人AR拆解软件
1、要求能够通过扫描二维码、图片作为AR入口，
机器人拆卸流程，至少包括44个步骤，从机器人轴6
到轴1的拆卸，通过机器人的360度自由控制，能够
清晰的展现和观察机器人的轴电机、减速器、盖
板、线缆支架、线缆接头、同步轮、同步带等机器
人器件。根据语音提示，点击屏幕上的机器人部
件，一步步的拆解，熟悉机器人的机械结构和维
护。（0-1分）
2、要求能够通过扫描二维码、图片作为AR入口，
机器人装配流程，至少包括44个步骤，从机器人轴1
到轴6的装配，能够清晰的展现和观察机器人的轴电
机、减速器、盖板、线缆支架、线缆接头、同步
轮、同步带等机器人器件。根据语音提示，点击屏
幕上的机器人部件，一步步的完成对机器人本体的
装配，熟悉机器人的机械结构和维护。（0-1分）

0-2 0 0 0 2 0

2.8 技术

（八）无线实验室智能管理系统
1、设备管理要求具有设备控制、考核设置、报警查
看、使用时间、设备报修五个子选项。（0-1分）
2、考核设置要求可以设置考试时间，设备在规定的
时间内正常运行，考核结束前会下发提示音至硬件
设备，时间到后自动关闭设备。（0-1分）
3、系统至少具有两种控制模式，云控和本地。云控
可以通过手机或平板电脑进行直接控制和本地请求
指令授权控制；本地控制采用刷卡的形式识别登录
设备运行。（0-1分）

0-3 3 0 1 3 1

2.9 技术

（九）机床电气仿真实训软件
1、具有不少于10种机床的仿真训练（机床类型参见
清单参数部分）。（0-1分）
2、涵盖不少于20种基础动画仿真，如热继电器、时
间继电器、星三角启动、直接控制、顺序启动等。
（0-1分）
3、具有电工理论学习资源，不少于8个章节的学习
资源。（0-1分）

0-3 2 2 0 3 3

2.10 技术

（十）无线智能化考核系统
1、要求学生在软件当中进行理论考核和实操考核。
（0-1分）
2、系统登录要求有三种身份组成，分别为系统管理
员、教师端、学生端。要求系统管理员在老师身份
下输入固定账号及密码进入。软件可设参数要求：
至少可以设置考试时间（单位：min）、考试题目、
试题难度。（0-1分）

0-2 1 0 0 2 1
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2.11 技术

（十一）智慧课堂系统
1、具有备课资源库，与网络教学平台无缝对接，教
师在使用备课系统平台进行课程建设、备课、授课
过程中随时可以搜索、引用、无缝插入备课资源库
中的资源，全面辅助教师教学和学生学习。需包含
电子书和学术视频。（如有需要作者授权协议可提
供）（0-1分）
2、教师通过备课系统建课过程中，支持视频中任意
时间点插入测验：上传视频后，可以在任意时间点
插入测试题，包含单选题、多选题和对错题。支持
视频中任意时间点插入PPT：上传视频后，可以在
任意时间点插入和替换任意PPT。（0-1分）

0-2 0 0 0 2 0

2.12 技术

（十二）智能仪表
1、多功能测试表1只：测量范围：0～500V，0～
5A，能测量电路的电压、电流、有功功率、无功功
率、视在功率、功率因数等。功率测量精度为1.0
级，功率因数测量范围0.3～1.0，能自动判别负载性
质（感性显示“L”，容性显示“C”，纯电阻不显示），
带有WiFi通信功能（为了保证系统的稳定性，而不
是采取串口转换模块拼接而成），都具有云平台数
据存储，手机APP显示（具有单次采集、连续采集
功能）。（0-1分）
2、直流电流表：测量范围：0～2A。量程自动切
换，测量精度为0.5级；四位数显，具有超量程报保
护功能，带有WiFi通信功能（为了保证系统的稳定
性，而不是采取串口转换模块拼接而成），都具有
云平台数据存储，手机APP显示（具有单次采集、
连续采集功能）。（0-1分）

0-2 2 0 1 2 0

3.1 技术

1、有完善可行的项目实施安装方案，提供详细的项
目组织管理、进度计划、人员安排、实施管理（含
产品运输、安装、调试）等内容得2分；方案内容基
本完整、基本可行的得1分；对以上内容理解基本有
误或实施方案不可行或没有提供的不得分。（0-2
分）

0-2 2 1 2 2 1

3.2 技术

2、有完善可行的整体建设目标与思路、整体规划、
功能定位与划分、场地布局与设计等内容得1分；方
案内容基本完整、基本可行的得0.5分；对以上内容
理解基本有误或实施方案不可行或没有提供的不得
分。（0-1分）

0-1 1 0 1 1 0.5

3.3 技术

3、有完善可行的项目质量保障方案，提供详细的质
量方针、质量目标、质量范围、质量保障组织和过
程等内容得1分；方案内容基本完整、基本可行的得
0.5分；对以上内容理解基本有误或实施方案不可行
或没有提供的不得分。（0-1分）

0-1 1 0 0 0 0.5

3.4 技术

4、有完善可行的培训方案，提供详细的培训方式、
时间、地点、对象以及培训内容等内容得1分；方案
内容基本完整、基本可行的得0.5分；对以上内容理
解基本有误或实施方案不可行或没有提供的不得
分。（0-1分）

0-1 1 1 1 1 1

3.5 技术

5、有完善可行的验收方案，提供验收标准及内容、
验收方法及程序、验收提交成果等内容得1分；方案
内容基本完整、基本可行的得0.5分；对以上内容理
解基本有误或实施方案不可行或没有提供的不得
分。（0-1分）

0-1 1 0.5 1 1 1

4 技术

对服务方案进行评价，包括售后服务的响应程度、
质量保证措施、其它服务方案等，方案陈述完整，
能全盘考虑用户需求的得3分；方案较完整，基本考
虑用户需求的得2分；方案基本完整、对用户需求考
虑欠妥的得1分；方案不完整，完全未考虑用户需
求，或未提供相关方案的不得分。（0-3分）

0-3 3 1 3 3 1
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5.1 技术

1、投标人或设备制造商有售后服务管理通过
GB/T27922-2011认证且获得服务水平达五星的售后
服务认证的得3分，四星的得2分，三星的得1分。
（0-3分）
评审依据：1、提供以上证书加盖公章的扫描件佐
证；2、所提供以上证书范围与本项目相适应。未提
供或提供的不符合要求不得分。

0-3 3 0 3 3 2

5.2 技术

2、投标人或设备制造商有经过第三方专业培训机构
培训且考核合格持证上岗的售后服务人员，每提供1
人得1分，最高得6分。（0-6分）
评审依据：提供证书原件扫描件加盖公章的扫描件
放入投标文件佐证，未提供或提供的不符合要求不
得分。

0-6 6 1 0 6 6

5.3 技术
3、满足招标文件的质保期条件的得0分，免费质保
期每增加一年加1分，满分2分。（0-2分） 0-2 2 2 2 2 2

合计 0-70 49 23.5 33 68 46

                                                       

专家（签名）：                           
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