
项目名称：工业机器人系统运维员实训设备购置（ZJZM-2025-55）

序号 评分
类型

评分项目内容 分值范围 镇江亨达尔机
电有限公司

天津博诺智创
机器人技术有

限公司

合肥雅诺儿供
应链管理有限

公司

甘肃佑华教育
科技有限公司

1 技术 1.投标人所投产品完全满足招标文件产品技术参数的得 10分；未标注“★”的技术参数有一项不满足扣0.5分
；标注“★”的技术参数有一项不满足扣1分，扣完为止。

0-10 10.0 10.0 10.0 10.0

2 商务 自2022年1月1日以来至投标截止日（以合同签订时间为准）同类项目业绩，每个合同得0.5分，最高得2分。（
须提供中标通知书、合同、验收报告扫描件并加盖公章，未提供不得分）

0-2 0.0 2.0 0.0 0.0

3 商务 投标产品通过政府采购节能产品认证机构认证的得0.5分；通过政府采购环境标志认证机构认证的得0.5分。须
提供相应证书扫描件和全国认证认可信息公共服务平台”的“政采信息”栏目，或中国政府采购网的“节能环
保”栏目中查询截图

0-1 0.0 0.0 0.0 0.0

4 技术 针对本次项目提供供货、交货期及验收方案（要有详细的供货时间计划表（0-1分），项目配备相关人员（0-1
分），质量保证相应的保障措施（0-1分），交货期是否符合招标文件的要求完成设备到货、验收（0-1分），
确保按时交付、正常运行的措施情况（0-1分）。）等方面酌情给分。

0-5 4.0 4.0 4.0 4.0

5 商务 针对本次项目提供售后服务、维保方案（包括保修年限（0-1分），保修部件范围（0-1分），保修、服务标准
（0-1分），人员配备（0-1分），故障响应修复时间方式及保障措施（0-1分））等方面酌情给分，

0-5 4.0 4.5 4.0 4.0

6 商务 针对本次项目提供培训方案，包括培训目的（0-1分），培训内容（0-1分），培训时间、地点、频次（0-1分
）等酌情给分。

0-3 2.0 2.5 2.0 2.0

7 商务 根据本项目的现场现状及实际情况提出合理化建议，对现场现状、提出合理化建议，经评标委员会一致认定的
，一条得一分，最多得3分。

0-3 2.0 3.0 0.0 3.0

技术技术商务商务评分明细评分明细（专家1）（专家1）

技术商务资信评分明细表

1/10



8 商务 1、投标人根据招标文件要求演示“工业机器人系统运维员培训考核系统”中“工业机器人” ，包括以下功能
并逐条演示其工作流程， 提供真实视频演示，动画等虚拟展示无效，每提供一个相应功能演示得0.5分，最高
得5分。
支持工业机器人各轴拆解
①首先拆除机器人5/4/3/2 轴外壳，拆除机器人内部三轴、四轴的线路、气路以及固定扎带；
②将机器人四轴电机拆除下来并拆除与与机器人五六轴的固定螺丝，将五六轴从机器人上进行分离；
③拆除机器人五轴电机、同步带、同步轮；
④拆除机器人六轴电机、同步带、同步轮，将机器人六轴与五轴进行分离；
⑤拆除机器人三轴电机、同步带以及三轴的减速机以及减速机处的同步齿轮，将三轴壳体与四轴壳体进行分离
；
支持工业机器人各轴组装
①将机器人二轴壳体与三轴壳体进行组装，安装机器人二轴电机、同步带、同步轮；
②将机器人三轴壳体与四轴壳体进行组装，安装机器人三轴的减速机以及减速机处的同步齿轮，安装三轴电机
及同步带；
③将机器人六轴与五轴进行组装，安装机器人六轴电机、同步带、同步轮；
④安装机器人五轴电机、同步带、同步轮；
⑤将五六轴从机器人上进行组装；并将机器人四轴电机进行安装；
2、投标人根据招标文件要求演示“工业机器人系统运维员培训考核系统”中“工业机器人故障设定及诊断智
能训练软件” ，包括以下功能并逐条演示其工作流程， 提供真实视频演示，动画等虚拟展示无效，每提供一
个相应功能演示得0.5分，最高得5分。确保设置电气故障点≥25个，并包括以下点位设置
1）可设定三色灯的控制等故障，故障表现为电气柜门上急停按钮按下时，三色灯红灯和蜂鸣器无反应，手动
状态下机器人上使能，三色灯绿灯不亮。机器人未上使能状态下黄灯不亮。消除故障后以后上述表现均恢复正
常。
2）可设定立体仓储模块传感器等故障，故障表现为传感器物料时PLC接收不到信号。消除故障后上述表现均恢
复正常。
3）可设定机器人示教器电源等故障，故障表现为设置后需等待15s左右，示教器黑屏，使能按钮按下，三色灯
变绿，机器人无反应。消除故障后上述表现均恢复正常。
4）可设定机器人示教器使能等故障，故障表现为手动状态下，机器人上使能，三色灯绿灯不亮，机器人无反
应。消除故障后上述表现均恢复正常。
5）可设定机器人控制器等故障，故障表现为机器人控制器断电，示教器显示未连接。消除故障后上述表现均
恢复正常。
6）可设定机器人电机等故障，故障表现为机器人上使能，机器人报错，轴五电机动力线断开。消除故障后上
述表现均恢复正常。
7）可设定工业触摸屏等故障，故障表现为触摸屏断电黑屏。消除故障后上述表现均恢复正常。
8）可设定变位机驱动器等故障，故障表现为伺服驱动器E-150报警。消除故障后上述表现均恢复正常。
9）可设定伺服按钮灯的等故障，故障表现为手动和自动状态下，开私服按钮指示灯不亮。消除故障后上述表
现均恢复正常。
10）可设定光源控制器、电磁阀、PLC、等模块的故障。
3、投标人根据招标文件要求演示“智能产线规划与数字孪生仿真软件”中包括以下功能并逐条演示其工作流
程， 提供真实视频演示，动画等虚拟展示无效，每提供一个相应功能演示得0.5分，最高得1分。
1）能够与ABB、FANUC等主流品牌的真实示教器进行通信，通过在真实示教器手动操作或使用程序自动运行，
驱动软件中虚拟机器人进行运动，支持碰撞检测功能，在机器人发生碰撞时会以橙色高亮显示。
2）提供工业机器人系统运维员培训考核系统的仿真模型，可完成流程机器人根据抓取物料更换不同的抓取工
具，按照装配顺序从装配模块中夹持轴承外圈、轴承滚体、轴承内圈、承挡圈放置到伺服变位机模块上进行装
配，装配完成后机器人抓取装配好的轴承放置到立体仓库模块上。

0-11 1.0 11.0 0.0 1.0

合计 0-40 23.0 37.0 20.0 24.0

专家（签名）：

技术商务资信评分明细表
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项目名称：工业机器人系统运维员实训设备购置（ZJZM-2025-55）

序号 评分
类型

评分项目内容 分值范围 镇江亨达尔机
电有限公司

天津博诺智创
机器人技术有

限公司

合肥雅诺儿供
应链管理有限

公司

甘肃佑华教育
科技有限公司

1 技术 1.投标人所投产品完全满足招标文件产品技术参数的得 10分；未标注“★”的技术参数有一项不满足扣0.5分
；标注“★”的技术参数有一项不满足扣1分，扣完为止。

0-10 10.0 10.0 10.0 10.0

2 商务 自2022年1月1日以来至投标截止日（以合同签订时间为准）同类项目业绩，每个合同得0.5分，最高得2分。（
须提供中标通知书、合同、验收报告扫描件并加盖公章，未提供不得分）

0-2 0.0 2.0 0.0 0.0

3 商务 投标产品通过政府采购节能产品认证机构认证的得0.5分；通过政府采购环境标志认证机构认证的得0.5分。须
提供相应证书扫描件和全国认证认可信息公共服务平台”的“政采信息”栏目，或中国政府采购网的“节能环
保”栏目中查询截图

0-1 0.0 0.0 0.0 0.0

4 技术 针对本次项目提供供货、交货期及验收方案（要有详细的供货时间计划表（0-1分），项目配备相关人员（0-1
分），质量保证相应的保障措施（0-1分），交货期是否符合招标文件的要求完成设备到货、验收（0-1分），
确保按时交付、正常运行的措施情况（0-1分）。）等方面酌情给分。

0-5 4.6 4.9 4.2 4.2

5 商务 针对本次项目提供售后服务、维保方案（包括保修年限（0-1分），保修部件范围（0-1分），保修、服务标准
（0-1分），人员配备（0-1分），故障响应修复时间方式及保障措施（0-1分））等方面酌情给分，

0-5 4.6 4.9 4.0 4.1

6 商务 针对本次项目提供培训方案，包括培训目的（0-1分），培训内容（0-1分），培训时间、地点、频次（0-1分
）等酌情给分。

0-3 3.0 3.0 3.0 2.0

7 商务 根据本项目的现场现状及实际情况提出合理化建议，对现场现状、提出合理化建议，经评标委员会一致认定的
，一条得一分，最多得3分。

0-3 2.0 3.0 0.0 3.0

技术技术商务商务评分明细评分明细（专家2）（专家2）

技术商务资信评分明细表
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8 商务 1、投标人根据招标文件要求演示“工业机器人系统运维员培训考核系统”中“工业机器人” ，包括以下功能
并逐条演示其工作流程， 提供真实视频演示，动画等虚拟展示无效，每提供一个相应功能演示得0.5分，最高
得5分。
支持工业机器人各轴拆解
①首先拆除机器人5/4/3/2 轴外壳，拆除机器人内部三轴、四轴的线路、气路以及固定扎带；
②将机器人四轴电机拆除下来并拆除与与机器人五六轴的固定螺丝，将五六轴从机器人上进行分离；
③拆除机器人五轴电机、同步带、同步轮；
④拆除机器人六轴电机、同步带、同步轮，将机器人六轴与五轴进行分离；
⑤拆除机器人三轴电机、同步带以及三轴的减速机以及减速机处的同步齿轮，将三轴壳体与四轴壳体进行分离
；
支持工业机器人各轴组装
①将机器人二轴壳体与三轴壳体进行组装，安装机器人二轴电机、同步带、同步轮；
②将机器人三轴壳体与四轴壳体进行组装，安装机器人三轴的减速机以及减速机处的同步齿轮，安装三轴电机
及同步带；
③将机器人六轴与五轴进行组装，安装机器人六轴电机、同步带、同步轮；
④安装机器人五轴电机、同步带、同步轮；
⑤将五六轴从机器人上进行组装；并将机器人四轴电机进行安装；
2、投标人根据招标文件要求演示“工业机器人系统运维员培训考核系统”中“工业机器人故障设定及诊断智
能训练软件” ，包括以下功能并逐条演示其工作流程， 提供真实视频演示，动画等虚拟展示无效，每提供一
个相应功能演示得0.5分，最高得5分。确保设置电气故障点≥25个，并包括以下点位设置
1）可设定三色灯的控制等故障，故障表现为电气柜门上急停按钮按下时，三色灯红灯和蜂鸣器无反应，手动
状态下机器人上使能，三色灯绿灯不亮。机器人未上使能状态下黄灯不亮。消除故障后以后上述表现均恢复正
常。
2）可设定立体仓储模块传感器等故障，故障表现为传感器物料时PLC接收不到信号。消除故障后上述表现均恢
复正常。
3）可设定机器人示教器电源等故障，故障表现为设置后需等待15s左右，示教器黑屏，使能按钮按下，三色灯
变绿，机器人无反应。消除故障后上述表现均恢复正常。
4）可设定机器人示教器使能等故障，故障表现为手动状态下，机器人上使能，三色灯绿灯不亮，机器人无反
应。消除故障后上述表现均恢复正常。
5）可设定机器人控制器等故障，故障表现为机器人控制器断电，示教器显示未连接。消除故障后上述表现均
恢复正常。
6）可设定机器人电机等故障，故障表现为机器人上使能，机器人报错，轴五电机动力线断开。消除故障后上
述表现均恢复正常。
7）可设定工业触摸屏等故障，故障表现为触摸屏断电黑屏。消除故障后上述表现均恢复正常。
8）可设定变位机驱动器等故障，故障表现为伺服驱动器E-150报警。消除故障后上述表现均恢复正常。
9）可设定伺服按钮灯的等故障，故障表现为手动和自动状态下，开私服按钮指示灯不亮。消除故障后上述表
现均恢复正常。
10）可设定光源控制器、电磁阀、PLC、等模块的故障。
3、投标人根据招标文件要求演示“智能产线规划与数字孪生仿真软件”中包括以下功能并逐条演示其工作流
程， 提供真实视频演示，动画等虚拟展示无效，每提供一个相应功能演示得0.5分，最高得1分。
1）能够与ABB、FANUC等主流品牌的真实示教器进行通信，通过在真实示教器手动操作或使用程序自动运行，
驱动软件中虚拟机器人进行运动，支持碰撞检测功能，在机器人发生碰撞时会以橙色高亮显示。
2）提供工业机器人系统运维员培训考核系统的仿真模型，可完成流程机器人根据抓取物料更换不同的抓取工
具，按照装配顺序从装配模块中夹持轴承外圈、轴承滚体、轴承内圈、承挡圈放置到伺服变位机模块上进行装
配，装配完成后机器人抓取装配好的轴承放置到立体仓库模块上。

0-11 1.0 11.0 0.0 1.0

合计 0-40 25.2 38.8 21.2 24.3

专家（签名）：

技术商务资信评分明细表
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项目名称：工业机器人系统运维员实训设备购置（ZJZM-2025-55）

序号 评分
类型

评分项目内容 分值范围 镇江亨达尔机
电有限公司

天津博诺智创
机器人技术有

限公司

合肥雅诺儿供
应链管理有限

公司

甘肃佑华教育
科技有限公司

1 技术 1.投标人所投产品完全满足招标文件产品技术参数的得 10分；未标注“★”的技术参数有一项不满足扣0.5分
；标注“★”的技术参数有一项不满足扣1分，扣完为止。

0-10 10.0 10.0 10.0 10.0

2 商务 自2022年1月1日以来至投标截止日（以合同签订时间为准）同类项目业绩，每个合同得0.5分，最高得2分。（
须提供中标通知书、合同、验收报告扫描件并加盖公章，未提供不得分）

0-2 0.0 2.0 0.0 0.0

3 商务 投标产品通过政府采购节能产品认证机构认证的得0.5分；通过政府采购环境标志认证机构认证的得0.5分。须
提供相应证书扫描件和全国认证认可信息公共服务平台”的“政采信息”栏目，或中国政府采购网的“节能环
保”栏目中查询截图

0-1 0.0 0.0 0.0 0.0

4 技术 针对本次项目提供供货、交货期及验收方案（要有详细的供货时间计划表（0-1分），项目配备相关人员（0-1
分），质量保证相应的保障措施（0-1分），交货期是否符合招标文件的要求完成设备到货、验收（0-1分），
确保按时交付、正常运行的措施情况（0-1分）。）等方面酌情给分。

0-5 4.0 5.0 2.5 3.0

5 商务 针对本次项目提供售后服务、维保方案（包括保修年限（0-1分），保修部件范围（0-1分），保修、服务标准
（0-1分），人员配备（0-1分），故障响应修复时间方式及保障措施（0-1分））等方面酌情给分，

0-5 4.0 4.0 2.5 3.0

6 商务 针对本次项目提供培训方案，包括培训目的（0-1分），培训内容（0-1分），培训时间、地点、频次（0-1分
）等酌情给分。

0-3 3.0 3.0 2.0 3.0

7 商务 根据本项目的现场现状及实际情况提出合理化建议，对现场现状、提出合理化建议，经评标委员会一致认定的
，一条得一分，最多得3分。

0-3 2.0 3.0 0.0 3.0

技术技术商务商务评分明细评分明细（专家3）（专家3）

技术商务资信评分明细表

5/10



8 商务 1、投标人根据招标文件要求演示“工业机器人系统运维员培训考核系统”中“工业机器人” ，包括以下功能
并逐条演示其工作流程， 提供真实视频演示，动画等虚拟展示无效，每提供一个相应功能演示得0.5分，最高
得5分。
支持工业机器人各轴拆解
①首先拆除机器人5/4/3/2 轴外壳，拆除机器人内部三轴、四轴的线路、气路以及固定扎带；
②将机器人四轴电机拆除下来并拆除与与机器人五六轴的固定螺丝，将五六轴从机器人上进行分离；
③拆除机器人五轴电机、同步带、同步轮；
④拆除机器人六轴电机、同步带、同步轮，将机器人六轴与五轴进行分离；
⑤拆除机器人三轴电机、同步带以及三轴的减速机以及减速机处的同步齿轮，将三轴壳体与四轴壳体进行分离
；
支持工业机器人各轴组装
①将机器人二轴壳体与三轴壳体进行组装，安装机器人二轴电机、同步带、同步轮；
②将机器人三轴壳体与四轴壳体进行组装，安装机器人三轴的减速机以及减速机处的同步齿轮，安装三轴电机
及同步带；
③将机器人六轴与五轴进行组装，安装机器人六轴电机、同步带、同步轮；
④安装机器人五轴电机、同步带、同步轮；
⑤将五六轴从机器人上进行组装；并将机器人四轴电机进行安装；
2、投标人根据招标文件要求演示“工业机器人系统运维员培训考核系统”中“工业机器人故障设定及诊断智
能训练软件” ，包括以下功能并逐条演示其工作流程， 提供真实视频演示，动画等虚拟展示无效，每提供一
个相应功能演示得0.5分，最高得5分。确保设置电气故障点≥25个，并包括以下点位设置
1）可设定三色灯的控制等故障，故障表现为电气柜门上急停按钮按下时，三色灯红灯和蜂鸣器无反应，手动
状态下机器人上使能，三色灯绿灯不亮。机器人未上使能状态下黄灯不亮。消除故障后以后上述表现均恢复正
常。
2）可设定立体仓储模块传感器等故障，故障表现为传感器物料时PLC接收不到信号。消除故障后上述表现均恢
复正常。
3）可设定机器人示教器电源等故障，故障表现为设置后需等待15s左右，示教器黑屏，使能按钮按下，三色灯
变绿，机器人无反应。消除故障后上述表现均恢复正常。
4）可设定机器人示教器使能等故障，故障表现为手动状态下，机器人上使能，三色灯绿灯不亮，机器人无反
应。消除故障后上述表现均恢复正常。
5）可设定机器人控制器等故障，故障表现为机器人控制器断电，示教器显示未连接。消除故障后上述表现均
恢复正常。
6）可设定机器人电机等故障，故障表现为机器人上使能，机器人报错，轴五电机动力线断开。消除故障后上
述表现均恢复正常。
7）可设定工业触摸屏等故障，故障表现为触摸屏断电黑屏。消除故障后上述表现均恢复正常。
8）可设定变位机驱动器等故障，故障表现为伺服驱动器E-150报警。消除故障后上述表现均恢复正常。
9）可设定伺服按钮灯的等故障，故障表现为手动和自动状态下，开私服按钮指示灯不亮。消除故障后上述表
现均恢复正常。
10）可设定光源控制器、电磁阀、PLC、等模块的故障。
3、投标人根据招标文件要求演示“智能产线规划与数字孪生仿真软件”中包括以下功能并逐条演示其工作流
程， 提供真实视频演示，动画等虚拟展示无效，每提供一个相应功能演示得0.5分，最高得1分。
1）能够与ABB、FANUC等主流品牌的真实示教器进行通信，通过在真实示教器手动操作或使用程序自动运行，
驱动软件中虚拟机器人进行运动，支持碰撞检测功能，在机器人发生碰撞时会以橙色高亮显示。
2）提供工业机器人系统运维员培训考核系统的仿真模型，可完成流程机器人根据抓取物料更换不同的抓取工
具，按照装配顺序从装配模块中夹持轴承外圈、轴承滚体、轴承内圈、承挡圈放置到伺服变位机模块上进行装
配，装配完成后机器人抓取装配好的轴承放置到立体仓库模块上。

0-11 1.0 11.0 0.0 1.0

合计 0-40 24.0 38.0 17.0 23.0

专家（签名）：

技术商务资信评分明细表

6/10



项目名称：工业机器人系统运维员实训设备购置（ZJZM-2025-55）

序号 评分
类型

评分项目内容 分值范围 镇江亨达尔机
电有限公司

天津博诺智创
机器人技术有

限公司

合肥雅诺儿供
应链管理有限

公司

甘肃佑华教育
科技有限公司

1 技术 1.投标人所投产品完全满足招标文件产品技术参数的得 10分；未标注“★”的技术参数有一项不满足扣0.5分
；标注“★”的技术参数有一项不满足扣1分，扣完为止。

0-10 10.0 10.0 10.0 10.0

2 商务 自2022年1月1日以来至投标截止日（以合同签订时间为准）同类项目业绩，每个合同得0.5分，最高得2分。（
须提供中标通知书、合同、验收报告扫描件并加盖公章，未提供不得分）

0-2 0.0 2.0 0.0 0.0

3 商务 投标产品通过政府采购节能产品认证机构认证的得0.5分；通过政府采购环境标志认证机构认证的得0.5分。须
提供相应证书扫描件和全国认证认可信息公共服务平台”的“政采信息”栏目，或中国政府采购网的“节能环
保”栏目中查询截图

0-1 0.0 0.0 0.0 0.0

4 技术 针对本次项目提供供货、交货期及验收方案（要有详细的供货时间计划表（0-1分），项目配备相关人员（0-1
分），质量保证相应的保障措施（0-1分），交货期是否符合招标文件的要求完成设备到货、验收（0-1分），
确保按时交付、正常运行的措施情况（0-1分）。）等方面酌情给分。

0-5 3.0 4.5 2.5 2.0

5 商务 针对本次项目提供售后服务、维保方案（包括保修年限（0-1分），保修部件范围（0-1分），保修、服务标准
（0-1分），人员配备（0-1分），故障响应修复时间方式及保障措施（0-1分））等方面酌情给分，

0-5 3.0 4.5 2.5 2.5

6 商务 针对本次项目提供培训方案，包括培训目的（0-1分），培训内容（0-1分），培训时间、地点、频次（0-1分
）等酌情给分。

0-3 2.0 2.5 2.0 2.0

7 商务 根据本项目的现场现状及实际情况提出合理化建议，对现场现状、提出合理化建议，经评标委员会一致认定的
，一条得一分，最多得3分。

0-3 2.0 3.0 0.0 3.0

技术技术商务商务评分明细评分明细（专家4）（专家4）

技术商务资信评分明细表

7/10



8 商务 1、投标人根据招标文件要求演示“工业机器人系统运维员培训考核系统”中“工业机器人” ，包括以下功能
并逐条演示其工作流程， 提供真实视频演示，动画等虚拟展示无效，每提供一个相应功能演示得0.5分，最高
得5分。
支持工业机器人各轴拆解
①首先拆除机器人5/4/3/2 轴外壳，拆除机器人内部三轴、四轴的线路、气路以及固定扎带；
②将机器人四轴电机拆除下来并拆除与与机器人五六轴的固定螺丝，将五六轴从机器人上进行分离；
③拆除机器人五轴电机、同步带、同步轮；
④拆除机器人六轴电机、同步带、同步轮，将机器人六轴与五轴进行分离；
⑤拆除机器人三轴电机、同步带以及三轴的减速机以及减速机处的同步齿轮，将三轴壳体与四轴壳体进行分离
；
支持工业机器人各轴组装
①将机器人二轴壳体与三轴壳体进行组装，安装机器人二轴电机、同步带、同步轮；
②将机器人三轴壳体与四轴壳体进行组装，安装机器人三轴的减速机以及减速机处的同步齿轮，安装三轴电机
及同步带；
③将机器人六轴与五轴进行组装，安装机器人六轴电机、同步带、同步轮；
④安装机器人五轴电机、同步带、同步轮；
⑤将五六轴从机器人上进行组装；并将机器人四轴电机进行安装；
2、投标人根据招标文件要求演示“工业机器人系统运维员培训考核系统”中“工业机器人故障设定及诊断智
能训练软件” ，包括以下功能并逐条演示其工作流程， 提供真实视频演示，动画等虚拟展示无效，每提供一
个相应功能演示得0.5分，最高得5分。确保设置电气故障点≥25个，并包括以下点位设置
1）可设定三色灯的控制等故障，故障表现为电气柜门上急停按钮按下时，三色灯红灯和蜂鸣器无反应，手动
状态下机器人上使能，三色灯绿灯不亮。机器人未上使能状态下黄灯不亮。消除故障后以后上述表现均恢复正
常。
2）可设定立体仓储模块传感器等故障，故障表现为传感器物料时PLC接收不到信号。消除故障后上述表现均恢
复正常。
3）可设定机器人示教器电源等故障，故障表现为设置后需等待15s左右，示教器黑屏，使能按钮按下，三色灯
变绿，机器人无反应。消除故障后上述表现均恢复正常。
4）可设定机器人示教器使能等故障，故障表现为手动状态下，机器人上使能，三色灯绿灯不亮，机器人无反
应。消除故障后上述表现均恢复正常。
5）可设定机器人控制器等故障，故障表现为机器人控制器断电，示教器显示未连接。消除故障后上述表现均
恢复正常。
6）可设定机器人电机等故障，故障表现为机器人上使能，机器人报错，轴五电机动力线断开。消除故障后上
述表现均恢复正常。
7）可设定工业触摸屏等故障，故障表现为触摸屏断电黑屏。消除故障后上述表现均恢复正常。
8）可设定变位机驱动器等故障，故障表现为伺服驱动器E-150报警。消除故障后上述表现均恢复正常。
9）可设定伺服按钮灯的等故障，故障表现为手动和自动状态下，开私服按钮指示灯不亮。消除故障后上述表
现均恢复正常。
10）可设定光源控制器、电磁阀、PLC、等模块的故障。
3、投标人根据招标文件要求演示“智能产线规划与数字孪生仿真软件”中包括以下功能并逐条演示其工作流
程， 提供真实视频演示，动画等虚拟展示无效，每提供一个相应功能演示得0.5分，最高得1分。
1）能够与ABB、FANUC等主流品牌的真实示教器进行通信，通过在真实示教器手动操作或使用程序自动运行，
驱动软件中虚拟机器人进行运动，支持碰撞检测功能，在机器人发生碰撞时会以橙色高亮显示。
2）提供工业机器人系统运维员培训考核系统的仿真模型，可完成流程机器人根据抓取物料更换不同的抓取工
具，按照装配顺序从装配模块中夹持轴承外圈、轴承滚体、轴承内圈、承挡圈放置到伺服变位机模块上进行装
配，装配完成后机器人抓取装配好的轴承放置到立体仓库模块上。

0-11 1.0 11.0 0.0 1.0

合计 0-40 21.0 37.5 17.0 20.5

专家（签名）：

技术商务资信评分明细表
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项目名称：工业机器人系统运维员实训设备购置（ZJZM-2025-55）

序号 评分
类型

评分项目内容 分值范围 镇江亨达尔机
电有限公司

天津博诺智创
机器人技术有

限公司

合肥雅诺儿供
应链管理有限

公司

甘肃佑华教育
科技有限公司

1 技术 1.投标人所投产品完全满足招标文件产品技术参数的得 10分；未标注“★”的技术参数有一项不满足扣0.5分
；标注“★”的技术参数有一项不满足扣1分，扣完为止。

0-10 10.0 10.0 10.0 10.0

2 商务 自2022年1月1日以来至投标截止日（以合同签订时间为准）同类项目业绩，每个合同得0.5分，最高得2分。（
须提供中标通知书、合同、验收报告扫描件并加盖公章，未提供不得分）

0-2 0.0 2.0 0.0 0.0

3 商务 投标产品通过政府采购节能产品认证机构认证的得0.5分；通过政府采购环境标志认证机构认证的得0.5分。须
提供相应证书扫描件和全国认证认可信息公共服务平台”的“政采信息”栏目，或中国政府采购网的“节能环
保”栏目中查询截图

0-1 0.0 0.0 0.0 0.0

4 技术 针对本次项目提供供货、交货期及验收方案（要有详细的供货时间计划表（0-1分），项目配备相关人员（0-1
分），质量保证相应的保障措施（0-1分），交货期是否符合招标文件的要求完成设备到货、验收（0-1分），
确保按时交付、正常运行的措施情况（0-1分）。）等方面酌情给分。

0-5 4.0 4.5 3.0 3.0

5 商务 针对本次项目提供售后服务、维保方案（包括保修年限（0-1分），保修部件范围（0-1分），保修、服务标准
（0-1分），人员配备（0-1分），故障响应修复时间方式及保障措施（0-1分））等方面酌情给分，

0-5 3.0 4.5 3.0 3.0

6 商务 针对本次项目提供培训方案，包括培训目的（0-1分），培训内容（0-1分），培训时间、地点、频次（0-1分
）等酌情给分。

0-3 3.0 3.0 2.0 2.0

7 商务 根据本项目的现场现状及实际情况提出合理化建议，对现场现状、提出合理化建议，经评标委员会一致认定的
，一条得一分，最多得3分。

0-3 2.0 3.0 0.0 3.0

技术技术商务商务评分明细评分明细（专家5）（专家5）

技术商务资信评分明细表

9/10



8 商务 1、投标人根据招标文件要求演示“工业机器人系统运维员培训考核系统”中“工业机器人” ，包括以下功能
并逐条演示其工作流程， 提供真实视频演示，动画等虚拟展示无效，每提供一个相应功能演示得0.5分，最高
得5分。
支持工业机器人各轴拆解
①首先拆除机器人5/4/3/2 轴外壳，拆除机器人内部三轴、四轴的线路、气路以及固定扎带；
②将机器人四轴电机拆除下来并拆除与与机器人五六轴的固定螺丝，将五六轴从机器人上进行分离；
③拆除机器人五轴电机、同步带、同步轮；
④拆除机器人六轴电机、同步带、同步轮，将机器人六轴与五轴进行分离；
⑤拆除机器人三轴电机、同步带以及三轴的减速机以及减速机处的同步齿轮，将三轴壳体与四轴壳体进行分离
；
支持工业机器人各轴组装
①将机器人二轴壳体与三轴壳体进行组装，安装机器人二轴电机、同步带、同步轮；
②将机器人三轴壳体与四轴壳体进行组装，安装机器人三轴的减速机以及减速机处的同步齿轮，安装三轴电机
及同步带；
③将机器人六轴与五轴进行组装，安装机器人六轴电机、同步带、同步轮；
④安装机器人五轴电机、同步带、同步轮；
⑤将五六轴从机器人上进行组装；并将机器人四轴电机进行安装；
2、投标人根据招标文件要求演示“工业机器人系统运维员培训考核系统”中“工业机器人故障设定及诊断智
能训练软件” ，包括以下功能并逐条演示其工作流程， 提供真实视频演示，动画等虚拟展示无效，每提供一
个相应功能演示得0.5分，最高得5分。确保设置电气故障点≥25个，并包括以下点位设置
1）可设定三色灯的控制等故障，故障表现为电气柜门上急停按钮按下时，三色灯红灯和蜂鸣器无反应，手动
状态下机器人上使能，三色灯绿灯不亮。机器人未上使能状态下黄灯不亮。消除故障后以后上述表现均恢复正
常。
2）可设定立体仓储模块传感器等故障，故障表现为传感器物料时PLC接收不到信号。消除故障后上述表现均恢
复正常。
3）可设定机器人示教器电源等故障，故障表现为设置后需等待15s左右，示教器黑屏，使能按钮按下，三色灯
变绿，机器人无反应。消除故障后上述表现均恢复正常。
4）可设定机器人示教器使能等故障，故障表现为手动状态下，机器人上使能，三色灯绿灯不亮，机器人无反
应。消除故障后上述表现均恢复正常。
5）可设定机器人控制器等故障，故障表现为机器人控制器断电，示教器显示未连接。消除故障后上述表现均
恢复正常。
6）可设定机器人电机等故障，故障表现为机器人上使能，机器人报错，轴五电机动力线断开。消除故障后上
述表现均恢复正常。
7）可设定工业触摸屏等故障，故障表现为触摸屏断电黑屏。消除故障后上述表现均恢复正常。
8）可设定变位机驱动器等故障，故障表现为伺服驱动器E-150报警。消除故障后上述表现均恢复正常。
9）可设定伺服按钮灯的等故障，故障表现为手动和自动状态下，开私服按钮指示灯不亮。消除故障后上述表
现均恢复正常。
10）可设定光源控制器、电磁阀、PLC、等模块的故障。
3、投标人根据招标文件要求演示“智能产线规划与数字孪生仿真软件”中包括以下功能并逐条演示其工作流
程， 提供真实视频演示，动画等虚拟展示无效，每提供一个相应功能演示得0.5分，最高得1分。
1）能够与ABB、FANUC等主流品牌的真实示教器进行通信，通过在真实示教器手动操作或使用程序自动运行，
驱动软件中虚拟机器人进行运动，支持碰撞检测功能，在机器人发生碰撞时会以橙色高亮显示。
2）提供工业机器人系统运维员培训考核系统的仿真模型，可完成流程机器人根据抓取物料更换不同的抓取工
具，按照装配顺序从装配模块中夹持轴承外圈、轴承滚体、轴承内圈、承挡圈放置到伺服变位机模块上进行装
配，装配完成后机器人抓取装配好的轴承放置到立体仓库模块上。

0-11 1.0 11.0 0.0 1.0

合计 0-40 23.0 38.0 18.0 22.0

专家（签名）：

技术商务资信评分明细表
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