道墟街道中心小学创新实验室器材配置方案
	序号
	产品名称
	产品型号
	主要技术及规格要求
	数量
	单价
	总价

	1
	WER积木机器人高级套装
	C201
	1. 控制器： 32位ARM处理器，主频72MHZ，512K程序存储器，64K数据缓冲器；采用U盘方式下载，提供3.96M的用户存储空间，可同时存储30条以上程序；通过左右按键在程序界面选择不同的程序并运行；界面语种可选择性切换，支持中文、英文两个语种；内置电源电压测量模块、音量测量模块和蜂鸣器；提供12路I/O口RJ11传感器接口(数字/模拟复用)，支持AI、DI、DO、RS485和计数功能；提供4路RJ11电机口，支持普通PWM控制和闭环控制，单路最大电流1.5A；包含 128*64点阵液晶屏，带背光，可以显示图形和字符；4个按键，通过界面操作可直接在控制器上读取各端口返回值、控制各端口执行器动作，可以设置EEPROM中的数值，还可以设置控制器自身的声音和液晶屏背光板的开关；工作电压7.0-8.4v。
2.结构件： 设计比例基于标准的10毫米积木，拼插式搭建方式，无螺丝搭建设计。组件数量不少于818个，组件种类不少于63种。主要元器件包含六面搭建立方体若干、4种点结构、6种面结构、8种线结构、6种轴、2种轴承等。各种类型结构部件还以颜色区分，全套产品颜色多于5种。提供使用手册。
3.传动件：17种齿轮齿条40个，包含：六面搭建立方体的5：1减速齿轮箱、1：1转向齿轮箱、丝杠、12半高锥齿轮、20半高锥齿轮、12锥直齿轮、20锥直齿轮、8直齿、24直齿、52转盘齿底盖、52转盘齿底盘、28差速齿、36锥直齿轮、40直齿轮、16直齿轮、齿条、蜗杆。
4.传感器：磁敏开关（工作电压5V，可以检测到磁铁等带磁场的物体，测量范围：0-10mm,靠近时显示4095，断开时为0）1个；旋转计数器（工作电压5V，1-2线/周）1个；地面灰度传感器（工作电压5V，自发射调制光线，抗环境光干扰）8个；红外测障传感器（工作电压5V,可以测量0-80CM范围内的障碍物，响应时间45ms，红外发射（发射强度5.6~7.8 Mw/sr，峰值波长940nm，载波频率38 KHz，角度45 deg）、红外接收（接收频率为38Khz，接收光谱峰值波长940nm，角度45 deg））1个。 
5.执行器：130闭环小电机1套:工作电压8.4V，空载转速420±3 rpm，旋转扭矩0.05N*M，堵转扭矩0.25N*M。闭环电机2套：闭环电机工作电压8.4V，空载转速320-340rpm；旋转扭矩：0.04N*M；堵转扭矩：0.52N*M。舵机1套：最大扭矩20kgf.cm，速度70rpm，控制精度0.29°；总线式机器人专用舵机，多个电机之间串联数字式通讯；带温度、位置、速度、加速度、扭矩、电流等反馈功能，支持上位机软件实时读取；带过流、过温保护功能；支持360°无限旋转，可作为普通直流电机使用。
6.能源：专用锂电池：8.4V 1500Mah，最大放电电流为6.5A，自带保护电路；适配器：8.4V 1A，接在电源口上可以直接给控制器供电；
7.软件系统： 开发软件支持标准流程图编程和标准C语言编程。流程图模块包含所有端口功能，支持子程序功能，0代码操作即可完成编程，同时流程图中支持嵌入C代码程序段。流程图可自动生成C语言，C语言支持指针、数组、结构体等复杂应用。库函数全开放。支持在线升级。
8.属于中国青少年机器人竞赛准入器材。
9.属于全国电脑制作活动准入器材。
	6
	12500
	75000

	2
	电教WER能力挑战赛场地模型套装
	SK902-T2019
	1 .结构件：设计比例基于标准的10毫米积木，拼插式搭建方式，无螺丝搭建设计。组件数量不少于1414个，组件种类不少于60种。主要元器件包含：3种点结构、8种线结构、6种面结构、6种轴、5种联轴器等。
2 .传动件：10种齿轮齿条37个，包含：12半高锥齿轮、20半高锥齿轮、12锥直齿轮、20锥直齿轮、8直齿、16直齿轮、24直齿、36锥直齿轮、40直齿轮、蜗杆。
3.模型套装包含2019年电教WER比赛场地喷绘布（一层和二层各一张）、场地斜坡地贴、护栏贴。附场地布置方法说明和任务模型搭建说明。能够完成2019年电教WER规则要求的所有任务模型的搭建，可以直接将任务模型通过魔术贴粘在场地上且方便位置调换。
	2
	4950
	9900

	3
	WER能力挑战赛场地框架
	C201F
	竞赛项目：能力风暴能力挑战赛。用于布置“能力风暴能力挑战赛”场地的场地框架。
	1
	6500
	6500

	4
	科协WER工程创新赛场地模型套装
	SK903-T2019
	1.结构件：设计比例基于标准的10毫米积木，拼插式搭建方式，无螺丝搭建设计。组件数量不少于1620个，组件种类不少于60种。主要元器件包含：3种点结构、8种线结构、6种面结构、6种轴、4种联轴器等。
2.传动件：13种齿轮齿条50个，包含：齿条、52转盘齿底盘、52转盘齿底盘盖、12半高锥齿轮、20半高锥齿轮、12锥直齿轮、20锥直齿轮、36锥直齿轮、8直齿、16直齿轮、24直齿、40直齿轮、蜗杆。
3.模型套装包含科协2019 WER比赛场地喷绘布（一层和二层各一张）、护栏贴。附
场地布置方法说明和任务模型搭建说明。能够完成科协2019 WER规则要求的所有任务模型的搭建，可以直接将任务模型通过魔术贴粘在场地上且方便位置调换。
4.属于中国青少年机器人竞赛WER工程创新赛指定场地。
	2
	4950
	9900

	5
	WER工程创新赛场地框架
	C202F
	竞赛项目：WER工程创新赛。用于布置“WER工程创新赛”场地的场地框架。
	1
	2200
	2200

	6
	WER积木机器人赛普及套装
	C203S
	1.控制器： 32位ARM处理器，主频72MHZ，512K程序存储器，64K数据缓冲器；采用U盘方式下载，提供3.96M的用户存储空间，可同时存储30条以上程序；通过左右按键在程序界面选择不同的程序并运行；界面语种可选择性切换，支持中文、英文两个语种；内置电源电压测量模块、音量测量模块和蜂鸣器；提供12路I/O口RJ11传感器接口(数字/模拟复用)，支持AI、DI、DO、RS485和计数功能；提供4路RJ11电机口，支持普通PWM控制和闭环控制，单路最大电流1.5A；包含 128*64点阵液晶屏，带背光，可以显示图形和字符；4个按键，通过界面操作可直接在控制器上读取各端口返回值、控制各端口执行器动作，可以设置EEPROM中的数值，还可以设置控制器自身的声音和液晶屏背光板的开关；工作电压7.0-8.4v。
2.结构件： 设计比例基于标准的10毫米积木，拼插式搭建方式，无螺丝搭建设计。组件数量不少于415个，组件种类不少于41种。主要元器件包含六面搭建立方体若干、3种点结构、5种面结构、8种线结构、6种轴、2种轴承等。各种类型结构部件还以颜色区分，全套产品颜色多于5种。提供使用手册。
3.传动件：12种齿轮齿条21个，包含：12半高锥齿轮、20半高锥齿轮、12锥直齿轮、8直齿、16直齿轮、20锥直齿轮、24直齿、40直齿轮、齿条、蜗杆、52转盘齿底盘、52转盘齿底盘盖。
4.传感器：地面灰度传感器（工作电压5V，自发射调制光线，抗环境光干扰）5个； 
5.执行器：130闭环小电机3套:工作电压8.4V，空载转速420±3 rpm，旋转扭矩0.05N*M，堵转扭矩0.25N*M。
6.能源：专用锂电池：8.4V 1500Mah，最大放电电流为6.5A，自带保护电路；适配器：8.4V 1A，接在电源口上可以直接给控制器供电。

7.软件系统： 开发软件支持标准流程图编程和标准C语言编程。流程图模块包含所有端口功能，支持子程序功能，0代码操作即可完成编程，同时流程图中支持嵌入C代码程序段。流程图可自动生成C语言，C语言支持指针、数组、结构体等复杂应用。库函数全开放。支持在线升级。 
8.提供世界教育机器人大赛WER系统解决方案
	8
	2880
	23040

	7
	WER积木机器人赛场地套装
	SK201-T2019
	1.结构件：设计比例基于标准的10毫米积木，拼插式搭建方式，无螺丝搭建设计。组件数量不少于422个，组件种类不少于43种。主要元器件包含：2种点结构、7种线结构、1种面结构、6种轴、3种联轴器等。
2.传动件：4种齿轮7个，包含：12半高锥齿轮、12锥直齿轮、16直齿轮、20锥直齿轮
3.模型套装包含2019WER积木赛场地图。附场地布置方法说明和任务模型搭建说明。能够完成2018WER积木赛规则要求的所有任务模型的搭建，可以直接将任务模型通过魔术贴粘在场地上且方便位置调换。
4.属于世界教育机器人大赛（WER活动）准入器材。
	2
	2000
	4000

	8
	超级轨迹竞赛套装
	JMC-ZL-1811
	1、属于中国青少年机器人竞赛准入器材；
2、无螺丝、多色彩、多种类的积木式，不少于500个组件，含有的板类不少于5种（参考：1*2板、2*2板、4*2板、6*2板、8*2板）、直梁类不少于七种（参考：三格梁、四格半梁、五格梁、七格梁、九格梁、十一格梁、十五格梁）、角度梁不少于七种（参考：7*2角度梁、4*3角度梁、6*3角度梁、T型角度梁、大L型角度梁、双角度梁、Y型角度梁）、虚销类不少于3种（参考：三格虚销、两格虚销、两格方销）、实销类不少于4种（参考：两格实销、一格半实销、双半实销、三格实销）、其他销类不少于6种（参考：单销、直角销、一字销、十字销、长单销、输出轴）、固件类不少于6种（参考：小导轮、中导轮、大导轮、轴套、六角轴套、轴连接件）、轴类不少于5种（参考：3格轴、5格轴、7格轴、11格轴、15格轴）、齿轮类不少于8种（参考：Z10齿齿轮，Z15齿齿轮，Z20齿齿轮，Z25齿齿轮，Z30齿齿轮，Z50齿齿轮，蜗齿轮、齿条），积木件的颜色大于6种，含有红、黄、蓝、浅绿、深绿、灰、白、橙等颜色。
3、控制器最低为32位高性能ARM处理器（主频72MHz，512K程序存储器，64K数据缓冲器）；内置 LCD彩色触摸屏，液晶显示屏尺寸不小于2.4英寸，分辨率不低于320*240，色彩不低于65K；内置音量检测（探测范围40-120分贝，精度不低于1%，频率范围20－16000Hz）和发声模块；端口不少于12路，采用六芯RJ11接口设计，其中8路数字/模拟复用端口、4路自带驱动的伺服马达端口（具有自我保护功能）；支持U盘程序下载模式；提供外接电源和内置6节AA电池的两种供电方式,带MP3功能。
4、至少有光电传感器（峰值频段940nm，带宽400－1100nm）5个、碰触传感器（无锁，60gf）2个，超声传感器1个。
5、至少有3个伺服马达（内置高精度编码器，既可作直流马达使用，也可以作伺服马达使用，转速300+10%RPM，额定电压5－7.2V，工作电流135mA@6V）和两个全彩灯（可显示七种颜色，在额定正向电流20mA条件下，主波长红色为625nm，绿色525nm，蓝色470nm，半波宽度红色20nm，绿色30nm，蓝色25nm，光强红色为650mcd，绿色12000mcd，蓝色450mcd，视角为120度）。
6、配套的机器人编程软件具备课程管理功能，同时支持图形化编程和代码编程方式，而且软件具有国家版权局颁发的软件著作权登记证书。
7、能和电子积木搭配使用，完成功能拓展；
8、内含锂电池2块，1个充电器，竞赛轮子一套（4个）
9、机器人软件为机器人快车软件
	6
	6580
	39480

	9
	超级轨迹场地套装
	
	竞赛项目：中鸣超级轨迹赛。包含中鸣超级轨迹赛比赛场地图、道具。
	2
	1900
	3800

	10
	RIC普及赛场地套装
	
	竞赛项目：RIC普及赛。包含RIC普及赛比赛场地图、道具。
	2
	1550
	3100

	11
	笔记本电脑（机器人教室专用）
	
	i3-8130U ，8G，128G固态＋1T，14英寸
	10
	4120
	41200

	12
	桌子
	
	160*100*75cm.桌面实木材质，烤漆工艺。
	4
	2000
	8000

	13
	空调（机器人教室专用）
	格力，海尔，美的
	3匹，立柜式，智能，冷暖
	1
	7000
	7000

	14
	凳子
	
	45*46*45cm.椅面钢塑材质，烤漆工艺。
	16
	180
	2880

	15
	POP海报
	
	海报及宣传字等
	1
	
	2000

	16
	课程资源及服务
	
	包含配套机器人初级、中级、高级教材，包含100课时课程培训和竞赛辅导。
	1
	
	12000

	
	合  计
	
	
	
	250000

	备注
	询价响应时提供：

1.提供WER积木机器人高级套装、WER积木机器人赛普及套装使用的VJC软件的计算机软件著作权登记证书复印件，加盖厂家鲜章。

2.提供WER世界教育机器人大赛准入证明复印件，加盖厂家鲜章。


