
平师附小机器人套件的采购方案

一、采购清单
	序号
	设备名称
	数量
	单位
	预算单价
	小计
	推荐品牌

	1
	开源创新机器人初级套件
	60
	套
	
	
	中鸣，纳英特，乐高

	2
	机器人智能教育套装
	60
	套
	
	
	

	3
	锂电池套装
	40
	套
	
	
	

	4
	伺服马达
	60
	套
	
	
	

	5
	扩展传感器套装
	18
	套
	
	
	

	6
	教学训练调试场地纸
	2
	套
	
	
	

	预算合计：
	26万
	





二、设备参数

	名称
	参数指标

	开源创新机器人初级套件


	控制器参数
▲1、处理器Arduino（Nano ）
处理器芯片ATmega328；工作电压 5V；IO脚直流电流 40 mA；Flash Memory 32 KB （其中2 KB 用于 bootloader）；SRAM 2 KB；EEPROM 1 KB；CH340 USB接口芯片；工作时钟 16 MHz。
2、电源接口：XH2.54间距2针脚端子接口，输入电压：7-12v，自带电源防反接功能，防止电源反接烧坏控制板。
3、电源开关：按压式自锁开关按钮。
4、指示灯：一个电源指示灯，一个烧录指示灯。
5、usb端口：mini-B USB端口，用于上传程序、在线通讯。
6、排针接口：6路2.54间距3针脚模拟端口，3路2.54间距3针脚数字端口，1路2.54间距4针脚串口，2路2.54间距4针脚硬件IIC端口；接口自带过流保护功能，最大输出电流1A，防止外接硬件端口过流造成控制器烧坏。
▲7、马达接口：2路6针脚XH2.54端子接口，每路内置驱动，驱动电流可达到1A，峰值电流1.2A，用于接编码马达。同时复用2路2针脚XH2.54端子接口，每路内置驱动，驱动电流可达到1A，峰值电流1.2A，用于接直流马达。接口自带过流保护功能，最大输出电流1A，防止外接硬件端口过流造成控制板烧坏。马达为编码盘马达，减速比：1:48，转速：6V 260r/min，输入电压：0-9V，尺寸：长93mm，宽40mm，高29mm，其中长边两端带11孔标准乐高安装孔位，码盘：8光栅码盘，读码方式：使用光电传感器检测，正交信号输出，可分别马达正反转
▲8、控制器尺寸：长56mm，宽40mm，高27mm。其中长边有7孔标准乐高安装孔位，宽有5孔标准乐高孔位，用于兼容扩展乐高积木件，有配套金属件，可以搭建金属一体小车。

9、传感器清单：三个LED灯，一个触碰，一个按键，二个光电，一个声音，一个蜂鸣器，一个火焰，一个红外发射，一个红外接收，一个遥控器 ，二个编码马达。
▲10、软件为Scratch2.0
▲11、包含1本纸质教材，内容有：七巧板、美妙音乐、遥控小车、交通灯、电报机、密码锁、割草机、蜘蛛机器人、道闸、发球机、名片机、火警机器人、防盗系统等19节课程，以及一个竞赛主题的电子课程（现场竞技赛）。

	机器人智能教育套装




	▲1、属于中国青少年机器人竞赛准入器材，并设有专项奖项。
▲2、属于全国电脑制作活动准入器材，并设有专项赛。
3、产品生产厂家是全国青少年科技创新大赛“技能测试”环节设计和实施单位(提供证明材料），设有学生和辅导员的专项奖项。
▲4、设计比例是基于标准的10毫米积木，无螺丝的搭建设计，不少于370个积木件，辅助结构部件包括有以下8类：梁类、板类、轴类、实销类、虚销类、连接销、固件类、齿轮类。积木件的颜色大于7种，含有红、黄、蓝、浅绿、深绿、灰、白、橙等颜色。
5、最低为32位ARM处理器，主频72MHz，512K程序存储器，64K数据缓冲器，外置8MB存储器（可存放超100个独立程序），2MB可作字库使用，可显示中文。
6、控制器满足8路及以上RJ11传感器接口（数字/模拟复用，其中一路额外附加串口复用），4路带驱动专用编码马达接口（具有自我保护功能）。
▲7、内置可触控彩色液晶显示模块,液晶显示屏尺寸不小于2.4英寸，分辨率不低于320*240，色彩不低于65K；外置DC5.5X2.0插座，内置6节AA电池盒的干电池供电方式。
8、内置电源电压测量模块、音量测量模块（探测范围40-120分贝，精度不低于1%，频率范围20－16000Hz）和蜂鸣器。免驱动安装，支持U盘程序下载，HID程序下载，内置wifi模块，无线wifi程序下载；支持U盘模式的固件升级。
9、至少有光电传感器（峰值频段940nm，带宽400－1100nm，黑白间距0.375cmd，有效距离1cm）3个、碰触传感器（无锁，60gf）2个、彩灯（可显示七种颜色，在额定正向电流20mA条件下，主波长红色为625nm，绿色525nm，蓝色470nm，半波宽度红色20nm，绿色30nm，蓝色25nm，光强红色为650mcd，绿色12000mcd，蓝色450mcd，视角为120度）2个等传感器件配件；两个带角度反馈和控制的编码器马达（转速300+10%RPM，额定电压5－7.2V，工作电流135mA@6V）。
10、配有两个宽轮胎（65*30mm），胎皮材料采用热塑性弹性体，环保无异味，耐摩性高，防震级别高；轮毂材料采用高强度工程料，防爆，高刚性，弹性模量高，弹性变形后恢复快，配合孔耐摩耐用；连接孔为十字结构。
11、配有一个黑色塑料收纳盒（6格，一个大格，一个中格，4个小格）和一个蓝色塑料盒。
12、机器人编程软件同时支持图形化编程和代码编程方式；可以支持SCRATCH编程方式，支持控制器通过内置WIFI直接连接SCRATCH在线编程与下载，具备多任务编程方式；控制器支持多任务程序，也支持APP的遥控和编程方式。
13、产品能搭建成Wifi手机遥控小车、恐龙、炮台、循迹车、摇头风扇、电动门闸、叉车、小狗和分球器等。
▲14、配套的scratch纸质教材以及配套的搭建书，课程内容：跳舞小车、电脑遥控车、手机遥控小车、语音小车、萤火虫、电报机、乐曲小星星、避障蝎子机器人、防跌落机器人、巡线机器人、击球机器人、测距机器人、摇头风扇等18节机器人课程。另外包含配套的30节电子课程。并对服务学校统一进行10学时的培训，培训内容为：跳舞小车、电脑遥控车、手机遥控小车、语音小车、萤火虫、电报机、乐曲小星星、避障蝎子机器人、防跌落机器人、巡线机器人的搭建以及编程。
▲15、机器人编辑软件必须具有国家版权局颁发的软件著作权登记证书。
16、该产品须通过CE认证。
中标后签订合同前提供：1、厂家质量保证函；加盖原厂公章2、盖有中央电教馆的中小学电脑制作活动超级轨迹赛参赛证明文件，加盖原厂公章。

	锂电池套装
	▲E3内置锂电池套装，含充电器，7.4V，2200MA

	伺服马达
	E3配套高扭矩马达，做伺服任务用

	扩展传感器套装（可做创意机器人，可以参加创意赛，可以做展示机器人）

	总体性能：功能实用 综合性强：产品涉及到光学、力学、电学、磁学、气体、声音、能量转换多学科知识，是科技教育的优秀载体。实作性好 易于拓展：可单个或多种类型器件组合进行实例搭建实验，利于锻炼青少综合实践能力和拓展思维。种类丰富 创新性强：套装的传感器种类和数量丰富，是培养和提升青少年技术素养、创新精神的优秀平台。定位存放 便于管理：每个器件吸塑包装上对应固定孔位存放，便于器件管理，防止器件遗失。
2.标配传感器：姿态传感器、电风扇、音量测量、光敏测量、磁敏检测、火焰测量、人体感应、红外发射、红外接收、红外测距、超声测距、温湿度测量、空气质量、录放音。
3.其他标准配置：20cm模块数据线 8条，端口转换模块1个。
▲4.标配传感器参数：
总体描述：基于积木的思想，每个传感器均有ABS塑料外壳封装的设计，实例更美观多彩；全新无螺丝只通过积木销进行连接的革命化设计，销安装孔位为10mm单位间隔；信号输出线为六芯RJ11接口，同一个接口可以适用模拟，数字和I2C接口。
姿态传感器：工作电压5V，横滚角-180°~180°, 俯仰角-90°~90°, 偏航角-180°~180°,精度为0.1°；加速度-2~2 g[9.8m/S^2]，精度0.01；角速度-2000~2000°/s，精度0.1；启动时间380msRGB三原色，启动时间100ms，采样周期4ms，有效距离0.5-1.5cm)1个、姿态测量(横滚角-180°~180°, 俯仰角-90°~90°, 偏航角-180°~180°,精度为0.1°；加速度-2~2 g[9.8m/S^2]，精度0.01；角速度-2000~2000°/s，精度0.1；启动时间380ms；器材规格：34*20*20 mm。
电风扇：堵转电流1.7A，正常无负载启动电流210mA，正常无负载工作电流120mA，空载转速15100±10%，马达内阻3.3欧姆，堵转力矩80±5%g.cm，器材规格：60*25*40 mm。
音量测量：灵敏度±2dB，阻抗 <2.2kΩ，工作电压 3V，功耗 >0.5mA，S / N比率 >58 dB，探测范围40-120分贝，检测频率范围：20-1600Hz，器材规格：40*20*25 mm
光敏测量：最大电压150V，最大功耗100mW，环境温度-30~70摄氏度，光谱峰值560nm，检测距离：0cm~200cm  ，光谱峰值：560nm,亮电阻5~10kΩ，暗电阻0.8MΩ，γlg100值为0.6，响应时间30ms，光线越强返回值越大，数据范围：0-4096；器材规格：30*20*30mm。
磁敏检测：最大功率1W，最大开关电压24V，最大开关电流0.1A，最小崩溃电压150V，最大接触电阻150MΩ，最小绝缘电阻10^8Ω，动作时间：0.3ms，器材规格： 32*20*20mm。
火焰测量：工作电压5V，检测距离：0cm——200cm。光谱范围：760-1100nm，光谱峰值:940nm,响应时间<15us，器材规格：30*20*30 mm。
人体感应：有效感应距离为1米—3米，工作波长: 5-14μm，平均透过率: ＞75%，输出信号[Vp-p]: >2.2V，灵敏度: 3300V/W，探测率(D*): 1.5×108 cmHz1/2/W，噪声<200mV(mVp-p),平衡度<20%，中心角138°*125°，器材规格：40*30*30 mm。
红外发射：发射强度5.6~7.8 Mw/sr，峰值波长940nm，载波频率38 KHz，角度45 deg，器材规格： 40*20*20mm。
红外接收：工作电压3~5.5V，接收频率为38Khz，接收光谱峰值波长940nm，角度45 deg，器材规格：32*20*20mm。
红外测距：输出电压0.25~0.55V，电流30~40mA,输出电压差1.65~2.15V，有效距离10～80厘米，响应时间53ms，反射率90%，器材规格：40*33*30mm。
超声测距：输出为模拟量（30~5000mV）或数字量，测量范围 3厘米 － 150厘米，中心频率40KHz，声压级108dB/min,灵敏度-68dB，最大输入电压40V，操作温度-20°C~+70°C，存储温度-40°C~+85°C，启动时间200ms，响应时间10us，器材规格：50*42*26 mm。
温湿度测量：相对湿度参数：分 辨 率：16Bit ，重 复 性：±1%RH ，精 度：25℃ ±5%RH ，响应时间：1/e(63%)25℃ 6s ，1m/s空气 6s ，迟 滞：<±0.3%RH ，长期稳定性：<±0.5%RH/yr。温度参数：分 辨 率：16Bit ，重 复 性：±0.2℃ ，量程范围：25℃ ±2℃ 响应时间：1/e(63%) 10S，器材规格：40*20*20 mm。
空气质量：工作电流<=80mA,预热时间<=120s，响应时间<=10s，恢复时间<=20s，工作温度-10~40℃，工作湿度<=95%RH,灵敏度0.5ppm氢气，灵敏度衰减<=1%/年,可检测还原气体或微毒性气体分子 ，器材规格： 60*30.8*28mm
录放音：工作电压2.4~5.5V，待机电流1~10uA，采样频率4~12KHz，录音总时长37s，可分4段；具有断电语音保存功能，器材规格：40*50*30.8 mm 。
5.该产品须通过CE认证。

	教学训练调试场地纸
	2.4M*1.2M写真纸场地纸（3张）

	配套课程及服务
	1. 开源创新机器人套件，每套提供配套的纸质教材1套。
2. 机器人智能教育套装，每套提供配套的纸质教材1套。
3. 所有产品提供一年免费维修、三年成本维修。
4. 提供现场培训服务至少2次，为每个学校提供上门服务至少1次。
5. 供赛前培训现场指导服务
6. 提供实时的线上培训答疑服务。




三、商务要求
1．品牌：由于参加比赛限制，拒绝非推荐品牌。
2．质保：所有产品提供一年免费维修、三年成本维修。签订合同前要求提供机器人智能教育套装的原厂商的服务承诺函，加盖原厂公章，以及出具中央电教馆的中小学电脑制作活动超级轨迹赛的器材证明文件，加盖原厂公章。提供给老师课程培训的具体实施方案（具体培训课程按照参数里的相关课程内容，以及2018年中小学电脑制作活动中的超级轨迹赛比赛内容），加盖公章。
3．供应商：要求营业执照注册地为浙江省的供应商。
4.标▲的参数必须满足或者正偏离，否则拒绝。
[bookmark: _GoBack]5.其他优惠条件请自行注明             。
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