[bookmark: _Toc217446094]前提：本章中标注“*”的条款为本项目的实质性条款，投标人不满足的，将按照无效投标处理。
一、项目概述
[bookmark: _Toc217446095]本项目1个包，采购采购成都工业职业技术学院教学实训设备一批，具体内容如下：
	序号
	标的名称
	单位
	数量
	所属行业

	1
	智能网联传感器四合一实训台
	台
	1
	工业

	2
	智能网联汽车底盘线控系统实训台
	台
	1
	工业

	3
	智能网联入门级基础实验箱
	台
	4
	工业



*二、商务要求
（一）交货时间
合同签订生效后30日内完成全部货物的运输。货物到达后，投标人接到采购人通知后7日内到达现场组织安装、调试，达到正常运行要求，保证采购人正常使用。所需的费用包括在总报价中
（二）交货地点
成都工业职业技术学院汽车工程学院。
（三）付款方式及要求
1.付款周期及比例：合同签订生效后5个工作日内，采购人支付合同总金额的30%作为预付款，中标人完成所有设备的运输安装调试等工作，交付采购人使用，经采购人验收合格后，支付合同总金额的70%。
2.付款条件：尾款款项的支付前提为采购人收到中标人出具的正规发票后，在15日内办理款项支付事宜。
3.逾期支付责任：采购人不得以机构变动、人员更替、政策调整等为由延迟付款，不得将采购文件和合同中未规定的义务作为向投标人付款的条件。采购人逾期付款的，依据相关规定承担相关责任。（此条款为采购人的逾期支付责任说明，投标人可不对此条款做响应。）
（四）履约验收要求
1.中标人与采购人应严格按照相关要求进行验收，采购人有权邀请第三方机构或质检部门共同验收。
1.1 验收方法：验收时双方皆应派员参加，验收合格并安装完毕后需双方签署验收单；
1.2 验收标准：符合国家相关规定，并按照相关技术要求进行开展，并完全满足采购提出的工作需要；
1.3 验收时间要求：中标人按照合同要求完成全部工作后，采购人在收到书面的验收申请材料后30日内组织履约验收工作。
1.4 其他要求：验收不合格时，采购人和中标人应协商一致，中标人应根据相关验收证明材料及时补足或整改，费用由中标人自行承担。
（五）质保期：
1、整机设备质保期为 1 年。
2、质保期内投标人应负责设备维修及抢修，所产生费用包含在所投报价中。
（六）安装调试及培训：
1、投标人负责设备安装、调试。
2、货物到达生产现场后，投标人接到采购人通知后7日内到达现场组织安装、调试，达到正常运行要求，保证采购人正常使用。所需的费用包括在投标总价格中。
3、投标人应就设备的安装、调试、操作、维修、保养等对采购人维修技术人员进行培训。设备安装调试完毕后，投标人应对采购人操作人员进行现场培训，直至采购人的技术人员能独立操作，同时能完成一般常见故障的维修工作。
（七）售后服务：
1、备件送达期限：在设备的使用寿命期内，投标人应保证国内不超过7天。
2、终身零配件供应：投标人应保证设备停产后的备件供应保证不低于6年，并以优惠的价格提供该设备所需的维修零配件。
3、投标人在国内应有24小时电话维修系统，投标文件中需列出工程师名单、联系电话、通讯地址及备件库地址和备件的详细目录。
4、质保期后，投标人应向采购人提供及时的、合格的的技术服务和备品备件供应。
三、技术、服务要求
	序号
	产品名称
	技术参数

	1
	智能网联传感器四合一实训台
	1、实训台主体采用以钣金为框架，台面采用钣金，桌子下方带储存柜，储存柜等辅助设施采用钣金材料。实训台架支持嵌入32英寸横向一体式控制端。台架上面包含16线激光雷达模块一套，视频摄像头一套，毫米波雷达一套，定位和导航模块一套。
（一）主要参数：
1.支持视觉传感器的图像识别技术，支持理解视觉传感器的结构与工作原理，支持数字图像转换过程，支持图像边缘检测、车辆识别、行人识别、交通标志识别的过程。
2.支持毫米波雷达的工作原理与安装、测试方法；支持对毫米波雷达的数据及信号显示结果进行分析。
3.支持激光雷达的工作原理与安装、标定方法；支持对激光雷达的数据及信号显示结果进行分析。
▲4.智能传感器三维虚拟仿真软件。智能传感器包括激光雷达、视觉传感器、毫米波雷达、超声波雷达和惯性导航系统等物体的三维虚拟模型，可以任意放大、缩小和移动，可以360度旋转。能够清晰观察安装位置，可以自动演示拆装过程，提供爆炸图，对各零部件名称进行标识，满足学习智能传感器各零部件名称以及各接口的定义的功能（提供功能界面清晰的截图证明，提供完整详实的产品使用手册、提供产品相关教学教案等证明材料并加盖投标人鲜章）。
5、激光雷达
（1）TOP法测距通道数（线数）：16
（2）测距：40cm - 150m (80m@20% NIST)
（3）盲区：≤0.4m
（4）精度 (典型值)：Up to ±2cm
（5）水平视场角：360º
（6）垂直视场角：±15°（共30°）
（7）水平角分辨率：0.1º(5Hz) - 0.4º(20Hz)
（8）垂直角分辨率：2.0º
（9）帧率：5Hz/10Hz/20Hz
（10）转速：300/600/1200rpm (5/10/20Hz)
6、毫米波雷达
（1）覆盖范围 水平角  [deg]   120°
（2）俯仰角 [deg] ±5
（3）最大测量距离 [m ] ≥70
（4）俯仰探测能力 无
（5）速度范围(负速度靠近）[km/h]   -280 ~ 140
（6）数据更新时间 [ms] / 50
（7）最大跟踪目标数 / 64
（8）测量精度 距离 [m] ±0.15
（9）速度 [km/h] ±0.2
（10）水平角 [deg] ±1
（11）多目标分辨能力 距离 [m] 0.8
（12）速度 [km/h] 1.5
（13）水平角[deg] 15
（14）使用条件 直流电压 [V] 9~36
（15）功耗 [W] 3
（16）静态电流[mA] ≤0.05
（17）工作温度范围 [℃] -40~+85
（18）输出接口双CAN(500Kbps) 和 可选双高边驱动器（HSD）
[bookmark: _Toc83753230][bookmark: _Toc83807287]7、视频摄像头
（1）最大速度：60帧/秒
（2）镜头：高清/红外夜视：120度
（3）曝光：自动曝光
（4）工作电压：正5V/12V
（5）工作电流：≥300mA
（6）使用分辨率：≥1920×1080P
（7）工作温度：-30-65℃
8、定位和导航模块
（1）具有组合导航定位
（2）信号良好时位置误差精度不高于10cm，航向角误差精度≤1°
（3）信号丢失时，位置偏差10m以内维持时间不低于3s
（4）数据更新频率≥100Hz
（5）支持RS-232/485、网口等接口
（6）包含组合导航主机、1个卫星天线及连接线等

	2
	智能网联汽车底盘线控系统实训台
	1、本实训台主体采用以钣金为框架，台面透明亚克力板，实训台架支持嵌入32英寸横向一体式控制端。台架上面包含模拟的红绿灯模块一套，真实方向盘一套，台架下方包含真实车轮两只，线控底盘控制系统一套。通过部署电动车线控底盘实现线控底盘的控制。
（一）参数要求：
1、包含线控转向系统、线控制动系统、线控换挡系统、线控驱动系统等；
2、系统具备主动控制模式和物理机构执行模式的切换；
3、系统具备通过指令进行主动转向、主动制动/驻车、主动换挡、主动驱动功能；
4、系统具备限值保护功能；
5、系统具备常见故障检测和诊断功能；
6、转向系统控制执行精度±2°；
7、线控制动系统响应时间不大于200ms；
8、线控驱动系统响应时间不大于200ms；
▲9、具备与计算平台装调台架连接能力，接收来自计算平台的控制指令，进行局部系统一体化教学（提供产品使用手册复印件或产品相关教学教案等证明材料并加盖投标人鲜章）。

	3
	智能网联入门级基础实验箱
	1、实验箱本体内部配置一台仿真实训用一体式控制端，配置为win10系统，内存≥4G，硬盘≥1g。触摸屏≥10英寸。
▲2、实验箱采用开放式、模块化的设计理念，学生可以在实验箱上真实的操作和验证在线语音对话的基本原理、视觉摄像头人脸的原理、手势识别的原理、单线激光雷达的基本工作原理、RFID停车场识别原理。
3、实验内容：至少包含12个常用的智能网联教学模块：
离线语音识别模块，
视觉识别模块，
单线激光雷达，
毫米波雷达，
超声波雷达，
蓝牙模块，
Wifi模块，
Gprs模块 ，
陀螺仪模块，
红绿灯模块，
RFID模块，
二次开发备用扩展模块。
4、12个智能网联教学模块，教学模块的具体要求如下：
（1）离线语音识别模块：
尺寸：≥55.5mm*67.5mm
电压：≥5伏
模块可以在系统模拟软件中进行软硬件交互。
（2）视觉识别模块：
尺寸：≥55.5mm*67.5mm
电压：≥5伏
视场角：≥100度
模块可以在系统模拟软件中进行软硬件交互。
（3）单线激光雷达
尺寸：≥55.5mm*67.5mm
电压：≥5伏
测距半径：150mm-12000mm
扫描频率：≥5.5hz
测距分辨率：≤1%（≤12米的情况下）
模块可以在系统模拟软件中进行软硬件交互。
（4）毫米波雷达
尺寸：≥55.5mm*67.5mm
电压：≥5伏
模块可以在系统模拟软件中进行软硬件交互。
（5）超声波雷达
尺寸：≥55.5mm*67.5mm
电压：≥5伏
测距范围≥200mm-2000mm
模块可以在系统模拟软件中进行软硬件交互。
（6）蓝牙模块
尺寸：≥55.5mm*67.5mm
电压：≥5伏
模块可以在系统模拟软件中进行软硬件交互。
（7）Wifi模块
尺寸：≥55.5mm*67.5mm
电压：≥5伏
模块可以在系统模拟软件中进行软硬件交互。
（8）Gprs模块
尺寸：≥55.5mm*67.5mm
电压：≥5伏
支持电信、移动、联通等不同运营商
支持4g及以上通信制式
模块可以在系统模拟软件中进行软硬件交互。
（9）陀螺仪模块：
尺寸：≥55.5mm*67.5mm
电压：≥5伏
模块可以在系统模拟软件中进行软硬件交互。
（10）红绿灯模块
尺寸：≥55.5mm*67.5mm
电压：≥5伏
模拟红绿灯数量≥4套
模块可以在系统模拟软件中进行软硬件交互。
（11）RFID模块
尺寸：≥55.5mm*67.5mm
电压：≥5伏
射频卡尺寸：≥60mm*50mm
模块可以在系统模拟软件中进行软硬件交互。
▲（12）备用模块：
尺寸：≥55.5mm*67.5mm
电压：≥5伏
能够支持软件对本模块的二次开发。
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