更正前内容：

	包二

	序号
	设备
	技术参数
	单位
	数量

	（一）流量测验设备

	1
	电波流速仪
	测速范围：0.03m/s～20m/s；
测速精度：±0.01m/s；±1%FS；
测速频率：24GHz，K波段；
波束角：12°；
天线：平面微带阵列天线；
最大测程：100m；
测速历时：0.1～100s；
俯仰角范围：30°～70°（自动补偿）；
水平角补偿：0°～60°（手动补偿）；
供电电源：锂电池供电，正常工作 30 小时；
工作模式：降雨／非降雨模式；
工作温度：-30℃～+70℃；
防护等级：IP68；浮水设计，防止设备沉水丢失、进水
	台
	1

	2
	走航式 ADCP
	设备由主机（ADCP换能器） 1 套、备品备件 1 套、遥控船 1 艘、配套软件 1 套、ADCP 数据传输设备（高功数传电台）1 套、操作终端 1 台。主要技术参数如下 ：
（1）主机（ADCP换能器）主要技术参数
1）换能器和硬件
系统频率：1200kHz（垂直换能器＜600KHz）；
配置：4 波束活塞式传感器，波束角 20°，1个垂直波束传感器；内存：16MB。
2）流速剖面
作业模式：宽带/脉冲相干；智能全自动模式/手动专家模式；
速度范围：±5m/s 默认,±20m/s 最大；
剖面范围：≥0.15m-25m；
准确度：水流相对于 ADCP 的速度±0.25% ±2mm/s；
分辨率：1mm/s；
单元数目：自动选择，10～30（典型），200（最多）；
单元尺寸：≥0.02m-2m；
数据输出速率：1-2Hz（典型）。
3）底跟踪
作业模式：宽带；
速度范围：±9m/s；
水深范围：0.15m-35m；
准确度：ADCP 相对于底的速度±0.25%±2mm/s；
分辨率：1mm/s。
4）水深测量
范围：0.2m-35m；
准确度：±1%；
分辨率：1mm。
5）垂直波束水深测量
范围：≥120m；
准确度：±1%；
分辨率：1mm。
6）传感器
温度：-5℃-45℃ 误差：±0.5℃；
倾斜计(横摇和纵摇)：±90°误差：±0.3°；
罗盘：0-360°误差：±1°；
标配：RS-232，波特率4800-115200；
7）ADCP 数据传输设备（高功数传电台）
电台、电池一体化设计、具备无线充电功能；
无电源开关设计：数据线接通即上电，数据线断开即断电；
具备电池电量指示，电量不足时具有自动断电保护功能；
兼容能力：可跨平台使用，能满足单位原有设备（ M9、瑞智、瑞谱等走航式 ADCP）的兼容使用要求；
防水等级：整机 ≥IP67。
（2）遥控船主要技术参数
1）船体系统
船体：船体长度≥120cm，船体自重≤15kg，船身周围配备防撞条，安全性能高。抗风浪等级：不低于3级风2级浪；
最大船速：≥7.0m/s（提供第三方检测机构出具的检测报告）
安全功能：低电量自动返航功能，失联自动返航、浅滩自动倒车、毫米波主动避障和360°视频视察，续航里程、行驶里程、电池温度显示；
主控防尘防水等级：≥IP68（提供第三方检测机构出具的检测报告）
支持网络通讯功能，主控支持eSIM+Nano卡槽
船体本身自带单波束测深仪，可搭载ADCP同时使用，同时测量水下地形以及断面流量，无需切换；
测流要求（自适应水流）：测流作业时，船体能根据水流方向和流速自动调整船头姿态、方向、速度等，保持直线测量；（中标后提供样机验证）
测验要求（悬停）：无人船具备自动悬停功能，最大支持3.5m/s流速船体能保持静止5分钟以上，测验岸边流量。（中标后提供样机验证）
续航能力：≥5h。（提供第三方检测机构出具的检测报告）

采购设备性能测试验证：中标人需利用中标设备开展完成所辖范围内的所有重点河道断面测量，重点河道水下地形测量工作内容，需提供承诺函；

提供整套船体系统五年以上的无忧保险（包括但不限于丢失、损坏的不计次数的免费维修更换等服务内容，需提供专项承诺函）
2）船体定位系统
内置高精度定位定向系统，RTK平面≤.8cm+1ppm，垂直≤1.5cm+1ppm，船体内置定位系统满足DBD测试技术规范（需提供检测报告）
支持定向功能，精度≤0.1°（1m基线）
支持惯导功能，精度≤6°/h
IMU更新率≥200Hz
支持网络CORS，包含内置账号≥3年
3）遥控系统
操作系统：≥Android 9.1及以上版本
智能遥控器作用距离：≥2km，支持4G功能。
遥控显示屏：尺寸≥9寸。
防水、防尘等级：≥IP67。
船控测量软件：（提供软件功能实证截图）
配置安卓平台软件，支持单波束数据采集、后处理，支持安卓ADCP测流软件；
支持定位+水深数据PPK后差分解算；
数据成果导出方式包含U盘、数据线、分享码远程数据共享；
支持流速剖面伪彩图、卫星地图、视频等数据三向切换，且支持任意一个界面都可以全屏显示；
支持输出流量汇总表、流量测验记载表及流量测验成果表输出；
支持数据工程文件码分享、文件一键回传电脑；
具备传统ADCP开始发射、停止发射、开始记录、停止记录按键，与PC软件用户习惯统一；
安卓测流软件采集工程数据文件可以在电脑端测流软件显示与处理。
4）测深系统
波束开角：≥6°
测深范围：≥0.15-300m
内置水温传感器实时修正声速；
支持蓝牙、WiFi无线传输；
测深仪防尘防水≥IP67；
支持25kHz低频测深仪。
	套
	4

	3
	微型 ADCP
	（1）设备组成：浮体、探头、电子单元及内置电池。
（2）主要技术参数
系统频率：1200kHz（垂直换能器 600KHz）；
1）流速剖面
单元数目：自动选择，1～30；
最小单元长度：2cm；
最大单元长度：20cm；
最大剖面深度：6m；
最大底跟踪深度：7m；
单元起点：3～50cm；
流速量程：±5m/s；
流速精度：±1%，±0.2cm/s；
流量精度：2%。
2）传感器
频率：2MHz；
配置：四声束；
声束角：±20°。
3）温度传感器
量程：-4℃～40℃；
精度：±0.5℃；
分辨率：0.01℃。
4）姿态传感器
方向精度：±2°，姿态精度：±1。
5）配套测流软件
主要用于：实时分析、配置、数据收集，用于使用移动 ADCP系统记录和分析速度和流量测量。测量系统的配置是通过“测量向导”完成的。除了测量点的特定设置外，还可以选择不同的模式，使测量仪器适应不同的水情。
	套
	2

	4
	ADCP 电台
	数传电台
电台、电池分体设计
兼容能力：可跨平台使用，能满足单位现用的 M9、瑞智、瑞谱等走航 ADCP兼容使用要求。
需具备电池电量指示功能，电量低于10%时具有自动断电保护功能
使用内嵌式磁力（霍尔）开关，无机械磨损
供电范围：9-20VDC 
频率范围：902-928MHz(FHSS)
水面高速通讯距离：1.2km 
方式占用带宽：2 级 GFSK
数据接口：RS232串口/可选485 
功耗：1W可调
电源：可拆装镍氢电池，自带2组电池。（两用两备）
低功耗设计，工作时长可达4小时。
工作温度：-40～+75℃ 尺寸：180mm长X110mm宽X75mm高
外壳材质：聚缩醛
湿度：0～95%非结露 
防水级别:IP68 水下10米30分钟无渗漏 
系统控制：电源指示、工作指示、通信指示、GPS 指示。
	台
	4

	5
	无线雷达波测流控制器
	操作界面：彩色触摸屏；
设置功能：可设置站号、大断面、测速垂线、测速历时、岸边系数、表面流速系数、加测水位变幅、定时报间隔、低水停测等流量测验参数；
数据接口：3 个 RS232，1 个 RS485，1 个 USB；
流量计算：根据实测垂线流速、相应水位、预置大断面和测流参数计算流量；
固态存储：4M 存储模块，可单独插拔，仪器故障时可拔下恢复数据，支持 U 盘下载数据。
支持以下四种测流模式：
①据预设的时间间隔定时测流；
②根据预设的水位变幅启动测流。每5分钟采集水位变化，超过预定值时启动一次测流过程，向省水文中心服务器发送带时间标签的流量数据，确保测得各次峰、谷和完整的水位和流量变化过程。
③由远程监控软件启动测流；
④现场操作测流控制器启动测流。在 GPRS 网络中断时，可作为独立的雷达测流设备使用，手动操作，获得垂线流速并计算流量，完成流量测验任务；
流量计算软件具有存储、上报、召测、巡测、工况信息、定时测验等功能。
需与省水文中心无线雷达波测流控制系统兼容。
	台
	4

	6
	无人机测流系统
	（1）无人机参数
载荷能力：≥2.7 kg；
遥控器最大信号有效距离：≥15 km；
最大飞行海拔高度：≥7000 m；
防雨等级：IP55；
最大上升速度：6 m/s；
最大航行速度：23 m/s；
最大可承受风速：21m/s(7级风）；
续航时间（空载）：≥55min；
飞行方式：自主飞行、手动飞行；
RTK模式悬停精度：垂直s±0.1m；水平s±0.2m；
避障系统前后左右避障范围：0.7-40m；
避障系统上下避障范围：0.6-30m；
最大旋转角速度：俯仰轴：300／秒航向轴：100％秒。
（2）流速仪+视频功能
工作频率：24GHz；
测速范围：0.1～20m/s；
测速精度：±0.01m/s ；±1%FS；
波束角度：12°；
自动垂直角补偿：精度±1°，分辨率 0.1°；
实时监测：可使用DJI PILOT实时监测流速；
镜头尺寸：1/4”；
视频分辨率：支持 1080p，30fps；720p，60fps；
防护等级：IP67；
自动断面智能航线：支持；
平台功能：数据记录、历史数据、视频回看、水文流量报表导出。
（3）水位仪
最大测距范围：≥45m；
测距精度：±2mm；
分辨率：1mm。
（4）配置包含电池箱1个，遥控器电池1块，无人机电池4组（8块），保险1年；
	套
	1

	7
	冰钻
	动力模式：锂电动力，充电；
发动机功率：820w；
冰钻钻头直径：8 英寸；
钻杆长度：80cm；
延长杆长度：34.5cm；
电池：20V 9.0AH；
设备净重：<6kg。
	台
	4

	8
	三项运杂费
	含运费、装卸费、包装费等
	项
	1

	（二）水下部分

	1
	双频回声测深仪
	测深范围：0.15～300m；
测深精度：±1cm+0.1%h（h 为水深）；
分辨率：1cm；
最大采样率：30Hz；
频率：200KHz、25Khz；
水温传感器： -55℃～+100℃，实时修正声速；
声速调整范围：0m/s～1700m/s；
波束开角：6.5°±1°（200kHz）；
28°±1°（25kHz）；
最大发射功率：300W；
功耗：10W；
接口：RS232、网口、换能器接口；
防尘防水：IP67；
工作温度：-20℃～60℃。
	台
	1

	2
	智能无人遥控船
	船体系统
船体为三体船设计，船体长度≥100cm，船体自重≤6kg，船身周围配备防撞条，安全性能高；抗风浪等级：不低于3级风2级浪；（提供第三方检测机构出具的检测报告）
最大船速：≥8.0m/s；（提供第三方检测机构出具的检测报告）
安全控制与显示：具备自动巡航模式，低电量自动返航功能、失联自动返航、浅滩自动倒车、毫米波主动避障和360°视频视察，续航里程、行驶里程、电池温度显示；
主控防尘防水等级：≥IP68；（提供第三方检测机构出具的检测报告）
支持网络通讯功能，主控支持eSIM+Nano卡槽，支持本地≥32GB多通道存储；
推进器类型：半嵌式涵道式、插拔设计、易拆卸更换，无外挂线缆，具有防水草设计，有保护旋桨；
最远避障距离：≥40m；
船体本身自带单波束测深仪，可搭载ADCP同时使用，同时测量水下地形以及断面流量，无需切换；
测流要求（自适应水流）：测流作业时，船体能根据水流方向和流速自动调整船头姿态、方向、速度等，保持直线测量；（中标后提供样机验证）
测验要求（悬停）：无人船具备自动悬停功能，最大支持3.5m/s流速船体能保持静止5分钟以上，测验岸边流量；（中标后提供样机验证）
续航能力：≥6h。

采购设备性能测试验证：中标人需利用中标设备开展完成所辖范围内的所有重点河道断面测量，重点河道水下地形测量工作内容，需提供承诺函；

提供整套船体系统五年以上的无忧保险（包括但不限于丢失、损坏的不计次数的免费维修更换等服务内容，需提供专项承诺函）
（2）船体定位系统
内置高精度定位定向系统，RTK平面≤0.8cm+1ppm，垂直≤1.5cm+1ppm，船体内置定位系统满足DBD测试技术规范（需提供检测报告）
支持定向功能，精度≤0.1°（1m基线）；
支持惯导功能，精度≤6°/h；
IMU更新率≥200Hz；
支持网络CORS，包含内置账号≥3年。
（3）遥控系统
操作系统：≥Android 9.1及以上；
智能遥控器作用距离：≥2km，支持4G功能；
遥控显示屏：尺寸≥10寸，分辨率≥1920*1200。（提供第三方检测机构出具的检测报告）
数据存储容量≥64GB，运行内存≥4GB
遥控器接口支持USB口、eSIM+Nano卡槽、LAN网口、音频接口、HDMI接口、Type-C等；
（4）测深系统
波束开角：≥6°
测深范围：≥0.15-300m
最大采样率：≥30Hz
内置水温传感器实时修正声速；（提供第三方检测机构出具的检测报告）
支持蓝牙、WiFi无线传输；
测深仪防尘防水IP67；
支持25kHz低频测深仪。
（5）船体控制系统（提供第三方检测机构出具的检测报告）
支持航线规划、航行视频监控、船型显示、航行里程、流量查询、在线状态、数据下载；
支持定位+水深数据PPK后差分解算；
支持在线加载卫星影像地图，支持卫星跟踪表、星空图、卫星设置；
支持安卓平台船控、测量、坐标转换、数据后处理一体化，支持波形图叠加显示，一键改正；
	艘
	4

	3
	手持便携式测深仪
	测量精度：±10mm+0.1%D（D 为所测深度）；
测量范围：0.3m～120m；
发射频率：200kHz；
声速调整范围：1370～1700m/s；
工作时间：充电 5 小时，工作时间不低于 10 小时；
内置电源：不低于 2000mAh；
工作环境：-20℃～55℃。
	台
	4

	4
	三项运杂费
	含运费、装卸费、包装费等
	项
	1


更正后内容：

	包二

	序号
	设备
	技术参数
	单位
	数量

	（一）流量测验设备

	1
	电波流速仪
	测速范围：0.03m/s～20m/s；
测速精度：±0.01m/s；±1%FS；
测速频率：24GHz，K波段；
波束角：12°；
天线：平面微带阵列天线；
最大测程：100m；
测速历时：0.1～100s；
俯仰角范围：30°～70°（自动补偿）；
水平角补偿：0°～60°（手动补偿）；
供电电源：锂电池供电，正常工作 30 小时；
工作模式：降雨／非降雨模式；
工作温度：-30℃～+70℃；
防护等级：IP68；浮水设计，防止设备沉水丢失、进水
	台
	1

	2
	走航式 ADCP
	设备由主机（ADCP换能器） 1 套、备品备件 1 套、遥控船 1 艘、配套软件 1 套、ADCP 数据传输设备（高功数传电台）1 套、操作终端 1 台。主要技术参数如下 ：
（1）主机（ADCP换能器）主要技术参数
1）换能器和硬件
系统频率：1200kHz（垂直换能器≤600KHz）；
配置：4 波束活塞式传感器，波束角 20°，1个垂直波束传感器；内存：16MB。
2）流速剖面
作业模式：宽带/脉冲相干；智能全自动模式/手动专家模式；
速度范围：±5m/s 默认,±20m/s 最大；
剖面范围：≥0.15m-25m；
准确度：水流相对于 ADCP 的速度±0.25% ±2mm/s；
分辨率：1mm/s；
单元数目：自动选择，10～30（典型），200（最多）；
单元尺寸：≥0.02m-2m；
数据输出速率：1-2Hz（典型）。
3）底跟踪
作业模式：宽带；
速度范围：±9m/s；
水深范围：0.15m-35m；
准确度：ADCP 相对于底的速度±0.25%±2mm/s；
分辨率：1mm/s。
4）水深测量
范围：0.2m-35m；
准确度：±1%；
分辨率：1mm。
5）垂直波束水深测量
范围：≥120m；
准确度：±1%；
分辨率：1mm。
6）传感器
温度：-5℃-45℃ 误差：±0.5℃；
倾斜计(横摇和纵摇)：±90°误差：±0.3°；
罗盘：0-360°误差：±1°；
标配：RS-232，波特率4800-115200；
7）ADCP 数据传输设备（高功数传电台）
电台、电池一体化设计、具备无线充电功能；
无电源开关设计：数据线接通即上电，数据线断开即断电；
具备电池电量指示，电量不足时具有自动断电保护功能；
兼容能力：可跨平台使用，能满足单位原有设备（ M9、瑞智、瑞谱等走航式 ADCP）的兼容使用要求；
防水等级：整机 ≥IP67。
（2）遥控船主要技术参数
1）船体系统
船体：船体长度≥120cm，船体自重≤15kg，船身周围配备防撞条，安全性能高。抗风浪等级：不低于3级风2级浪；
最大船速：≥7.0m/s（提供第三方检测机构出具的检测报告）
安全功能：低电量自动返航功能，失联自动返航、浅滩自动倒车、毫米波主动避障和360°视频视察，续航里程、行驶里程、电池温度显示；
主控防尘防水等级：≥IP68（提供第三方检测机构出具的检测报告）
支持网络通讯功能，主控支持eSIM+Nano卡槽
船体本身自带单波束测深仪，可搭载ADCP同时使用，同时测量水下地形以及断面流量，无需切换；
测流要求（自适应水流）：测流作业时，船体能根据水流方向和流速自动调整船头姿态、方向、速度等，保持直线测量；（中标后提供样机验证）
测验要求（悬停）：无人船具备自动悬停功能，最大支持3.5m/s流速船体能保持静止5分钟以上，测验岸边流量。（中标后提供样机验证）
续航能力：≥5h。（提供第三方检测机构出具的检测报告）

提供整套船体系统五年以上的无忧保险（包括但不限于丢失、损坏的不计次数的免费维修更换等服务内容，需提供专项承诺函）
2）船体定位系统
内置高精度定位定向系统，RTK平面≤.8cm+1ppm，垂直≤1.5cm+1ppm，船体内置定位系统满足DBD测试技术规范（需提供检测报告）
支持定向功能，精度≤0.1°（1m基线）
支持惯导功能，精度≤6°/h
IMU更新率≥200Hz
支持网络CORS，包含内置账号≥3年
3）遥控系统
操作系统：≥Android 9.1及以上版本
智能遥控器作用距离：≥2km，支持4G功能。
遥控显示屏：尺寸≥9寸。
防水、防尘等级：≥IP67。
船控测量软件：（提供软件功能实证截图）
配置安卓平台软件，支持单波束数据采集、后处理，支持安卓ADCP测流软件；
支持定位+水深数据PPK后差分解算；
数据成果导出方式包含U盘、数据线、分享码远程数据共享；
支持流速剖面伪彩图、卫星地图、视频等数据三向切换，且支持任意一个界面都可以全屏显示；
支持输出流量汇总表、流量测验记载表及流量测验成果表输出；
支持数据工程文件码分享、文件一键回传电脑；
具备传统ADCP开始发射、停止发射、开始记录、停止记录按键，与PC软件用户习惯统一；
安卓测流软件采集工程数据文件可以在电脑端测流软件显示与处理。
4）测深系统
波束开角：≥6°
测深范围：≥0.15-300m
内置水温传感器实时修正声速；
支持蓝牙、WiFi无线传输；
测深仪防尘防水≥IP67；
支持25kHz低频测深仪。
	套
	4
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	微型 ADCP
	（1）设备组成：浮体、探头、电子单元及内置电池。
（2）主要技术参数
1）流速剖面
单元数目：自动选择，1～30；
最小单元长度：2cm；
最大单元长度：20cm；
最大剖面深度：6m；
最大底跟踪深度：7m；
单元起点：3～50cm；
流速量程：±5m/s；
流速精度：±1%，±0.2cm/s；
2）传感器
频率：2MHz；
配置：四声束；
声束角：±20°。
3）温度传感器
量程：-4℃～40℃；
精度：±0.5℃；
分辨率：0.01℃。
4）姿态传感器
方向精度：±2°，姿态精度：±1。
5）配套测流软件
主要用于：实时分析、配置、数据收集，用于使用移动 ADCP系统记录和分析速度和流量测量。测量系统的配置是通过“测量向导”完成的。除了测量点的特定设置外，还可以选择不同的模式，使测量仪器适应不同的水情。
	套
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	4
	ADCP 电台
	数传电台
电台、电池分体设计
兼容能力：可跨平台使用，能满足单位现用的 M9、瑞智、瑞谱等走航 ADCP兼容使用要求。
需具备电池电量指示功能，电量低于10%时具有自动断电保护功能
使用内嵌式磁力（霍尔）开关，无机械磨损
供电范围：9-20VDC 
频率范围：902-928MHz(FHSS)
水面高速通讯距离：1.2km 
方式占用带宽：2 级 GFSK
数据接口：RS232串口/可选485 
功耗：1W可调
电源：可拆装镍氢电池，自带2组电池。（两用两备）
低功耗设计，工作时长可达4小时。
工作温度：-40～+75℃ 尺寸：180mm长X110mm宽X75mm高
外壳材质：聚缩醛
湿度：0～95%非结露 
防水级别:IP68 水下10米30分钟无渗漏 
系统控制：电源指示、工作指示、通信指示、GPS 指示。
	台
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	无线雷达波测流控制器
	操作界面：彩色触摸屏；
设置功能：可设置站号、大断面、测速垂线、测速历时、岸边系数、表面流速系数、加测水位变幅、定时报间隔、低水停测等流量测验参数；
数据接口：3 个 RS232，1 个 RS485，1 个 USB；
流量计算：根据实测垂线流速、相应水位、预置大断面和测流参数计算流量；
固态存储：4M 存储模块，可单独插拔，仪器故障时可拔下恢复数据，支持 U 盘下载数据。
支持以下四种测流模式：
①据预设的时间间隔定时测流；
②根据预设的水位变幅启动测流。每5分钟采集水位变化，超过预定值时启动一次测流过程，向省水文中心服务器发送带时间标签的流量数据，确保测得各次峰、谷和完整的水位和流量变化过程。
③由远程监控软件启动测流；
④现场操作测流控制器启动测流。在 GPRS 网络中断时，可作为独立的雷达测流设备使用，手动操作，获得垂线流速并计算流量，完成流量测验任务；
流量计算软件具有存储、上报、召测、巡测、工况信息、定时测验等功能。
需与省水文中心无线雷达波测流控制系统兼容。
	台
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	无人机测流系统
	（1）无人机参数
载荷能力：≥2.7 kg；
遥控器最大信号有效距离：≥15 km；
最大飞行海拔高度：≥7000 m；
防雨等级：IP55；
最大上升速度：6 m/s；
最大航行速度：23 m/s；
最大可承受风速：21m/s(7级风）；
续航时间（空载）：≥55min；
飞行方式：自主飞行、手动飞行；
RTK模式悬停精度：垂直s±0.1m；水平s±0.2m；
避障系统前后左右避障范围：0.7-40m；
避障系统上下避障范围：0.6-30m；
最大旋转角速度：俯仰轴：300／秒航向轴：100％秒。
（2）流速仪+视频功能
工作频率：24GHz；
测速范围：0.1～20m/s；
测速精度：±0.01m/s ；±1%FS；
波束角度：12°；
自动垂直角补偿：精度±1°，分辨率 0.1°；
实时监测：可使用DJI PILOT实时监测流速；
镜头尺寸：1/4”；
视频分辨率：支持 1080p，30fps；720p，60fps；
防护等级：IP67；
自动断面智能航线：支持；
平台功能：数据记录、历史数据、视频回看、水文流量报表导出。
（3）水位仪
最大测距范围：≥45m；
测距精度：±2mm；
分辨率：1mm。
（4）配置包含电池箱1个，遥控器电池1块，无人机电池4组（8块），保险1年；
	套
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	冰钻
	动力模式：锂电动力，充电；
发动机功率：820w；
冰钻钻头直径：8 英寸；
钻杆长度：80cm；
延长杆长度：34.5cm；
电池：20V 9.0AH；
设备净重：<6kg。
	台
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	三项运杂费
	含运费、装卸费、包装费等
	项
	1

	（二）水下部分

	1
	双频回声测深仪
	测深范围：0.15～300m；
测深精度：±1cm+0.1%h（h 为水深）；
分辨率：1cm；
最大采样率：30Hz；
频率：200KHz、25Khz；
水温传感器： -55℃～+100℃，实时修正声速；
声速调整范围：0m/s～1700m/s；
波束开角：6.5°±1°（200kHz）；
28°±1°（25kHz）；
最大发射功率：300W；
功耗：10W；
接口：RS232、网口、换能器接口；
防尘防水：IP67；
工作温度：-20℃～60℃。
	台
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	智能无人遥控船
	船体系统
船体为三体船设计，船体长度≥100cm，船体自重≤6kg，船身周围配备防撞条，安全性能高；抗风浪等级：不低于3级风2级浪；（提供第三方检测机构出具的检测报告）
最大船速：≥8.0m/s；（提供第三方检测机构出具的检测报告）
安全控制与显示：具备自动巡航模式，低电量自动返航功能、失联自动返航、浅滩自动倒车、毫米波主动避障和360°视频视察，续航里程、行驶里程、电池温度显示；
主控防尘防水等级：≥IP68；（提供第三方检测机构出具的检测报告）
支持网络通讯功能，主控支持eSIM+Nano卡槽，支持本地≥32GB多通道存储；
推进器类型：半嵌式涵道式、插拔设计、易拆卸更换，无外挂线缆，具有防水草设计，有保护旋桨；
最远避障距离：≥40m；
船体本身自带单波束测深仪，可搭载ADCP同时使用，同时测量水下地形以及断面流量，无需切换；
测流要求（自适应水流）：测流作业时，船体能根据水流方向和流速自动调整船头姿态、方向、速度等，保持直线测量；（中标后提供样机验证）
测验要求（悬停）：无人船具备自动悬停功能，最大支持3.5m/s流速船体能保持静止5分钟以上，测验岸边流量；（中标后提供样机验证）
续航能力：≥6h。

提供技术支持，配合采购方开展完成重点河流河道水下地形测量工作，并提供承诺函；

提供整套船体系统五年以上的无忧保险（包括但不限于丢失、损坏的不计次数的免费维修更换等服务内容，需提供专项承诺函）
（2）船体定位系统
内置高精度定位定向系统，RTK平面≤0.8cm+1ppm，垂直≤1.5cm+1ppm，船体内置定位系统满足DBD测试技术规范（需提供检测报告）
支持定向功能，精度≤0.1°（1m基线）；
支持惯导功能，精度≤6°/h；
IMU更新率≥200Hz；
支持网络CORS，包含内置账号≥3年。
（3）遥控系统
操作系统：≥Android 9.1及以上；
智能遥控器作用距离：≥2km，支持4G功能；
遥控显示屏：尺寸≥10寸，分辨率≥1920*1200。（提供第三方检测机构出具的检测报告）
数据存储容量≥64GB，运行内存≥4GB
遥控器接口支持USB口、eSIM+Nano卡槽、LAN网口、音频接口、HDMI接口、Type-C等；
（4）测深系统
波束开角：≥6°
测深范围：≥0.15-300m
最大采样率：≥30Hz
内置水温传感器实时修正声速；（提供第三方检测机构出具的检测报告）
支持蓝牙、WiFi无线传输；
测深仪防尘防水IP67；
支持25kHz低频测深仪。
（5）船体控制系统（提供第三方检测机构出具的检测报告）
支持航线规划、航行视频监控、船型显示、航行里程、流量查询、在线状态、数据下载；
支持定位+水深数据PPK后差分解算；
支持在线加载卫星影像地图，支持卫星跟踪表、星空图、卫星设置；
支持安卓平台船控、测量、坐标转换、数据后处理一体化，支持波形图叠加显示，一键改正；
	艘
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	手持便携式测深仪
	测量精度：±10mm+0.1%D（D 为所测深度）；
测量范围：0.3m～120m；
发射频率：200kHz；
声速调整范围：1370～1700m/s；
工作时间：充电 5 小时，工作时间不低于 10 小时；
内置电源：不低于 2000mAh；
工作环境：-20℃～55℃。
	台
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	三项运杂费
	含运费、装卸费、包装费等
	项
	1


