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	技术参数
	数量

	1
	便携式察打一体枪
	1、便携式察打一体无人机反制器应能在无干扰通视环境下完成2km内的0.4GHz~6GHz的全频段无线电频谱侦测，并能够显示频谱、图传、当前工作频段、方向等信息。

2、便携式察打一体无人机反制器探测角度应为 360°。（需提供检测报告）

3、便携式察打一体无人机反制器对四旋翼无人机探测方位角精度（均方根）应<20.0°。（需提供检测报告）

4、支持商用无人机和FPV无人机侦测功能，系统操作界面应能通过触屏操作，单独选择FPV侦测干扰模式。

5、侦测商用机型：DJI、Autel、FIMI、Parrot等。

6、侦测FPV图传品牌：TBS、rushfpv、PandaRC等。

7、便携式察打一体无人机反制器应支持SDR技术，并能够通过软件升级定制0.4GHz ~ 6GHz内的打击频段。

8、便携式察打一体无人机反制器应定向天线，水平有效拦截角度应为±20°，垂直有效拦截角度应为±12.5°。（需提供检测报告）

9、能同时侦测并识别无人机数量应≥10架。

10、便携式察打一体无人机反制器经低温（-20℃，24h，工作状态）试验中和试验后，应能正常工作；经高温（+55℃，24h，工作状态）试验中和试验后，应能正常工作。（需提供检测报告）

11、便携式察打一体无人机反制器对四旋翼无人机有效拦截距离应≥1500m。（需提供检测报告） 

12、反制信道发射频率：

第1信道：(400-445)+5MHZ;

第 2信道：(825~864）士5MHz;

第3信道：(895~935)±5MHZ;

第4信道：(1165~1285)±5MHZ;

第5信道：(1410~1450）士5MHZ;

第6信道：(1565~1610)±5MHZ;

第7信道：(2390~2500）士5MHZ;

第8信道：(5705-5870）士5MHZ。（需提供检测报告）

13、反制信道发射功率：

第 1信道:(41.00±2.00)dBm;

第2信道：(41.00±2.00)dBm;

第 3信道：(41.00±2.00) dBm;

第 4信道：(41.00+2.00)dBm;

第5信道：(40.00+2.00)dBm;

第6信道：(41.00±2.00)dBm;

第7信道：(43.00±2.00)dBm;

第8信道：(46.00±2.00)dBm。（需提供检测报告）

14、便携式察打一体无人机反制器需支持通过软件固件版本升级对无人机库进行添加补充。

15、防护等级：IP65。

16、便携式察打一体无人机反制器重量应≤6.7kg；尺寸应≤长776mmx宽120mmx高336mm。（需提供检测报告）

17、电磁环境：工作频率在30 MHz～3000 MHz时，环境电场强度的方均根值应小于12 V/m。（需提供检测报告）

18、便携式察打一体无人机反制器操作系统屏幕应为触屏设计，在侦测到无人机入侵后的报警方式需包括：震动，声音，屏幕提示。

19、便携式察打一体无人机反制器需支持自动频率适应，无需通过按钮或旋钮等手动方式进行打击频段选择。

⭐️20、便携式察打一体无人机反制器应预留功能拓展接口，通过搭配云台配件实现固定式部署，并能够自动侦测、定向、打击，实现无人化反无作业流。配备专用平板电脑内置操作控制软件系统实现查看设备运行数据信息、侦测打击数据及工作日志等。

21、便携式察打一体无人机反制器可对工作记录进行存储、查看、导出等操作；系统日志的存储时间应≥30天。
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	2
	察打一体盾
	探测频段：2.4Ghz,5.8Ghz

干扰频段：840MHz~930MHZCH2:1.555GHz~1.625GHZCH3:2.400GHz~2.485GHzCH4:5.725GHz~5.850GHZ

≤100w

总射频功率：≤100w

电池续航：打击≧1小时 ，探测≧6小时

探测距离：≤1km

干扰距离：≤1.5km

重量：≤2.5kg

体积：≤300mm*260mm*140mm

防护等级≤ip55
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	3
	反制枪
	1. 可打击无人机飞控/图传频段 ，可打击GNSS频段，打击频率可覆盖大部分大疆、飞米、道通等主流无人机，一次释放所有打击频段。

2. 反制频段包括：868MHz、915MHz、1.2GHz、1.4GHz、1.6GHz、2.4GHz、5.2~5.8GHz，无需手动配置打击频段。

3. 可对设备操作记录进行存储、查看、导出等操作；系统日志的存储时间应≥30天。

4. 为减少对环境的影响干扰方式应为定向干扰，干扰角度水平角：±20°，俯仰角：±20°。

5. 设备对DJI，御3，道通EVO II V3打击测试；枪手与飞手距离3000米， DJI御3及高版本机型打击能力1000米以上，道通EVO II V3打击能力1000米以上。

6. 反制功耗不小于100W。

7. 工作温度-20℃~+50℃。

8. 防护等级：IP65。

9. 整机重量不大于5Kg（含电池）。
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	大载重无人机
	套装含：飞行器、带屏遥控器、飞行电池、遥控器电池、包装箱

1.重量≤65千克（含双电池）

2.最大起飞重量≥95千克

3.外形尺寸≤2800×3085×947mm

机臂展开，桨叶展开长≤ 2800×3085×947mm

最大悬停时间（空载）

▲4. 折叠方式：向机身折叠

5. 最大轴距≤2200mm

6.机载电池数量2块

▲7.最大飞行时间（空载）双电≥29 分钟 单电≥15 分钟

▲8.最大飞行时间（满载）双电≥18 分钟 单电≥9分钟

▲9.最大飞行距离（空载）双电≥28 千米 单电≥12千米

10.图传距离≥8公里

11.工作温度范围-20°C 至45°C 

12.整机防护等级≥IP55

13.最大水平飞行速度≥20 米/秒

14.最大飞行海拔高度≥6000 米

15.最大抗风速度≥12 米/秒

16.货箱外形尺寸≤754×472×385mm

17.货箱内部容积≥574×16×306mm

18.货箱载荷能力≥ 40kg

动力系统 定子尺寸≤直径 100 毫米，高度 33 毫米

降落伞最大负载≤95 千克

伞舱尺寸≤长 300 毫米，宽 200 毫米，高 120 毫米

质量≤ 2.1 千克

自动反应时间≤1000 毫秒
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	1.主体重量≤3千克（不包含配重块及挂钩）

2.配重块重量≤2千克；挂钩重量≤1千克

3.支持触地释放功能；支持空中抛投功能

4.双电池负载：5-30KG；

5.单电池负载：5-40KG；

6.线缆长度20米；支持悬挂消摆模式；IP55防护等级
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	1.容量≥38000 毫安时

2.标称电压52.22 伏

3.电池类型14S1P 三元锂

4.能量≤1985 瓦时

5.电池整体重量≤11.3千克

6.电池安装方式插拔式

7.电池整体尺寸长≤316×152×279mm

8.工作环境温度-20°C 至 45°C

9.充电倍率5 至 15°C：1.0C

10.15 至 45°C：2.5C

11.最大充电功率≤5700瓦
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	机身保险及第三方责任险
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	5
	无人机及

系留照明系统
	机载供电模块：

1.内置照明灯控制电路，可控制照明灯

2.连续工作时长：不低于24小时

▲3.断电保护功能：无人机飞行过程中，地面电源异常中断时，无人机可正常飞行及降落

4.过流保护功能：输出过载时，自动保护不输出

5.外壳材料为铝合金

6.快拆结构：免工具快速拆装

地面控制箱：

7.尺寸：≤395mm×295mm×205mm

8.便捷性：具备手拎、背包背负等功能

9.箱体重量：≤8.9kg  （线缆长度55米）

10.配备可伸缩的线缆支架，线缆支架顶端安装有近场照明灯，照明灯具有常规亮度、高亮、闪烁切换功能

11.金属外壳，防火、防酸碱腐蚀、阻燃

12.坚固抗压，可承受40公斤压力不损坏

13.配备双路USB输出口，可给遥控器、近场照明灯充电等

14.双散热风扇，独立控制：系留箱交流接入后，小功率风扇启动；高压电源开始工作后，大功率风扇启动

▲15.配备手摇柄收线功能，系留箱没有电时，可以通过手摇柄收线

16.配备照明灯控制按键开关，通过按键开关控制无人机上挂载的照明灯打开和关闭

17.配备扭矩旋钮，可调整线缆上的拉力大小

18.配备四个可折叠支撑腿

▲19.状态显示：配备液晶显示屏，实时显示电压、电流、功率、电量、功率因数等参数

20.强弱电分离设计：系留箱面板配套高压强电开关，仅控制强电输出，关闭强电空开，不影响线缆自动收线

21.手机监测：通过手机APP可实时监测电压、电流、功率、工作状态等

系留线缆：

22.最大过流能力：≥10A

23.绝缘电阻：≥1500MΩ/km·20℃

24.耐压值：≥3kV/min 不击穿

照明灯：

25.照明灯组有效照明范围10000 ㎡，最佳照明范围6000 ㎡

26.照明灯控制：支持系留箱按键控制、额外配独立小遥控器控制

27.输入电压≥410伏，从系留线缆直接取电，与无人机电池隔离不导通，效率高、更安全
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	1.尺寸（折叠）≤370×220×200mm（L×W×H）                                            ▲2.最大旋转角速度：俯仰轴：150°/s，航向轴：100°/s

▲3.最大起飞重量4069g             

4.最大可承七级风起飞降落阶段最大可承受风速≥12 m/s     

5.最大飞行时间≥40 分钟

6.IP 防护等级≥IP55                           

7.工作环境温度-20℃ 至 50℃                                       

8.变焦相机1/2" CMOS，有效像素≥4800 万                                
9.广角相机1/2" CMOS，有效像素≥1200万                              
10.红外相机热成像传感器非制冷氧化钒（VOx）                        

11.红外测温精度±2℃或±2%，取较大值                        
12.激光测量范围3-1200m（0.5×12 m、20%反射率的垂直反射面）13.视觉系统障碍物感知范围前：0.6-38 m上下后左右：0.5-33 m
13.激光测量范围3-1200m（0.5×12 m、20%反射率的垂直反射面）

最大激光功率≥3.5 mW

单脉冲宽度≤6 ns

5纳秒内激光脉冲最大发射功率≤60.96 瓦

▲14.安规等级不低于：Class 1M 类

15.视觉系统障碍物感知范围前：0.6-38 m上下后左右：0.5-33 m

▲16.LED补光灯有效照明距离≤5 m，照明方式，60Hz，常亮
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	机身险及第三者责任险
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	穿越机套装
	一． 穿越机套机（数量1套）

配件参数：

1. 机架 3K碳纤维材质，轴距≤230mm，上下板间距≤30mm,重量≤170g

2. 电机KV值1900KV，磁极12N14P,磁钢N52H，定子：川崎1200，转子：7075，轴承：ISC，绕组：260°耐高温铜线出轴：M5x13.2mm，最大电流：≥47A，最大功率≥1140W，适配螺旋桨：≤6寸,额定电压：≤6S.

3. 飞控MCU：STM32F722 ，陀螺仪:MPU6000

4. 电调持续电流：60A，峰值电流：65A(10s)

5. GPS接收频道：72个搜索频道,波特率：115200dps,输出协议：UBX,输出频率：1Hz-10Hz，默认10Hz,速度精度：0.05m/s,水平定位精度：2D Acc1.5m（露天）,接收灵敏度：迹线-167dBm 捕获-160dBm,动态特性：最大高度：50000m,最高速度：500m/s,最大加速度：4G,工作温度：-40°C-+ 85°C,储存温度：-40°C-+ 105°C,R : 18. 5mm x 18. 5mm x 7. 1 mm

6. 接收机协议ELRS

7. 图传摄像头1/1.7 英寸影像传感器，有效像素 4800 万视角范围（FOV）：155°，等效焦距：12.7 mm，实际焦距：2.34 mm，光圈：f/2.8，对焦模式：FF，焦点范围：0.6 米至无穷远；图传模块天空端（不含相机）：约 28 克，天空端（含相机）：约 36.4 克，天线：约 3 克通信频率2.400-2.4835 GHz（仅接收信号），5.725-5.850 GHz（接收与发射信号），天空端模块尺寸：≤35mm*30mm*15mm，天空端相机尺寸：≤25mm*20mm*20mm，同轴线长 ≥115mm，三合一线：长 ≥100 mm，天线：长 ≥80mm。
8. 训练模拟器（10套）：显示效果：基于UE4引擎进行开发，电气设备建模精度达到销钉级，显示效果达到影视级

模拟环境：集成无人系统仿真引擎AirSim，真实模拟无人机飞行特性、自然环境和电磁环境对无人机操控影响

高级参数设置：进阶飞行参数设置，模拟飞行时需要设置的各项参数指标

自由飞行：可切换不同的飞行环境和飞行方式

二． 电池（数量10块）

容量：1350mah，电芯数：6S，放电倍率：150C，尺寸≤80mm*40mm*40mm 

三． 桨叶(100包)
桨叶数目：3叶，材质：PC，螺距3.6in,桨盘直径≥130mm,中心厚度≥5mm，中心孔内径M5，重量4.2g

四． 遥控器（1个）

规格尺寸：287X129X184毫米重量：≤750克（不含电池），传输频率：2.400GHZ-2.480GHZ，发射器模块：EXPRESSLRS (ELRS)，工作电流400ma,工作电压6.6-8.4V，显示屏4.3英寸TFT全彩显示。

五． FPV眼镜（1个）

重量约 290 克（含头带），外形尺寸：天线折叠：长 167.40 毫米，宽 103.90 毫米，高 81.31 毫米，天线展开：长 196.69 毫米，宽 103.90 毫米，高 104.61 毫米，屏幕有效分辨率（单屏）1920×1080，屏幕刷新率：最高 100Hz，发射功率（EIRP）2.4 GHz：<30 dBm（FCC），<20 dBm（CE/SRRC/MIC/KC）5.8 GHz：<30 dBm（FCC），<23 dBm（SRRC），<14 dBm（CE/KC）

六． 充电器(1个)

输入电压：AC100-220V/DC6.5-30V,充电电流：0.1-15A*2，DC325W*2/AC200W自动分配，外形尺寸≤110mm*110mm*80mm,重量≥550g

七． 维修工具

棘轮桨叶扳手x1

电烙铁 智能恒温450度 户外便携式 OLED 可调温x1

1.5-3.0内六角5合1螺丝刀套装

八． FPV背包

尺寸≤40cm*30cm*55cm,主体面料900D皮膜+900D古治料，产品净重≤3kg,容量约等于≥30L，建议负重≤8KG
九． 相关维修备件
应提供上述穿越机套装一致的备用维修电机5个及以上，电池5块及以上，增强型天线2根及以上，机架1个及以上，同等规格电池箱。
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	控制终端
	1. 通信功能，该终端可以通过其物理有线链接过着通过无线电远程链接控制无人机进行航线规划，航线建立等功能并且可以实时进行建模。

2. 管理功能，该终端可以对各单位的无人机进行登记并进行统一管理。且在无人机在线时可以远程访问该无人机的各项状态

3. OTA升级功能，该终端可以对各类无人机装备及反无类装备通过其通信功能来进行对装备的OTA升级以便及时更新设备各项功能确保设备的最佳运行状态。

4. .反无设备控制功能，该终端可以通过有线或者无线的方式控制各类无人机反制设备，并且可以使其进入无人监管的状态，并且记录反无设备在各个时间节点的运行状态及侦测到并打击的各项参数记录。

5. 建模功能，终端以其先进的运算方式将无人机收集到的含地理信息的照片进行融合建模，通过终端的运算得出指定区域内的3D模型或者二维平面模型。
6. 可视化大屏功能，该大屏应具备HDMI2.0接口2个，USB2.0接口2个，AV接口1个，RF接口1个，RJ45接口1个，同轴接口1个，支持WIFI2.4GHz，分辨率应达到超高清4K标准，屏幕尺寸55英寸以上。
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	无人机操作平台
	1.具有2.5维基础地图功能，支持一键全景，实时回传。

2.支持云端建图，实时直播，通过可见光建图，高效获取任务区域内最新的影像数据。

3.可航线规划及管理并进行作业成果管理
	1

	
	无人机
	1.外形尺寸（折叠，包含桨叶）≤225×100×95mm

2.飞行时间≥45分钟

3.图传距离≥12公里

4.最大起飞重量≤ 1050g

5.最大上升速度≥6M/S

6.最大下降速度≥5M/S

7.最大水平飞行速度≥15m/s

8.最大飞行海拔高度≥6000m

9.最大可抗风速≥6级风

10.工作环境温度覆盖-10°C 至40°C

11.变焦相机有效像素≥4800万56倍混合变焦

12.广角相机有效像素≥1200万

13.640x512红外相机，支持点测温、区域测温

热成像相机视频码率≥6Mbps

14.电池容量≥5000毫安时

15.电池电压≤15.4伏

16.电池重量≤335克

17.电池充电管家功率≤100W

18.充电方式3块轮充

20.内含三块智能飞行电池和一个充电管家（100W），满足更长时间的作业需求。

21.购买机身险保险

22.含第三者责任险100万

23.含4g模块和配套结构件，可让飞行器接入4G网络实现联网、增强图传、网络 RTK 等多项功能。提供高速稳定的联网服务，并且提供一年的增强图传订阅服务。  
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	可视化终端
	显示类型：LED显示

色域值：100%

色域标准：BT.709

屏幕尺寸：55英寸

屏幕分辨率：超高清4K

屏幕比例：16:9

亮度：200-300尼特

背光方式：直下式/DLED

响应时间：≦6ms

智能语音助手：具备

CPU架构：四核A53

运行内存/RAM：≧2GB

存储内存：≧16GB
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